KUKA /-~ ADAXIS

Syn @) pS'S Trajectoires et actions robot

KUKA.Officelite Simulées sur KUKA.Sim

2900 0©0O0O0O

Transfert du fichier généré
au simulateur ou au robot

h
»

.adaStream

Editeur 3D de trajectoires
(Exemple: AdaOne /-~ ADAXIs )
+
Post-Processeur PathStream©
(compatible .adaStream)

Runtime PathStream@

—" Trajectoires et actions robot

réelles

Controéleur KRC4 ou KRC5
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KUIKA /-~ ADAXIS
AdaOne

Logiciel puissant et intuitif pour la
fabrication additive robotique.

> Planification de trajectoires multi-axes
> Simulation de fabrication
> Détection de collisions

> Correction en temps réel
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KUKA /-~ ADAXIS

Autonome pour réaliser facilement une programmation complexe

Angleg slicing Radial slicing Non-planar slicing

Along a curve slicing Revolution slicing Advanced infill
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KUIKA

Plateforme de connaissances unique et
a jour

> Documentation et didacticiels vidéo

> Profils d’impression et exemples de projets

> Gestion des téléchargements et des licences

> Feuille de route et forum de discussion
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Reimagine your industrial
robot as a 3D printer

What's new in AdaOne .

Unlock the patential of multi-
axis 3D printing ..

/~ ADAXIS
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KUIKA /-~ ADAXIS

AdaOne rend lI'impression 3D robotisé
accessible a tous.

10x plus rapide
80% d’économie

Robot et processus agnostique
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KUKA /-~ ADAXIS

Syn @) pS'S Trajectoires et actions robot

KUKA.Officelite Simulées sur KUKA.Sim

2900 0©0O0O0O

Transfert du fichier généré
au simulateur ou au robot

h
»

.adaStream

Editeur 3D de trajectoires
(Exemple: AdaOne /-~ ADAXIs )
+
Post-Processeur PathStream©
(compatible .adaStream)

Trajectoires et actions robot

réelles
Controéleur KRC4 ou KRC5
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KUIKA /-~ ADAXIS

Avantages de PathStreamo

KUKAM générés
. Charng manuel
C®

= Transfert du fichier généré directement sur le disque dur du robot

= Fichier de points de taille illimitée, plus de saturation mémoire les commandes sont fluides ’r
= Possibilité de mise a jour du fichier a la volée

= Bibliotheques d’interpolation du robot
= Performances du robot optimales

=  Personnalisable
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KUKA /-~ ADAXIS

Syn @) pS'S / Trajectoires et actions robot \
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KUKA /-~ ADAXIS

Syn @) pS'S Trajectoires et actions robot

KUKA.Officelite Simulées sur KUKA.Sim

2900 0©0O0O0O

Transfert du fichier généré
au simulateur ou au robot

h
»

.adaStream

Editeur 3D de trajectoires
(Exemple: AdaOne /-~ ADAXIs )
+
Post-Processeur PathStream©
(compatible .adaStream)

Trajectoires et actions robot

réelles
Controéleur KRC4 ou KRC5 \ j
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KUIKA /-~ ADAXIS

Statut de PathStream

Développé en France

Post-processeur adaStream déja disponible avec la plateforme 3D AdaOne /-~ ADAXIS Q

-

Possibilité de simulation avec KUKA.Sim et KUKA.Officelite

Possibilité de mise a jour des solutions robotisées déja en service (KRC4 - KSS8.5 et supérieur)
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KUKA /-~ ADAXIS

L'impression 3D aujourd'hui L'impression 3D de demain
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KUKA

[

Contacts :

o

‘g PathStream & AdaOne

Package

8 500€ la premiere année
7 500€ les années suivantes

~

J

— KUKA : salessupport.france@kuka.com

— Adaxis : info@adaxis.eu
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