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Den Menschen das
Leben und Arbeiten

zu erleichtern -
das ist unsere Mission.
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-§\ KUKA ist mehr als ein Roboterhersteller. Wir haben den

—i Industrieroboter erfunden und besitzen mehr als 50
DN Jahre Robotik-Know-how. Wir sind ein deutsches Un-
ternehmen, aber wir sind in der Welt zu Hause. All das
macht KUKA einzigartig — oder wie wir es nennen: zum
#HomeofRobotik.
Aber #HomeofRobotik bedeutet noch mehr fiir uns: Es
1 steht flir hochste Produktqualitat, exzellentes Design,
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_Uber KUKA

Bei KUKA eine Tradition:
Innovation fur mehr
Wertschopfung.

Heute ist KUKA ein international tatiger Automatisierungs-
konzern mit einem Umsatz von rund 3,3 Milliarden Euro.

Der Hauptsitz des Unternehmens ist nach wie vor Augsburg.
Als einer der weltweit fihrenden Anbieter von intelligenten
Automatisierungslosungen bietet KUKA den Kunden alles

aus einer Hand: vom Roboter tber die Zelle bis hin zur voll-
automatisierten Anlage und deren Vernetzung in Markten wie
Automotive, Electronics, Metal & Plastic, Consumer Goods,
E-Commerce/Retail und Healthcare.

Famulus, der Robotik-Pionier.

Durch den weltweit ersten Indus- Hand in Hand mit Kollege Roboter.
trieroboter mit sechs elektro- Der LBR iiwa ist der erste in Serie
mechanisch angetriebenen Achsen gefertigte, sensitive — und damit zur
schreibt KUKA Geschichte als direkten Mensch-Roboter-Kollaboration
Robotik-Pionier. (MRK) zugelassene — Roboter der Welt.

KUKA als Komplettlsung.

Zur ganzheitlichen Fertigung der
Karosserie des Jeep Wrangler
etabliert KUKA im Auftrag des
Chrysler Konzerns die KUKA
Toledo Production Operations
in Nordamerika.

Wie alles begann.
Johann Josef Keller und Jakob
Knappich griinden ein Acetylen-

gaswerk in Augsburg.
KUKA etabliert eine neue Schweif3-

Wpﬁ . . 4
amss. Maschinerfatrih technologie: das Reibschweifden.
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KUKA bringt Roboter <?
125...

Innovative SchweifRtechniken.

auf die Straf3e.
Europas erste, roboter-

betriebene Schweif3- Heute.
transferstrafse wird fr 125 Jahre
Daimler-Benz gebaut. KUKA.
Portfolio- und Markterweiterung. Automatisch zum Erfolg. Roboter fiir die Medizin. Weltrekordhalter mit sechs Achsen.
KUKA wird Marktfihrer im Bereich Die erste automatische Schweifs- KUKA Roboter kommen im weltweit Die magische Grenze von 1.000 Kilo-
Kommunalfahrzeuge in Europa. anlage flr Kihlschranke und ersten robotergesteuerten Radio- gramm Traglast ist durchbrochen.
Waschmaschinen wird von KUKA chirurgiesystem »Cyberknife« zum Als starkster Sechs-Achs-Industrie-
auf den Markt gebracht. Aufserdem Einsatz. Das System ermoglicht roboter der Welt erhalt der KUKA
liefert KUKA die erste Vielpunkt- die Behandlung von inoperablen, KR titan einen Eintrag in das
schweifstransferstrase an die chirurgisch komplexen Tumoren. Guinness-Buch der Rekorde.

Volkswagen AG.
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_Neuerscheinungen

AMR by KUKA. Denken Sie

Logistik und Produktion neu.

Autonome mobile Roboter sind ein Gamechanger fir fast jede
Industrie. Sie dndern die Strategie der Logistik genauso wie
die Prozesslogik der Produktion. Wo zuvor Gabelstapler und
Hubwagen fir Materialfliisse sorgten, erledigen AMRs diese
Aufgaben flexibel, sicher und autonom. Wo bislang die Tak-
tung einer Produktionsanlage durch den langsamsten Einzel-
prozess limitiert war, sorgt das Konzept der Matrixproduktion
fur die ideale Auslastung jeder einzelnen Fertigungszelle.

KUKA bietet ein grofdes Portfolio an autonomen mobilen Robo-
tern. So vielfaltig deren Einsatzbereiche und Leistungsmerk-
male sind, so durchgangig ist dabei die Strategie: AMRs von
KUKA sind kompromisslos sicher, finden ihren Weg autonom,
lassen sich sehr einfach und schnell und ohne Programmier-
kenntnisse integrieren, sind extrem positioniergenau, sind
wendig und kompakt und besitzen Batterie- und Ladekonzepte

die den 24/7 Einsatz méglich machen. Noch nie war es einfa-
cher, autonome Roboter und mobile Plattformen schnell und
zuverldssig in Produktionsanlagen einzubinden.

AMRs von KUKA sind ein Taktgeber flir die Industrie 4.0. Sie
sind in jedem Industriezweig einsetzbar — von der reinen
Lagerverwaltung bis hin zu so komplexen Arbeitsfeldern wie
ESD oder Reinraum.

Unsere Roboter arbeiten Hand in Hand mit dem Menschen und
richten sich millimetergenau am Werkstlick aus. Die komplett
autonom navigierenden Systeme kommen ganz ohne Indukti-
onsschleifen, Bodenmarkierungen oder Magnete aus. Uber die
Hardware hinaus bietet KUKA auch die notwendige Software,
um einzelne AMRs oder grofse Flotten intuitiv, effizient und
bedarfsgerecht einzusetzen.
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_Neuerscheinungen

KUKA.FlexPal. Noch nie war
automatisiertes Palettieren
SO intuitiv.

Die Palettiersoftware KUKA.FlexPal ermdglicht die einfache Erstellung von Palettierplanen — ganz ohne Programmierkenntnis-
se. Dabei muss der Benutzer nicht am Roboter eingreifen. Dank der wegweisenden 3D-Umgebung kdnnen Komponenten wie
Pakete, Paletten und Zwischenlagen ganz nach Bedarf virtuell gestaltet und erst dann in die physische Umgebung (ibertra-

gen werden. Die Ablagestrategie auf der Palette wird dabei in wenigen Klicks definiert. KUKA.FlexPal erlaubt die Generierung
flexibler Ablagebahnen mit der Méglichkeit zur Multi-Ablage oder zur Ablage verschiedener Produktschichten auf einer Palette.
KUKA.FlexPal verwaltet die Position der Pakete frei im Raum und |6st damit Probleme, die bislang als unlésbar galten: freie
Ausrichtung, Aufnahme und Ablage in verschiedene Richtungen sowie die Unterstiitzung aller Paketformen wie Kartons, Kisten,
Flaschen, Dosen und viele mehr.
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click for more

_Cobots

\Il

U LBR iiwa. Viel Gefihl
fur die Produktions-
welt von morgen.

BRRARR i  RAA EALT RT e A

Mehr Freiheit.

Der industrielle Wandel ist in vollem mobil, hochflexibel, extrem vielseitig. 3o TR e e
Gange. loT und Industrie 4.0 [6sen Gleichzeitig ermoglichen sie die naht- keinen Schutzzaun.
gewohnte Strukturen auf, eine cyber- lose digitale Vernetzung und damit
physikalische Produktionswelt entsteht.  eine autonome Anpassung an rasch
Die Protagonisten dieser Veranderung wechselnde Produktionsanforderungen.
sind intelligente Maschinen mit vollig KUKA macht die Vision einer von starren
neuen Fahigkeiten: Roboter, ausge- Strukturen losgeldsten Produktionswelt
stattet mit feinfihligen Sinnen und zur Realitat. Eine Schlusselrolle spielen
Mit dem LBR iiwa — einem von KUKAs Leichtbau-Cobots, spezialisiert auf sensitive Uberlegener Intelligenz. Sie agieren an dabei Leichtbauroboter (LBR), die als
Montagearbeiten — weichen Schutzzaune aus dem Arbeitsraum und machen den der Seite des Menschen selbststandi- »intelligent industrial work assistants«
Weg frei fir die Mensch-Roboter-Kollaboration. ger und sensitiver als je zuvor. Sie sind (iiwa) fungieren. Kurz gesagt: LBR iiwa.

Reaktionsschnell. Dank Gelenkmomenten-Sensoren erkennt der LBR iiwa Kontakte I
sofort und reduziert Kraft wie Geschwindigkeit sogleich. Sensible Bauteile handhabt / \ Reichweite
durch die Positions- und Nachgiebigkeits-Regel hne Scher- und Kl tellen. B
er durch die Positions- und Nachgiebigkeits-Regelung ohne Scher- und Klemmstellen / \ &~ 800-820 mm
Lernfahig. Wahlen Sie aus drei Betriebsmodi und programmieren Sie den LBR iiwa \ | ‘
durch Simulation: Zeigen Sie ihm die gewiinschte Position — er merkt sich die \ \ / / ﬂ Uhick:
: \\ DA 7-14kg

Koordinaten des Bahn-Punkts. Fiir Pausen unterbrechen und steuern Sie ihn einfach %
durch Bertihrungen. -

o A ‘ ' B LBR iiwa LBR iiwa 14 R820 LBR iiwa 7 R800
Feinfiihlig. Als Leichtgewicht mit hochperformanter Regelung erkennt der LBR iiwa Nenn-Traglast lukg 7kg
Konturen schnell und kraftgeregelt. Er erfasst die korrekte Einbaulage und montiert Anzahl Achsen 7 7
Teile rasch und hochst prazise mit einer achsspezifischen Momentengenauigkeit Reichweite 820 mm 800 mm
von +2 Prozent des Maximalmoments. Kleine filigrane Teile findet der LBR iiwa auch Handvariante In-line wrist In-line wrist
ohne lhre Hilfe im Nu. Anbauflansch Achse 7 DIN ISO 9409-1-A50 DIN ISO 9409-1-A50

Positionswiederholgenauigkeit +0,15mm +0,1mm
Selbststandig. Die Steuerung KUKA Sunrise Cabinet des LBR iiwa vereinfacht die Achsspezifische Momentengenauigkeit 2% 2%
schnelle Inbetriebnahme auch komplexer Aufgabenstellungen. Machen Sie ihn zur Gewicht 29,9kg 23.9kg
dritten Hand des Menschen - und lassen Sie ihn unergonomische, monotone Aufga- Schutzklasse P54 P54
ben zuverlassig und selbststandig erledigen. Ausfihrungen CR R
Einbaulage Boden, Decke, Wand Boden, Decke, Wand

CR Reinraumgeeignet

Die technischen Daten der Tabelle gelten ausschlielich fur Standardausfihrungen.
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_Cobots

U LBR iisy.

Der Cobot fur
eine neue Ara.

Der LBRiisy ist flexibel, intuitiv bedienbar,
schnell zu implementieren, sicher in

der Zusammenarbeit mit menschlichen
Kollegen und damit ein Allround-Cobot
fur die automatisierte Produktion.

Er verbindet das Know-how, die Prazision
und die Zuverlassigkeit der industriellen
Automatisierung mit der intuitiven
Flexibilitat eines intelligenten Gerats.

Damit Roboter in immer mehr Anwen-
dungen eingesetzt werden kdnnen,
sollte die Automatisierung von Aufgaben
vor allem eines sein: einfach. Das ist
das Mantra des neuen Cobots von KUKA,
der unter iiQKA.OS lauft und vom
iiQKA Ecosystem unterstitzt wird.

Intuitiv. Einfache Programmierung mit
unkomplizierter Handfihrung.

Kollaborativ. Ermdglicht die direkte
Zusammenarbeit mit Menschen ohne
Abgrenzung durch Zaune.

Sensorgestiitzt. Erkennt Kollisionen
und misst Prozesskrafte.

Flexibel. Einfache Installation der Kom-

ponenten, schnelle Wiederverwendung
in neuen Anwendungen.

Der Cobot LBR iisy basiert auf dem
KUKA Betriebssystem der nachsten Ge-
neration iiQKA.QS, ist benutzerfreund-
lich und sorgfaltig konzipiert und eignet
sich fir eine Vielzahl von Branchen mit
Anwendungen, die prazise, schnelle und
sensorgestiitzte Arbeiten erfordern.

Dank der neuen benutzerfreundlichen
Software kann der LBR iisy ohne grofere
Einarbeitung sowohl von Automati-
sierungsexperten als auch von Cobot-

Flexibel. Flexibles Robotersystem dank
einfacher Bedienung und Programmie-
rung sowie durch geringes Gewicht und
viele vorkonfigurierte Elemente.

LBR iisy

Steuerung

Anzahl Achsen

Nenn-Traglast

Reichweite
Positionswiederholgenauigkeit
Gewicht

Ausfithrungen

Einbaulage

Software

Einsteigern bedient werden. Dadurch ist
der Roboter in komplexen Automati-
sierungsumgebungen ebenso zu Hause
wie in unstrukturierten Umgebungen, in
denen er mit Arbeitern interagiert. Und
das Beste daran: LBR iisy ist in wenigen
Minuten einsatzbereit — vom Auspacken
bis zum produktiven Einsatz.

Der LBR iisy kann auch ohne Schutz-
zaune direkt mit menschlichen Bedie-
nern zusammenarbeiten und lasst sich

Geeignet fiir die Industrie. Vollstandig
industrieller Cobot dank der Verwen-
dung bewahrter Technologien.

click for more

mit dem Bediengerdt am Ende des Ro-
boterarms problemlos von Hand fihren.
Dies vereinfacht die Einrichtung und die
Programmierung.

Als erster Roboter, der unter iiQKA.OS
lduft, setzt der LBR iisy neue Mafstabe
fur die einfache, unkomplizierte und
intuitive Integration in Produktions-
landschaften.

Schneller Produktionsbeginn. Nach
dem Auspacken innerhalb weniger
Minuten einsatzbereit — und ebenso
schnell wieder flir neue Anwendungen
verwendbar.

Reichweite
760-1.300mm

<>
/ ﬂ Traglast

3-15kg

LBR iisy 3 R760

LBR iisy 6 R1300

LBR iisy 8 R930 LBR iisy 11 R1300

LBR iisy 15 R930

KR C5 micro KR C5 micro KR C5 micro KR C5 micro KR C5 micro

6 6 6 6 6

3kg 6kg 8kg 11kg 15kg

760mm 1.300 mm 930 mm 1.300 mm 930 mm
+0,1mm +0,1mm +0,1mm +0,1mm +0,1mm
22,8kg 46,3 kg 43,2kg 46,3kg 43,2kg
Boden, Decke, Boden, Decke, Boden, Decke, Boden, Decke, Boden, Decke,
Wand, Winkel Wand, Winkel Wand, Winkel Wand, Winkel Wand, Winkel
iiQKA.OS iiQKA.OS iiQKA.0S iiQKA.0S iiQKA.0S

Produktportfolio_Cobots
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_Kleinrobotik

Kleine Helfer -

grofde Hilfe.

Die vielseitige Welt
der KUKA Kleinrobotik.

Wenn es um kompakte Lésungen und Traglasten bis 10 Kilogramm geht, brillieren
die Kleinroboter von KUKA. Unser Portfolio im Bereich der Kleinrobotik besticht
durch eine grofse Zahl an Varianten und Einsatzmaoglichkeiten.

Alle Roboter dieser Klasse tberzeugen in puncto Prazision und Geschwindigkeit und
verbinden dies mit einem Minimum an Raumbedarf.

KUKA bietet fiir jedes Automationsvorhaben eine ideale Lésung — vom Sechs-Arm-
Roboter (iber Roboter mit innenliegender Medienversorgung bis hin zu Parallelarm-
Robotern mit Stabkinematik. Kleinrobotik von KUKA bedeutet Freiheit fir die
Automation. So ermdglichen z. B. die flexiblen Einbaulagen die Realisierung verschie-
denster Fertigungszellen-Konzepte. Doch die Vielfalt des Kleinrobotik-Portfolios
von KUKA zeigt sich wohl am deutlichsten an der Breite der Einsatzfelder. Diese
reichen vom Reinraum und hygienisch sensible Bereiche wie die Lebensmittel- oder
Pharma-Industrie iber ESD-konforme Elektromontage-Aufgaben bis hin zu Arbeits-
feldern mit Spritzwasser oder Explosionsgefahr. Auch Safe-Robot-Funktionalitaten
stehen bei einigen der Kleinroboter bereits zur Verfligung.

* [ [

KR DELTA KR SCARA KR 4 AGILUS KR AGILUS
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_Kleinrobotik click for more
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) KR DELTA. GrofRe Leistung auf kleinem Raum.

Hohe Wirtschaftlichkeit, geringer Wartungsaufwand Die HM Version erfiillt Hygienestandards nach den

« Wahrend des gesamten Lebenszyklus ist kein Austausch Vorschriften fiir den Kontakt mit Lebensmitteln
des Schmiermittels fir das Reduziergetriebe erforderlich. « Der gesamte Korper besteht aus Edelstahl, ist glatt,

+ Mit gekapseltem Getriebe und selbstschmierenden Kugel- schmutzabweisend, korrosionsbestandig und ldsst sich
gelenken ist der KR DELTA besonders wartungsarm. einfach reinigen und desinfizieren.

» Die KR C5 micro, die neueste Generation von KUKA Steue- + Die Schutzklasse fiir den Roboterkérper ist IP67 und die
rungen, ist im Lieferumfang enthalten. Diese nimmt weniger vierte Achse entspricht der hohen Schutzklasse IP69K.
Platz ein und verbraucht bei nur 230 Volt wenig Energie. + Die fir den Roboterkorper und die Schmierung verwendeten

+ Eine direkte Reinigung mit Hochdruckreinigern ist moglich, Werkstoffe erfiillen die von der FDA und im LFGB veroffent-
was die reinigungsbedingten Ausfallzeiten stark verringert. lichten Vorschriften fir Lebensmittelkontaktmaterial.

+ Ein direkter Kontakt des Roboterkorpers mit Lebensmitteln

Leistungsstarkes und leicht zugangliches Anwendungssystem und Medikamenten ist zuldssig. Diese Roboter-Variante

+ Mit der Visualisierungsanwendung KUKA VisionTech und eignet sich besonders fir die Lebensmittelverarbeitung,
der dedizierten Software KUKA.PickControl ist die nahtlose Primarverpackung und ahnliche Anwendungen.

Integration von bis zu zehn Robotern und Férdersystemen
einfach realisierbar.

Das breit gefacherte Einsatzspektrum umfasst die Verar-
beitung, Kommissionierung, Sortierung, Verpackung,
Stapelung und viele weitere Anwendungen in den Branchen
Elektronik, Lebensmittel, Medizin, Haushaltschemie und in
anderen Industriezweigen.

) . o ) ) N ) Mit d Klein-
Der KR DELTA beeindruckt mit Geschwindigkeit, Prazision, Reichweite, Verldsslichkeit, bder newen ke

robotersteuerung
Vielseitigkeit — und mit seinem geringen Platzbedarf. Dieser Parallelarmroboter wurde KR C5 micro hebt KUKA
fir Pick-and-Place-Aufgaben geschaffen, bei denen kurze Zykluszeiten und das schnel- die automatisierte Pro-
. . o duktion auf ein neues _ _ o _
le Erkennen und Handhaben von Objekten im Zentrum stehen. Mit einer Traglast von Level: langlebig und Mit flexiblen DELTA Robotern, hier in der HM Variante zu sehen, und passender
drei Kilogramm eignet er sich hervorragend fiir das Automatisieren von Kommissionie- zukunftssicher. Hard- und Software bietet KUKA kostenglinstige Losungen fir das automatisierte

L L . . Kommissionieren und Verpacken.
rungs- und Verpackungsaufgaben — zum Beispiel in der Elektronikindustrie. Eine be- .

sondere Starke aller Roboter der KR DELTA Serie liegt im geringen Wartungsaufwand.
Die Kugelgelenke sind selbstschmierend und auch beim Reduziergetriebe ist (iber den
gesamten Lebenszyklus kein Austausch des Schmiermittels notwendig.

Neben der kostenginstigen Standard-Variante steht der KR DELTA auch als Hygienic burchmesser
Machine zur Verfligung. In dieser Hygiene-Roboter-Version ist der KR DELTA HM @

. . . ) ) . 1.200mm
auch in anspruchsvollen Lebensmittel- oder Medizinbereichen einsetzbar. Hier
besteht der gesamte Kérper des Roboters aus Edelstahl. Aufgrund seiner IP 67

. . S : ) Traglast

Schutzklasse kann er mit Hochdruckreinigern sowie mit verschiedenen Industrie- 3K
chemikalien gereinigt und sterilisiert werden. Sowohl die fir den Roboterkorper als ‘ &
auch die fir die Schmierung verwendeten Werkstoffe erfillen die von der FDA und
im LFGB veroffentlichten Vorschriften fir Lebensmittelkontaktmaterial.

KR DELTA KR 3 D1200 KR 3 D1200 HM KR 3 D1200-2 HM

Steuerung KR C5 micro KR C5 micro KR C5 micro

Hohe Geschwindigkeit. Der KR DELTA Grofder Arbeitsraum. Der Industrie- Anzahl Achsen 4 4 4
ermoglicht extrem kurze Taktzeiten von roboter arbeitet zuverlassig in einem Nenn-Traglast 3kg 3kg 3kg
bis zu 0,32 Sekunden. zylindrischen Arbeitsraum mit 350 Milli- Reichweite 600 mm 600 mm 600 mm
metern Hohe und 1.200 Millimetern Durchmesser 1.200mm 1.200 mm 1.200 mm

Flexibler Flansch. Der Flansch des Durchmesser. Positionswiederholgenauigkeit +0,05mm +0,05mm +0,05mm
KR DELTA eignet sich fir die leichte Gewicht 105kg 95kg 95kg
Montage verschiedenster Werkzeuge. Kleiner Footprint. Der deckenmontierte Ausfihrungen - HM HM
Roboter hat einen Installationsbereich Einbaulage Decke Decke Decke

von 350 Millimetern Durchmesser. ) } )
HM Hygienetaugliches Design

Produktportfolio_Kleinrobotik 018_019
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) KR SCARA.
Extrem schnell,
extrem prazise.

Stark, schnell, hocheffizient. Ob bei
der Montage von Kleinteilen, beim
Material-Handling oder beim Prifen —
die ultrakompakten KR SCARA Roboter
liefern sofort hochste Effizienz und
Wirtschaftlichkeit. Mit der integrierten
Medienversorgung bewaltigen sie nahe-

zu jede Aufgabenstellung out of the box.

Die KR SCARA Roboter verfligen tber
eine innenliegende Medienversor-
gung fur Luft, Strom und Daten - ein
Komplettpaket, um Peripheriegerate
smart zu integrieren und den KR SCARA
Roboter schnell an nahezu jede
gewlinschte Applikation anzupassen.
Ob bei der Kleinteilmontage, beim
Material-Handling oder beim Priifen —
die 4-Achsen KR SCARA Roboter sind
flexibel in der Installation, hochprazise
in der Bewegung und zurlckhaltend
beim Wartungsaufwand.

S

5

' t_t-.

\/
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Der KR 12 R850 mit einer maximalen Traglast
von 12 kg und einer Reichweite von 850 mm.

Unschlagbares Preis-Leistungs-Verhaltnis.
6,12 oder20 Kilogramm Traglast, hochs-

te Prazision, kirzeste Zykluszeiten, hohe

Geschwindigkeit, geringes Gewicht

- und das zu einem glinstigen Preis.

Optimal an fast jede Aufgabe anpassbar.
Medienversorgung im Komplettpaket,
um den Roboter schnell an nahezu jede
gewiinschte Applikation anzupassen.

Robust in vielen Arbeitsumfeldern.
Einsetzbar im gesamten Temperatur-
bereich zwischen 5 und 40° Celsius,
[P-Schutzklasse 20.

Schnell integrierbare Peripherie.

Ab Werk darauf vorbereitet, Peripherie-
gerate sicher, schnell und einfach

Zu integrieren.

Zertifizierte Qualitat. Der KR SCARA
Roboter ist international nach gelten-
dem EU-Standard zertifiziert.

7400

4

650 mm

49kg
CR

KR SCARA KR 6 R500 KR6R700 KR 12 R650
Z200-2 Z7200-2

Steuerung KR C5 micro KR C5 micro KR C5 micro

Anzahl Achsen 4 4

Traglast (Maxi- 6kg/3kg 6kg/3kg 12kg/6kg

mal-/Nennlast)

Reichweite 500mm 700 mm

Positionswieder- +0,02mm  +£0,02mm  +0,025mm

holgenauigkeit

Gewicht 20kg 22kg

Ausfiihrungen - HO

Einbaulage Boden Boden

Boden

Dank der Reinraum-Variante kénnen
auch Unternehmen mit hochreinen

Produktionsumgebungen — wie z. B.
in der Halbleiterindustrie — von den

Starken des KR SCARA profitieren.

click for more

Als Roboter der neuesten Generation verflgt der
KR SCARA Uber eine innenliegende Medienversor-
gung fur Luft, Strom- und Datenversorgung. Ein
stimmiges Komplettpaket, um Peripheriegerate
einfach zu integrieren und den Roboter schnell an
nahezu jede gewlinschte Applikation anzupassen.

E ; Reichweite
500-1.200 mm

ﬂ Traglast
6-20kg

KR12R750 KR12R750 KR 12 R850

Z400 2600 2400
KR C5 micro KR C5 micro KR C5 micro
4 4 4

12kg/6kg 12kg/6kg 12kg/6kg

750 mm 750 mm 850 mm
+0,025mm  +0,025mm  +0,025mm

50 kg 50,5kg 51kg
CR CR CR
Boden Boden Boden

Die technischen Daten der Tabelle gelten ausschlieRlich fir Standardausfiihrungen.

850 mm 800mm
+0,02mm  +0,025mm +0,025mm +0,035mm

KR 13 R850 KR 20R800 KR20R1000 KR 20 R1200
Z340 HO 7450 7450 7450

KR C5 micro KR C5 micro KR C5micro KR C5 micro

4 4 4 4

13kg/6kg 20kg/10kg 20kg/10kg 20kg/10kg

1.000mm 1.200mm

55kg 60kg 64 kg 64 kg
HO CR CR CR
Boden Boden Boden Boden
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¥ KR 4 AGILUS.

_Kleinrobotik

Neue Moglichkeiten, geformt
aus mehr Funktion.

Hohe Leistung in jeder Einbaulage und bei geringem Platzbedarf — der KR 4 AGILUS
Uberzeugt mit kompaktem Design, hoher Reichweite und Prazision.

Der KR 4 AGILUS vereint ultrakompaktes, stérkonturfreies Design mit optimaler
Performance: Mit 4 Kilogramm Traglast und einer Reichweite von 600 Millimetern
Ubernimmt der kompakte Roboter verschiedenste Aufgaben wie z.B. Handling
und Montieren in der Elektronikbranche oder in kleinen Automatisierungszellen.
Dabei arbeitet er zuverldssig und prazise selbst bei kiirzesten Zykluszeiten.

Multifunktional einsetzbar, flexibel zu positionieren und unschlagbar zuverldssig —
der neue KR 4 AGILUS verschiebt die Grenzen des Machbaren in der Kleinrobotik.
Bei einer Zuladung bis 3Kilogramm glanzt er mit einem Spitzenwert von bis zu

0,4 Sekunden Zykluszeit*. Ob Handling, Bahnfahren oder punktgenaues Arbeiten —
der KR 4 AGILUS vereinfacht die Automatisierung kompakter und ultrakompakter Zellen.
Flexibel in der Installation, hochprézise in der Bewegung, gentigsam in der Wartung.

Mit nur einem Robotertyp werden Ihre Applikationen nachhaltig leistungsfahiger
und effizienter. Fir Hochstleistung im gesamten Temperaturbereich zwischen

0 und 55°C. Dariber hinaus verfiigt der KR 4 AGILUS Uber eine innen liegende
Medienversorgung flr Luft, Strom und Daten, um Peripheriegerate schnell und
einfach zu integrieren. Als Roboter der neuesten Generation setzt der KR 4 AGILUS
mit der KR C5 micro auf modernste Steuerungstechnologie von KUKA. Um Aufgaben
effizienter und intuitiver zu I6sen und zu steuern.

*Zykluszeit im Referenzzyklus »Kleiner Adept Cycle«

Schnelligkeit. Taktzeiten bis zu
0,4Sekunden.

Widerstandsfahigkeit. Einsetzbar im
Temperaturbereich von 0 bis 55°C,
ausgestattet in Schutzklasse IP40 und
ESD-geschitzt.

Prazision. Wiederholgenauigkeit von

0,02 Millimeter und verbesserte Bahnge-

nauigkeit.

Integrierte Energiezufiihrung. Kompati-

bel zu den meisten Versorgungen:
4x 4 compressed air

1xM12 8 Pin (24 V, 2 A)

1xM12 8 Pin Ethernet (optional)

Hochste Flexibilitat. Kompaktes, stérkonturfreies Design, flexi-
ble Einbaulage und diverse Schnittstellen fir Peripheriegerate.

ESD-geschiitzt. Der Roboter ist standardmafig geschitzt vor
unkontrollierter elektrostatischer Auf- oder Entladung und ist
damit geristet fiir die sichere Handhabung von empfindlichen
Elektronikbauteilen.

Maximale Zuverlassigkeit. Besonders lange Lebensdauer und
geringer Service- und Wartungsaufwand, z. B. dank weniger
Schritte beim Kabeltausch.

Einfache Bedienung. Steuerung ber KRC5 micro und Bedie-
nung Uber das KUKA smartPAD.

Integrierte Medien-
versorgung fur Luft,
Strom und Daten.

Fir ein Minimum an
Storkonturen und
hochste Zuverlassigkeit
im Betrieb.

KR 4 AGILUS

Steuerung

Anzahl Achsen

Nenn-Traglast

Maximale Traglast

Reichweite
Positionswiederholgenauigkeit
Gewicht

Einbaulage

click for more

Reichweite
601 mm
Traglast
Lkg
KR 4 R600
KR C5 micro
6
3kg
4,63 kg
601 mm
+0,02mm
27kg

Boden, Decke, Wand, Winkel
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) KR AGILUS. MaRgeschneidert

fir hochste Performance
in der Produktion.

Der KR AGILUS ist unser kompakter Sechs-Arm-Roboter,
der auf hochste Arbeitsgeschwindigkeiten ausgelegt ist.
Verschiedene Ausfiihrungen, Einbaulagen, Reichweiten und
Traglasten machen den Kleinroboter zum wandlungsfahigen
Prazisionskinstler.

Der KR AGILUS besticht durch seine Vielseitigkeit, die lhnen
neuartige Einsatzbereiche erméglicht. Ob Boden, Decke oder
Wand - dank integrierter Energiezufihrung und der neuen
KR C5 micro-Steuerung leistet er hochste Prazision auf kleins-
tem Raum. Neuartige Automatisierungskonzepte ermoglichen
die Safe-Robot-Funktionalitat. Und ob reinraumgeeignet, fir
explosionsgefahrdete Bereiche, in hygienetauglichem Design
oder spritzwassergeschitzt: Unser KR AGILUS ist in jeder
Ausfihrung immer prazise und schnell.

047\(\‘7\ ” \

(O]

Ausfiihrung Hygienic Machine. Der KR AGILUS ist als Hygienic
Machine erhaltlich. Design und Material sind bei dieser Vari-
ante absolut hygienetauglich. Das ermdglicht den Einsatz fir
Anwendungen mit direktem Kontakt zu Lebensmitteln und
pharmazeutischen Substanzen.

Ausfiihrung Waterproof (IP67). Der KR AGILUS ist in der Wa-
terproof-Ausfiihrung rundherum spritzwassergeschiitzt und
schafft auch unter intensiven aufseren Produktionsbedingun-
gen Hochstleistungen. Stabile Edelstahlabdeckungen ersetzen
Kunststoffteile, bestandige Oberflichenbehandlungen sowie
zusatzliche Dichtungen im Innenleben des Kleinroboters
ermoglichen den Einsatz etwa in Werkzeugmaschinen.

’..

Ausfiihrung Reinraumroboter. Der KR AGILUS CR ist rein-
raumgeeignet und erfillt die Anforderungen der Reinraum-
klasse ISO 2. Damit lasst sich der KR AGILUS CR perfekt in
kleinste Raume und komplexe Anwendungen integrieren, die
hohe Anspriiche in Sachen Reinheit stellen.

Ausfiihrung EX. Der KR AGILUS l3sst sich selbst auf extremste
Umgebungsbedingungen ausrichten: Mit dem KR AGILUS EX
haben wir die Waterproof-Ausfihrung um einen Explosions-
schutz erweitert. So kann der KR AGILUS durch seine Bauform
auch in explosionsgefahrdeter Umgebung (Zone 2) mit hochs-
ter Prazision arbeiten.

Agil in jeder Umgebung. Ob staubig, nass oder steril — der

KR AGILUS erreicht in jeder Produktionsumgebung Hochstleis-
tung. Verschiedenste Ausflihrungen wie Reinraum, Hygienic
Machine, EX — flir explosionsgefahrdete Bereiche — und Water-
proof machen ihn zum Spezialisten flr viele Aufgaben.

Hochst prazise in jeder Taktzeit. Der KR AGILUS erreicht dank
seiner robusten Bauweise maximale Wiederholgenauigkeit
und kontinuierliche Prazision. Mit extremer Geschwindigkeit
reduziert er die Zykluszeiten — und steigert die Fertigungsqua-
litat, ohne dabei jemals aus dem Takt zu geraten.

Dauerhaft robust. Der KR AGILUS kommt dank Lebens-
dauerschmierung an den Getrieben komplett ohne Schmier-
stoffwechsel und mit nur wenig Wartungsaufwand aus.
Die robuste Bauweise sorgt fir kontinuierliche Produktivitat.

Enorm platzsparend. Kopfiiber an der Decke, seitlich an der
Wand oder fest am Boden: Der KR AGILUS passt sich jeder Ein-
baulage an. Damit Sie den Sechs-Achs-Roboter platzsparend in
Ihre Zellkonzepte integrieren konnen, haben wir die Energie-
zuftihrung integriert.

Geschiitzt vor elektrostatischer Aufladung. Vor allem in
der Elektronikfertigung ist elektrostatische Aufladung ein
Problem. Der KR AGILUS ist bereits in der Grundausstattung
ESD-gestltzt. Das schiitzt ihn optimal vor einer Aufladung.

KR AGILUS KR 10 R1100 KR 10 R900 KR 6 R900 KR 6 R700
Steuerung KR C5 micro, KR C5 micro, KR C5 micro, KR C5 micro,
KR C4 compact KR C4 compact KR C4 compact KR C4 compact
Anzahl Achsen 6 6 6 6
Nenn-Traglast Skg Skg 3kg 3kg
Maximale Traglast 10kg 10kg 6kg 6kg
Reichweite 1.101 mm 901 mm 901 mm 706 mm
Positionswieder- +0,03mm +0,03mm +0,03mm +0,03mm
holgenauigkeit
Gewicht Sk kg 52kg 52kg 50kg
Ausfihrungen CR, EX, HM, WP CR, HM, WP CR, EX, HM, WP CR, HM, WP
Einbaulage Boden, Boden, Boden, Boden,
Decke, Decke, Decke, Decke,
Wand, Wand, Wand, Wand,
Winkel Winkel Winkel Winkel

KR 10 R1100-2

KR C5 micro,
KR C4 compact

6

10kg
11,1kg
1.101mm
+0,02mm

55kg
HO

Boden,
Decke,
Wand,
Winkel

CR Reinraumgeeignet EX Fir explosionsgefahrdete Bereiche HM Hygienetaugliches Design
HO Lebensmitteltaugliche Schmierstoffe WP Spritzwassergeschitzt EP Elektrostatische Entladung plus (ESD plus)

Die technischen Daten der Tabelle gelten ausschlielich fur Standardausfithrungen.

click for more

KR 10 R900-2

KR C5 micro,
KR C4 compact

6

10kg

11,3 kg
901 mm
+0,02mm

55kg

Boden,
Decke,
Wand,
Winkel

Produktportfolio_Kleinrobotik

Reichweite
706-1.101mm
Traglast
6-10kg
KR 6 R900-2 KR 6 R700-2
KR C5 micro, KR C5 micro,
KR C4 compact KR C4 compact
6 6
6kg 6kg
6,7kg 6,8kg
901 mm 726 mm
+0,02mm +0,02mm
55kg 53kg
HO -
Boden, Boden,
Decke, Decke,
Wand, Wand,
Winkel Winkel
024_025
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Niedrige Traglast trifft
hochste Flexibilitat.
Variantenreichtum fur
vielfaltige Prozesse.

Die niedrige Traglastklasse von KUKA von 6 bis 22 Kilogramm. KUKA Roboter mit
niedrigen Traglasten beweisen einzigartige Starken beim Kleben, Dichten, Schaumen
und allen Aufgaben, die eine hohe Bahngenauigkeit erfordern. Beim Schutzgas-
Schweiflen gldnzen KUKA Roboter fiir niedrige Traglasten mit den besten Beschleu-
nigungswerten am Markt.

Auch Tatigkeiten wie das Testen von Bauteilen, Kleinteilmontagen oder Schleifen, Po-
lieren, Montage sowie das Be- und Entladen von Maschinen sind bei KUKA Robotern
der niedrigen Traglastklasse in besten Handen. Dieses Portfolio gilt — dank optimaler
Reichweite und Traglastabdeckung — als eines der leistungsstarksten (iberhaupt.

KR CYBERTECH KR CYBERTECH KR CYBERTECH KR CYBERTECH ARC
nano nano arc

026_027
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U KR CYBERTECH nano.
In jeder Ausfihrung:
Meister der Geschwindigkeit.

Uberwindet Grenzen, um jede Aufgabe
zu meistern. Egal fir welche Aufgabe
Sie sie einsetzen, die KR CYBER-

TECH nano Roboter liefern in Zentral-
hand- oder Hohlwellenausfiihrung vom

Start weg beste Ergebnisse. Zur Reduzie-

rung der Maintenance-Kosten in kleinen,

kompakten Zellen, bei komplexen Aufga-

ben oder in anspruchsvollen, hochver-
dichteten Produktionsketten. Ihr Einsatz
macht sich dabei schnell bezahlt. Denn
die neue KR CYBERTECH nano Serie
bietet maximale Performance bei mini-
mierten Investitions-, Integrations- und
Instandhaltungskosten.

Startklar fiir die dynamischen Markte
der Zukunft. Die Roboter der KR CYBER-
TECH nano Serie setzen neue Maf3stabe
in Hochstleistung und Flexibilitat.
Entwickelt, um bei jeder denkbaren
Aufgabe optimale Ergebnisse zu erzielen.
Einzigartig in der Bandbreite ihrer
Fahigkeiten: hochgradig agil, extrem
schnell und gleichzeitig kompromisslos
prazise beim Bahnfahren - alles vereint
in einer Maschine. Filigran und schlank
im Design machen die Roboter selbst in
rauer Umgebung eine gute Figur.

Hdochste Prazision. Die Industrieroboter der KR CYBERTECH nano
Familie bieten eine Wiederholgenauigkeit von 0,04 Millimeter.
Damit spielen sie ihre Starken auch bei hohem Tempo voll aus.

Schlank und kompakt. Maximale Leistung bei minimalen
Storkonturen: Die neuen Roboter sind extrem kompakt, leicht
und schlank - fir eine Vielzahl an Einsatzfeldern in der indus-
triellen Fertigung.

Maximaler Freiraum. Die Roboter erschliefien bisher uner-
reichte Arbeitsraume: Sie Uberbricken weite Distanzen, ver-
figen Gber einen extrem grof3en riickwartigen Arbeitsbereich
und eine hohe Reichweite nach unten.

ESD-geschiitzt. Der Roboter ist standardmafig geschitzt vor
unkontrollierter elektrostatischer Auf- oder Entladung und ist
damit gerlstet fiir die sichere Handhabung von empfindlichen
Elektronikbauteilen.

Prozessoptimierte Bewegungsablaufe. Die KR CYBER-

TECH nano Familie verfligt optional tber digitale Plug-in
Motion Modes. Dabei handelt es sich um digitalisierte
Bewegungsmodi, die den Ablauf des Roboters flir spezifische
Anwendungsfalle optimieren. So ermdéglicht beispielsweise der
»Path Mode« hochprazises Bahnfahren. Der »Dynamic Mode«
erlaubt eine hdhere Beschleunigung sowie Geschwindigkeit,
um Taktzeiten weiter zu minimieren.

Beliebige Einbaulage. Montieren Sie die KR CYBERTECH na-
no-Industrieroboter am Boden, an der Wand, an der Decke
oder in jedem anderen Winkel — fiir unterschiedlichste Anfor-
derungsprofile in jeder gewlinschten Einbaulage.

Schlankeste Zentralhand. Mit geringstem Storradius haben die
KR CYBERTECH nano-Handlingroboter eine der kleinsten Zen-
tralhdnde ihrer Klasse — und das weltweit. Sie ermdglicht das
Arbeiten an Stellen, die fir andere Roboter unerreichbar sind.

Maximale Flexibilitat. Integrieren Sie Zusatzachsen einfach
Uber die Robotersteuerung und profitieren Sie vom innovati-
ven Energiezufiihrungskonzept K-PIPE-ES.

E ; Reichweite
1.440-1.840mm

Ny /,,f Traglast
—\ ﬂ 6-10kg

. p
KR CYBERTECH nano KR 10 R1440-2 KR 8 R1640-2 KR 6 R1840-2
Steuerung KR C5, KR C5 micro KR C5, KR C5 micro KR C5, KR C5 micro
Anzahl Achsen 6 6 6
Nenn-Traglast 10kg 8kg 6kg
Reichweite 1.440 mm 1.640 mm 1.840 mm
Positionswiederholgenauigkeit +0,04 mm +0,04mm +0,04 mm
Gewicht 153 kg 158 kg 162 kg
Ausfiihrungen HO - -
Einbaulage Boden, Decke, Wand, Winkel  Boden, Decke, Wand, Winkel ~ Boden, Decke, Wand, Winkel

HO Lebensmitteltaugliche Schmierstoffe

Die technischen Daten der Tabelle gelten ausschlielich fur Standardausfithrungen.
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&5 KR CYBERTECH nano ARC.
Extrem schnell und kompromisslos prazise.
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Maximale Leistung bei minimalen Kosten. Die Produktfamilie
KR CYBERTECH nano ARC ist optimiert fiir Bahnapplikationen.
Die Industrieroboter bieten eine ideale Performance und gleich-
zeitig eine hohe Leistungsdichte — fir maximale Wirtschaft-
lichkeit bei geringen Kosten. Mit den neuen Reglerstrukturen
sind die Industrieroboter der KR CYBERTECH nano ARC Familie
extrem bahngenau und schnell. Die Beschleunigungswerte und
die neue, storkonturarme Ergonomie gewdhrleisten Bahnfahren
auf allerhochstem Niveau — auch tief in den Bauteilen. Mit sehr
feinen Traglast-Abstufungen von 6 und 8 Kilogramm finden Sie
das ideale Robotermodell fiir hre Anwendung.

Der KR CYBERTECH nano ARC verfligt standardmafsig Gber den
Path Mode, der hochprézises Bahnfahren ermaéglicht. Aufser-
dem wird er vor Auslieferung positioniergenau vermessen.

Maximale Prazision. Mit einer Wiederholgenauigkeit von
0,04 Millimetern arbeiten die KR CYBERTECH nano ARC Robo-
ter auch bei hohem Tempo extrem exakt und prazise.

Neue KUKA Hollow Wrist-Hand. Die 50-Millimeter-Hohlwel-
lenhand ist eine zukunftsweisende Innovation: Die Hohlachse
bietet eine reduzierte Grundachsbewegung mit kurzen Taktzei-
ten bei hochster Bewegungsprazision.

ESD-geschiitzt. Der Roboter ist standardmafiig geschitzt vor
unkontrollierter elektrostatischer Auf- oder Entladung und ist
damit gerlstet fur die sichere Handhabung von empfindlichen
Elektronikbauteilen.

Vereinfachte Integration. Dank einheitlicher Montageflachen
gelingt eine einfache Integration des Roboters in bestehende
Produktionslinien sowie die unkomplizierte Montage von
Schweifs-Equipment.

click for more

Hohe Flexibilitat. Der Einsatz von moderner KUKA Steuerung
ermoglicht die einfache Integration von Zusatzachsen.

Grofdter Freiraum. Die KR CYBERTECH nano ARC haben
einen grofden rickwartigen Arbeitsbereich und eine hohe
Reichweite nach unten. Sie erschliefen damit bisher uner-
reichte Arbeitsraume.

Schlanke Kompaktheit. Die Industrieroboter sind besonders
leicht, sehr schlank und aufsergewohnlich kompakt. Sie bieten
maximale Leistung bei minimalen Storkonturen.

Reichweite
Y oo PEN

/ Ve \ 1.441-1.843mm

Traglast

\\\\j\/\;/ / ﬂ 6-8kg

KR CYBERTECH nano ARC KR 8 R1440-2 ARC HW KR 8 R1640-2 ARC HW KR 6 R1840-2 ARC HW
Steuerung KR C5 KR C5 KR C5
Anzahl Achsen 6 6 6
Nenn-Traglast 8kg 8kg 6kg
Reichweite 1.441mm 1.641 mm 1.843mm
Positionswiederholgenauigkeit +0,04mm +0,04mm +0,04mm
Gewicht 167kg 172kg 175kg
Einbaulage Boden, Decke, Wand, Winkel  Boden, Decke, Wand, Winkel ~ Boden, Decke, Wand, Winkel

KR CYBERTECH nano ARC

KR CYBERTECH nano ARC E. Der Edition Roboter markiert den Einstieg in die Welt
der Schweif3-Automation. Er wurde speziell fiir einfache Schweifaufgaben geschaf-
fen. Bei Prozessen geringer Komplexitat ist es dank dem KR CYBERTECH nano ARC E
moglich, eine roboterbasierte Automation sehr wirtschaftlich zu realisieren. Dabei
macht er in Sachen Qualitat, Zubehor oder Software keine Kompromisse.

KR 6 R1440-2 ARCHWE KR 6R2010-2ARCHWE

Steuerung KR C5 KR C5
Anzahl Achsen 6 6
Nenn-Traglast 6kg 6kg
Reichweite 1.441mm 2.010mm
Positionswiederholgenauigkeit +0,04mm +0,04mm
Gewicht 195kg 204 kg
Einbaulage Boden, Decke Boden, Decke
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7 KR CYBERTECH. Fir platzsparende
Zellenkonzepte — bei besonders

niedrigen Folgekosten.

Der Spezialist fiir Handling-Applikationen. Die Industrie-
roboter der KR CYBERTECH Familie bieten Ihnen die weltweit
umfassendste Modellpalette in der niedrigen Traglastklasse
mit der grofdten Leistungsdichte.

Die leistungsstarken Multifunktionsroboter der KR CYBERTECH
Serie sind spezialisiert auf Handling-Applikationen: Handha-
ben grofser Bauteile, Bearbeiten, Montieren, Palettieren und
Schutzgasschweifden. Eine zentrale Neuerung der KR CYBERTECH
Serie: Die Industrieroboter sind noch kompakter. Profitieren
Sie dadurch von der hoheren Integrationsdichte und den re-
duzierten Stérkonturen. Wahlen Sie aus dem breiten Portfolio
den richtigen Industrieroboter fir jede Anwendung.

Schnell und genau. Die Industrieroboter der KR CYBERTECH Serie
erreichen aufdergewdhnlich hohe Geschwindigkeiten und arbei-
ten dadurch noch schneller — bei gleicher Exaktheit wie bisher.

Umfassendes Portfolio. Die KR CYBERTECH Serie eignet sich
zum Bearbeiten, zum Handhaben grofder Bauteile, Montieren,
Palettieren und Schutzgasschweifden.

Flexible Aufstellung. Fiir Planungssicherheit und geringe
Kosten beim Zellendesign: Montieren Sie die Roboter flexibel
auf den Boden, an die Wand, die Decke oder sogar in einem
bestimmten Winkel.

Die platzsparende und
intelligent integrierte
Verkabelung sorgt
dafir, dass die KR CY-
BERTECH Roboter in
jeder Einbaulage ein
Maximum an Bewe-
gungsfreiheit haben.

KR CYBERTECH KR 22 R1610-2 KR 20 R1810-2
Steuerung KR C5, KR Cé4 KR C5, KR C4
Anzahl Achsen 6 6
Nenn-Traglast 22kg 20kg
Reichweite 1.612mm 1.813mm
Positionswiederholgenauigkeit +0,04mm +0,04 mm
Gewicht 255kg 255kg
Ausfihrungen - -
Einbaulage Boden, Decke, Boden, Decke,

Wand, Winkel ~ Wand, Winkel

click for more

Energiezufiihrungs-Vielfalt. Durch die separaten Kabelsatz-
und Energiezuflihrungs-Leitungen steht ihnen eine grofse
Vielfalt an kompatiblen Energiezufiihrungen zur Verfligung.

Schlankes Design. Die KR CYBERTECH Familie besticht durch
eine schlanke Zentralhand und ein extrem kompaktes und
gleichzeitig athletisches Erscheinungsbild.

Verbessertes Fahrverhalten. Die optimierten Reglerstrukturen
sorgen flr ein ruhiges und filigranes Fahrverhalten — auf der
Bahn und in der Positionierung.

ESD-geschiitzt. Der Roboter ist standardmafig geschitzt vor
unkontrollierter elektrostatischer Auf- oder Entladung und ist

damit gerUstet fir die sichere Handhabung von empfindlichen
Elektronikbauteilen.

E 5 Reichweite
1.612-2.013mm

 \ (- ﬂ Traglast
It 8-22kg

KR 16 R2010-2 KR 16 R1610-2 KR12R1810-2 KR 8R2010-2 KR 20 R1810-1
KR C5, KR C4 KR C5, KR Ca KR C5, KR C4 KR C5, KR C& KR C5, KR C4

6 6 6 6 6

16 kg 16kg 12 kg 8kg 20kg
2.013mm 1.612mm 1.813mm 2.013mm 1.813mm
+0,06mm +0,06mm +0,04mm +0,06mm +0,06mm
260kg 255kg 255kg 260kg 250kg

- - - - CR, F, HO

Boden, Decke, Boden, Decke, Boden, Decke, Boden, Decke, Boden, Decke,
Wand, Winkel Wand, Winkel ~Wand, Winkel ~Wand, Winkel ~Wand, Winkel

CR Reinraumgeeignet F Gief3ereiausfithrung HO Lebensmitteltaugliche Schmierstoffe

Die technischen Daten der Tabelle gelten ausschlielich fur Standardausfithrungen.

KR CYBERTECH E. Mit reduzierten Funktionen fokussiert er sich auf das Wesentliche

KR CYBERTECH E

und bietet dabei technische Verlasslichkeit in gewohnter Qualitat. Das macht den

KR 20 Edition Roboter zur kosteneffizienten Alternative fiir den Einstieg in die Auto-
matisierung, flr preissensitive Marktsegmente und dynamische Anforderungen sowie
fur kleine Unternehmen. Ob Handling oder Priifen: Der KR CYBERTECH KR 20 Edition
Roboter unterstiitzt zuverldssig dabei, Prozesse zu automatisieren.

KR 20 R1820-2 E

Steuerung KR C5
Anzahl Achsen 6
Nenn-Traglast 20kg
Reichweite 1.820mm
Positionswiederholgenauigkeit +0,04mm
Gewicht 240kg
Einbaulage Boden, Decke, Wand, Winkel

Produktportfolio_Niedrige Traglast 032_033
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¥ KR CYBERTECH ARC.

Bahnbrechend in Prazision

und Wartungsfreundlichkeit.

Spezialisierte Prozessroboter fiir Bahnapplikationen.
Die Industrieroboter aus der Produktfamilie KR CYBERTECH ARC
Uberzeugen durch hochste Prazision und beste Performance.
Die wartungsarme Serie garantiert besonders niedrige Folgekosten.

Die Industrieroboter der KR CYBERTECH ARC Produktfamilie
sind spezialisierte Prozessroboter fiir Bahnapplikationen
wie Schutzgasschweifden, Klebe- und Dichtmittelauftrag.

Schnell und genau. Besonders schnell und gleichzeitig exakt:
Die Roboter der KR CYBERTECH ARC Produktfamilie arbeiten
bei gleicher Prazision noch schneller.

Flexible Montage. Passen Sie die Aufstellung der Roboter
an Ihren Bedarf an: Montieren Sie sie an die Decke, auf den
Boden, an die Wand oder in einem Winkel.

Athletisches Design. Die Industrieroboter der KR CYBERTECH ARC
Familie wirken besonders kompakt und dennoch schlank.

KR CYBERTECH ARC
Steuerung
Anzahl Achsen

Nenn-Traglast

Reichweite
Positionswiederholgenauigkeit
Gewicht

Einbaulage

click for more

Optimiertes Fahrverhalten. Sowoh! auf der Bahn als auch in
der Positionierung fahren die Industrieroboter dank verbesser-
ter Reglerstrukturen ruhig und filigran.

Breites Portfolio. Die Produktfamilie KR CYBERTECH ARC ist
optimiert flir Bahnapplikationen, zum Beispiel fir Schutzgas-
schweifsen und Klebe- und Dichtmittelauftrag.

Die KR CYBERTECH ARC Produktfamilie ist fir
Durchlaufanwendungen optimiert, zum Beispiel
fur das Schutzgasschweifen und das Auftragen
von Kleb- und Dichtstoffen.

\\ E ; Reichweite
\“ 2.101mm

\_ ﬂ Traglast
—\ 8kg

KR 8 R2100-2 ARC HW

KR C5, KR C4

6

8kg

2.101mm

+0,04mm

260kg

Boden, Decke, Wand, Winkel

Produktportfolio_Niedrige Traglast 034_035
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Mittlere Traglast
fur souverane
Performance.
Vielfalt und
Genauigkeit fur
lhre Automation.

KUKA Roboter fiir mittlere Traglasten ibernehmen im Rahmen von Automationslo-
sungen viele anspruchsvolle Aufgaben. Dank ihrer schlanken Hand, steifer Armkon-
struktion und kompakter Montageflachen eignen sie sich fir viele Anwendungen.
Selbst unter hohen Prozesskraften arbeiten sie mit grofter Genauigkeit. Das pra-
destiniert sie flir bahntreue Prozessapplikationen wie Frasen, Bohren, Wasserstrahl-
schneiden, Laserschweifsen und andere Laseranwendungen. Souveran handhaben
sie Bauteile, polieren und montieren, be- und entladen Maschinen oder meistern
diffizile Aufgaben wie die Stromungsfallmessung im Windkanal. In Decken- und
Bodenmontage oder als Konsolroboter vereinen sie Robustheit, Funktionsvielfalt,
Prazision und effiziente Performance.

KR IONTEC

036_037
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¥ KR IONTEC. Ein Roboter -
viele Applikationen.

Per Knopfdruck an Prozesse anpassbar. Dank digitaler Motion ~ Umristbare Traglast. Die Traglast des KR IONTEC lasst sich
Modes kénnen Sie die Performance des Roboters an diverse auch am bereits installierten Roboter nachtraglich anpassen -
Prozesse oder Teilschritte anpassen — je nach Bedarf fiir héhe-  fir maximale Flexibilitat in [hrer Produktion.
re Prazision oder Geschwindigkeit.

Vereinfachte Inbetriebnahme. Ein optimiertes Engineering

Geringster Wartungsaufwand. Ein Olwechsel ist beim Tool und ein geringer Schulungsaufwand durch bewahrte
KR IONTEC nur alle 20.000 Betriebsstunden notwendig. KUKA Technologie vereinfachen Ihnen die Inbetriebnahme.
Aufderdem verfligt der Roboter Uber ein Zentralhandkonzept
ohne Riemen. Optimierte Energiezufiihrung. Eine A1 Hohlwelle mit

119 Millimetern Durchmesser sorgt fiir eine einfache Energie-
Flexible Zellen- und Anlagenplanung. Die effiziente Ausnut- zufuhr mit minimalem Footprint.

zung des Arbeitsbereichs, der geringe Platzbedarf durch einen
kleinen Footprint und die schlanke Storkontur erméglichen ein - ESD-geschiitzt. Der Roboter ist standardmafig geschitzt vor

kompaktes Zellen-Design. unkontrollierter elektrostatischer Auf- oder Entladung und ist
damit ger(stet fur die sichere Handhabung von empfindlichen
Niedrige Lagerkosten. Der Roboter bendtigt 50 Prozent Elektronikbauteilen.

weniger Ersatzteile als sein Vorgangermodell.
Hochste Verfiigbarkeit. Der KR IONTEC hat eine technische
Verfligbarkeit von 99,999 Prozent mit einer Mean Time Bet-
ween Failures von 400.000 Stunden.

Mit dem KR IONTEC setzen Sie auf
pure Performance und den grofiten
Arbeitsraum in der mittleren Traglast-
klasse. Maximale Dynamik, minimale
Zykluszeiten.

Weitreichend. Der enorm grofse
Arbeitsraum durch den langen
Arm und die lange Schwinge
des KR 20 R3100 erweitert die
Produktionsméglichkeiten um
ein Vielfaches.

Ob am Boden, an der Wand oder

in Schragstellung montiert — der

KR IONTEC vereint ein kompaktes
Design mit einer optimalen Raumaus-
nutzung. Ausgestattet mit einer wasser-
und staubdichten Zentralhand und
geschltzten Motoren, ist er fir fast alle
Anwendungsbereiche geeignet. Eine
Foundry Option ermdglicht zudem den
Einsatz bei Hitze und erweitert den
Temperaturbereich von 0 bis 55°C.

Reichweite
2.101-3.101 mm

. ) Traglast
KR IONTEC bringt einen hohen OQutput &
. : . 20-70kg
und eine grofle Anwendungsvielfalt bei
geringen Gesamtkosten fir Anschaf-
fung, Betrieb und Wartung. Das macht
. . . . . KR IONTEC KR 70 R2100 KR 50 R2100 KR 50 R2500 KR 30 R2100 KR 20 R3100
ihn zu einer wertvollen Investition in die
. Steuerung KR C5, KR C4 KR C5, KR C4 KR C5, KR C4 KR C5, KR C4 KR C5, KR C4
Zukunft Ihrer Produktion.
Anzahl Achsen 6 6 6 6 6
Nenn-Traglast 70kg 50kg 50kg 30kg 20kg
Reichweite 2.101mm 2.101mm 2.501mm 2.101mm 3.101mm
Positionswiederholgenauigkeit +0,05mm +0,05mm +0,05mm +0,05mm +0,05mm
Gewicht 536 kg 533kg 559kg 533kg 549kg
Ausfiihrungen CR lite, F, HO CR lite, HO CR lite, F, HO CR lite -
Einbaulage Boden, Decke, Boden, Decke, Boden, Decke, Boden, Decke, Boden, Decke,
Wand, Winkel Wand, Winkel Wand, Winkel Wand, Winkel Wand, Winkel

CR lite Roboter mit Reinraumklasse ISO5 F Giefsereiausfiihrung HO Lebensmitteltaugliche Schmierstoffe
Die technischen Daten der Tabelle gelten ausschlielich fur Standardausfihrungen.
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_Hohe Traglast

Hohe Traglast bei
grofser Reichweite.
Die sichere Entscheidung

fur vielfaltige
Produktionsaufgaben.

KUKA Roboter fiir hohe Traglasten sind die richtige Wahl, wenn es um Prozesse
und Handhabungsaufgaben im Anforderungsbereich bis 300 Kilogramm geht.
Die KR QUANTEC Serie tiberzeugt mit einer cleveren Abstufung von Reichweiten
und Traglasten. So ist es moglich, sehr flexibel den optimalen Roboter fiir Ihren
Bedarf zu bestimmen. Als echte Arbeitstiere punkten unsere Roboter fiir hohe
Traglasten durch innovative Features wie den Motion Modes und der Absicherung
der Verfuigbarkeit. Gleichzeitig stehen sie fur Effizienz und signifikant niedrige
laufende Kosten.

KR QUANTEC

040_041
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) KR QUANTEC. Die clevere
Roboterfamilie fur Effizienz

und Anwendungsvielfalt.

Best in Class. Mit der KR QUANTEC Serie prasentiert KUKA
eine Roboter-Generation, die durch die Summe innovativer
Features Mafestabe setzt — sowohl fiir klassische als auch
digitalisierte Produktionswelten. Das Ergebnis geht weit iber
technische Details hinaus und schliefdt auch langfristige As-
pekte wie die Vereinfachung der Inbetriebnahme, Wartungs-
aufwand und Prozessoptimierung des Systems mit ein.

Nachhaltig niedriger TCO. Der KR QUANTEC Uberzeugt nicht
nur mit hochster Produktionseffizienz, sondern auch mit sei-
nem 6konomischen Inbetriebnahme- und Wartungskonzept.
Mit Energieeffizienz, Spitzenwerten in »Meantime between
failure (MTBF)« sowie einer reduzierten Anzahl der Bauteile
im kompletten Baukasten setzt die Serie in Sachen TCO
Mafdstabe auf dem Markt. Stillstandszeiten und Wartungsauf-
wand werden unter anderem durch das innovative Kabel- und

click for more

Prozessoptimierte Bewegungsablaufe. Als weltweit erster
Industrieroboter verfiigte die KR QUANTEC Serie Uber digitale
Plug-in Motion Modes. Dabei handelt es sich um digitalisierte
Bewegungsmodi, die die Bewegung des Roboters flr spezifische
Anwendungsfalle optimieren. So ermdglicht beispielsweise der
»Path Mode« hochprazises Bahnfahren. Der »Dynamic Mode« er-
laubt eine héhere Geschwindigkeit, um Taktzeiten zu minimieren.

Maximale Flexibilitat. Die Serie KR QUANTEC besticht durch
ein optimales Portfolio sowie maximale Performance und fort-
schrittliches Design. Schlanke Stérkonturen, eine erweiterte
zuldssige Umgebungsbedingung sowie ein extrem kleiner
Footprint sorgen fiir hochstmaogliche Flexibilitat im Einsatz
sowie in der Zellen- und Anlagenplanung. Der perfektionierte
Arbeitsbereich vor, Uber und hinter der Maschine bietet ver-
besserte Erreichbarkeiten in verschiedensten Applikationen.

Energiezuflihrungskonzept minimiert. Damit glanzt die Serie
KR QUANTEC mit einer signifikanten Senkung der laufen-
den Kosten. Das Energiezuflihrungskonzept besticht durch I
Langlebigkeit und optimale Verfligbarkeit. B )

Die Zukunft Ihrer Fertigung. Die KR QUANTEC Roboter zahlen
zur hohen Traglastklasse und verfligen in diesem Bereich Uber
das grofste Traglast- und Reichweiten-Portfolio auf dem Markt.
Der Allrounder von KUKA ist fiir Einsdtze in nahezu allen

Reichweite
1.573-3.904mm

Marktsegmenten ausgelegt — von der Automobilindustrie tiber I;)gisgo ke
das Gielsereiwesen bis zum Medical-Bereich.
Optimales Portfolio fiir maximale Flexibilitat und niedrige D A A G T T R
Total Cost of Ownership (TCO). Die KR QUANTEC Serie wurde KR QUANTEC R2700-2 R2700-2 R2900-2 R3100-2 R2900-2 R2700-2 R3100-2
auf Grundlage der Erfahrungen von KUKA in der dynamischen Steuerung KRC5 KRC4  KRC5KRC4  KRCS,KRC4  KRCS,KRC4  KRCS,KRCA  KRC5 KRCA  KRCS,KRCh
Welt der Automatisierung entwickelt. Das Ergebnis: eine zuver- Anzahl Achsen 6 6 6 6 6 6 6
lassige, vielseitige und effiziente Qualitatslosung fir lhre Pro- Nenn-Traglast 300kg 250kg 240kg 210kg 180kg 210kg 150kg
duktionslandschaft. Kunden profitieren vom einzigartig breiten Reichweite 2.701mm 2.701mm 2.900mm 3.100mm 2.900mm 2.701mm 3.100mm
Anwendungsspektrum der KR QUANTEC Roboter, die durch ihre Positionswiederholgenauigkeit +0,05mm +0,05mm +0,05mm +0,05mm +0,05mm +0,05mm +0,05mm
Performance, Wirtschaftlichkeit und Flexibilitat iberzeugen. Gewicht 1.101kg 1.101kg 1.120kg 1.134kg 1.105kg 1.077kg 1.105kg
Ausfihrungen F F F, HO F F F F, HO
Ein intelligenter Baukasten verspricht passgenaue, flexible Einbaulage Boden, Decke Boden, Decke Boden, Decke Boden, Decke Boden Boden Boden
Roboter sowie niedrige TCO - etwa durch einen minimierten
Wartungsaufwand sowie eine reduzierte Zahl von Ersatzteilen. KR 150 KR 120 KR 120 KR 270 KR 210 KR 180 KR 120
Die Moglichkeit zur Traglasthochristung im Feld und die KR QUANTEC R2700-2 R3100-2 R2700-2 R3100-2 K R3300-2 K R3500-2 K R3900-2 K
Motion Modes fir eine ideale Prozessqualitat innerhalb der Steuerung KR C5, KR C4 KR C5, KR C4 KR C5, KR C4 KR C5, KR C4 KR C5, KR C4 KR C5, KR C4 KR C5, KR C4
Produktion machen den KR QUANTEC zu einer sicheren Inves- Anzahl Achsen 6 6 6 6 6 6 6
tition in die Zukunft Ihrer Produktion. Nenn-Traglast 150 kg 120kg 120 kg 270 kg 210kg 180kg 120kg
Reichweite 2.70Imm 3.100mm 2.701mm 3.105mm 3.305mm 3.505mm 3.904mm
Positionswiederholgenauigkeit +0,05mm +0,05mm +0,05mm +0,05mm +0,05mm +0,05mm +0,05mm
Gewicht 1.072kg 1.105kg 1.069kg 1.260kg 1.266 kg 1.256kg 1.280kg
Ausfiihrungen F F F, HO F F F -
Einbaulage Boden Boden Boden Boden Boden Boden Boden
(Konsole) (Konsole) (Konsole) (Konsole)
KR 160 KR 120
KR QUANTEC nano R1570 nano R1800 nano
Steuerung KR Cé4 KR Cé
Anzahl Achsen 6 6
Nenn-Traglast 160kg 120kg
Reichweite 1.573mm 1.803mm
Positionswiederholgenauigkeit +0,06mm +0,06 mm
Gewicht 677kg 684 kg
Ausfihrungen - -
Einbaulage Boden, Decke Boden, Decke

F Gief3ereiausfihrung HO Lebensmitteltaugliche Schmierstoffe
Die technischen Daten der Tabellen gelten ausschlief3lich fur Standardausfihrungen.
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) KR FORTEC. Grof im Handling,
kosteneffizient im Betrieb.

Kompakt und kraftvoll. Modulare Bauweise. Niedrige TCO. Wartungsarm.
+ Grofde Leistungs auf + Baugleiche Ersatzteile  Niedriger Energieverbrauch  + Wenig Prifaufwand: Keine
kleinem Raum fir drei Roboterfamilien: « Zuverlassigkeit: bis zu TUV-Prifung des Gewichts-

Der KR FORTEC ist unser Allrounder
unter den Schwerlastrobotern. Er

ist energieeffizient und dynamisch in
Handlingapplikationen im Schwer-
traglast-Bereich bis 500 kg. Durch die
Anwendung unserer bekannten Indust-

Schnelle Performance

bei niedrigem Energie-
verbrauch

Niedrige Taktzeiten durch
hohere Dynamik

+ Kompakte Form: perfekt
fur Arbeiten wie Handling
und Punktschweifsen

KR FORTEC, KR QUANTEC,
KR FORTEC Ultra
Flexibilitat bei der Planung
von neuen Aufgaben und
Produktionsabldufen
Kostenreduzierung bei der
Lagerung und Entwicklung

von verschiedenen Roboter-

Konfigurationen

400.000 Stunden storungs-
freies Arbeiten (Mean Time
Between Failures)
Bewahrte Servicekonzepte,
bekannt vom KR QUANTEC
und KR FORTEC Ultra

ausgleichs notwendig
Wartungsarbeiten lassen
sich mihelos und zigig
durchfihren, dank einer
optimierten Zuganglichkeit

rieroboter-Konzepte ist er wartungsarm
im Betrieb. Das macht den Roboter

zu einem zuverlassigen Faktor in lhrer Reichweite

Produktion. 2.800-3.400mm
Der neue KR FORTEC ist flexibel erwei- Traglast
terbar, sparsam im Energieverbrauch 240-500kg
und wartungsarm. Der Roboter fligt sich
mit seiner Nutzlast nahtlos zwischen
dem KR QUANTEC und dem KR FORTEC
. . ) KR FORTEC KR 240 R3400-2 KR 240 R3750-2 KR 280 R3100-2 KR 340 R3400-2 KR 360 R2800-2 KR 420 R3100-2 KR 500 R2800-2
Ultra ein. Damit komplettiert er das . - (n s (n s n s cn s en s (n s
. . . . teuerun
KUKA Portfolio. Er ist pradestiniert Al Agh . . . . . . .
. . . . nza cnsen
firden Einsatz in der Automobil- und Nenn-Traglast 240k 240k 280k 340k 360k 420k 500k
. enn-iraglas
General Industry. Mit dem KR FORTEC s ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢
.. . . Reichweite 3.400mm 3.750mm 3.100mm 3.400mm 2.800mm 3.100mm 2.800mm
standardisieren Sie Ihre Produktionspro- - ;
- Positionswiederhol- +0,08mm +0,08 mm +0,08 mm +0,08mm +0,08mm +0,08mm +0,08 mm
zesse durch automatisierte Handhabung genauigkeit
auf einem hohen Qualitatslevel. Zur Gewicht 1.597kg 1.620kg 1.687kg 1728kg 1.660kg 1704 kg 1.671kg
Wirtschaftlichkeit threr Produktionsab- Ausfiihrungen r HIF HIF
laufe tragen zudem mEdrige Gesamtbe- Einbaulage Boden Boden Boden Boden Boden Boden Boden

triebskosten des Roboters bei. ) } o o ) o
HI High Inertia (optimiert fiir hochste Massentragheiten) F GieRereiausfiihrung

Die technischen Daten der Tabellen gelten ausschlief3lich fur Standardausfihrungen.
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¥ KR FORTEC ultra.
Volle Kontrolle auch

Unschlagbare Power im kompakten Design. Hochste Performance und maximale Flexibilitat.
be | g roge n La Ste n + Leistungsstarkster seiner Klasse: bis zu 800 kg Traglast + Kompatibel mit Werkzeugen unterschiedlicher Gréfsen
: + Kleiner Footprint: 950x 970 mm Aufstellflache durch Auswahl einer HI-Ausfithrung (High Inertia)
+ Leichtgewicht in der Schwerlastklasse: nur 2,2 t « Upgrade auf HI-Ausfihrung oder Ausfiihrungen mit
+ Hohe Dynamik bei niedrigen Taktzeiten hoherer/niedrigerer Traglast
Niedrige TCO. Reduzierte Wartungskosten.
+ Niedriger Energieverbrauch + Komponenten mit geringem Wartungsbedarf
+ Hochste Verfligbarkeit: 99,998 % + Sehr gute Zuganglichkeit am Roboter
« MTBF: bis 400.000 h + Geringe Wartungsaufwande mit nur 3 Mafsnahmen:
+ Kurze Wartungsdauer (MTTM) Sichtpriifung, Schmierung, Olwechsel alle 20.000 h

+ Schnelle Reparatur (MTTR)
+ Geringer Ersatzteilbedarf

Die Schwerlastroboter mit Nutzlasten
von bis zu 800 kg bieten maximale Leis-
tung auf kleinstem Raum und zeichnen
sich durch eine schnelle und prazise
Handhabung von grofden Bauteilen mit

hohem Tragheitsmoment aus. . . . R :
g Durchdachte Energiezufiihrung. Unsere Komplettlésung fiir eine einfache Installa-

tion, geringe Wartungskosten und hohe Lebensdauer. Von konfiguratorgestiitzten
Energiezufihrungen bis hin zu Energiezufiihrungen mit flexibler K-Pipe fir prazisere
Bewegungen bieten wir hnen individuelle, auf Ihre Bediirfnisse zugeschnittene
Losungen. Durch die perfekt auf den Roboter abgestimmte Ausstattung kdnnen Sie
sofort loslegen und sparen Zeit und erhebliche Kosten bei der Integration.

Entwickelt fir hohe Tragheitsmomente
beim Handling schwerer und grof3er
Werkstiicke. Vom Batteriehandling bis
zum Gigacasting. In der Produktion
steigen die Anforderungen an Nutzlast
und Reichweite bei immer héheren Trag-
heitsmomenten der WerkstUlcke stark
an. Die KR FORTEC ultra Roboter wurden
konstruiert, um diese Anforderungen
bei maximaler Effizienz auf kleinstem
Raum zu meistern. Als intelligentes
Baukasten- und Gleichteilekonzept, das
es ermoglicht, den optimalen Roboter
fur eine Applikation auszuwahlen und
im Feld anzupassen. Wegweisend in
Performance, Wirtschaftlichkeit und
Flexibilitat. Heute und in Zukunft.

Die Vorteile der Energiezufiihrung am KR FORTEC ultra.

+ Spart Ersatzteile durch einheitliche Bauteile und Langen

+ Optimiert fir minimalen Verschleif® und erhohte Nutzungsdauer

+ Verbesserter Einklemmschutz

+ Gleichteilekonzept mit Energiezufiihrung anderer Roboterbaureihen
+ K-Pipe mit optimiertem Flihrungssystem

Reichweite
2.800-3.700mm

Traglast

480-800kg
KR FORTEC-2 ultra KR 480 R3400-2 KR 480 R3700-2 KR 560 R3100-2 KR 640 R2800-2 KR 800 R2800-2
Steuerung KR C5 KR C5 KR C5 KR C5 KR C5
Anzahl Achsen 6 6 6 6 6
Nenn-Traglast 480kg 480kg 560 kg 640 kg 800kg
Reichweite 3.400mm 3.700mm 3.100mm 2.800mm 2.800mm
Positionswiederholgenauigkeit +0,08mm +0,08mm +0,08mm +0,08 mm +0,08mm
Gewicht 2.140kg 2.460kg 2.170kg 2.170kg 2.400kg
Ausfiihrungen F F F, HI F, HI F
Einbaulage Boden Boden Boden Boden Boden

HI High Inertia (optimiert fiir hochste Massentragheiten)

Die technischen Daten der Tabelle gelten ausschlielich fur Standardausfithrungen.
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¥ KR 1000 titan. Unser kraftvoller
Roboter flr Schwerlasten.

Schwerste Bauteile und Komponen-
ten auch iiber grofe Distanzen. Der
KR 1000 titan ist unser kraftvoller Robo-
ter fur Schwerlasten und grofse, schwere
Werkzeuge mit hohen Massentragheiten.

Erist der erste sechsachsige Schwer-
last-Roboter mit offener Kinematik und
einzigartiger Traglast. Er meistert das
Handling von Schwerlasten auch tber
grofde Distanzen prazise und schnell.
Motorblocke, Steine, Glas, Stahltrager,
Schiffsteile, Flugzeugteile, Marmorblo-
cke, Betonfertigteile — der KR 1000 titan
schafft jedes Schwergewicht. Fir
spezielle Einsatzgebiete bieten wir
Ihnen die Foundry Variante mit bestem
Traglast/Reichweiten-Verhaltnis oder
die Ausfihrung als Palettierroboter fir
Schwerlasten bis zu 1,3Tonnen.

Hohe Dynamik. Der KR 1000 titan
handhabt schwerste Bauteile und
Komponenten prazise und sicher. Mit
hoher Geschwindigkeit und dynami-
scher Beschleunigung sorgt er fir
beste Taktzeiten.

KR 1000 titan

Steuerung

Anzahl Achsen

Traglast

Reichweite
Positionswiederholgenauigkeit
Gewicht

Ausfiihrungen

Einbaulage

F Gief3ereiausfiihrung

Enorme Produktivitat. Dank der
Robotergenauigkeit des KR 1000 titan
verbessern Sie Ihre Fertigungsquali-
tat und reduzieren Kosten. Geringe
Storkonturen vergréf3ern den effektiv
nutzbaren Arbeitsraum.

Die technischen Daten der Tabelle gelten ausschlielich fur Standardausfithrungen.

click for more

Mehr Flexibilitat. Der KR 1000 titan
bietet Ihnen vielfaltige Anwendungs-
moglichkeiten: Als Palettierer oder mit
Linearachsen kombiniert vergréfiern Sie
seinen Spielraum. Er lasst sich einfach
und ohne Fundamentanpassungen in
Anlagen und Systeme integrieren.

Reichweite
3.202-3.601mm

Traglast

750-1.000 kg
KR 1000 titan KR 1000 L750 titan
KR C5, KR Cé4 KR C5, KR C4
6 6
1.000kg 750 kg
3.202mm 3.601mm
+0,10mm +0,10mm
4.690kg 4.740kg
F F
Boden Boden

Produktportfolio_Schwere Traglast 050_051
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¥ KR 40 PA. Unser kleinster und
leichtester Palettierroboter.

KR 40 PA

Steuerung

Anzahl Achsen

Traglast

Reichweite
Positionswiederholgenauigkeit
Gewicht

Ausfiihrungen

Einbaulage

click for more

Der KR 40 PA verpackt und kommis-
sioniert Ihre Ware in Rekordzeit. Auf
kleinem Raum palettiert er mit einer
Gesamttraglast von bis zu 40 Kilo-
gramm und erreicht Netto-Stapel-
héhen bis zu 1,8 Meter. Dank seines
geringen Eigengewichts verkirzen sich
die Zykluszeiten massiv.

Reichweite
2.091 mm
Traglast
40kg
KR 40 PA
KR C5, KR Cé&
4
40kg
2.091mm
+0,05mm
695kg
Boden

_Palettierroboter / Hohe Traglast

\Il

) KR QUANTEC PA. Kiirzere Zyklen,
beste Verfugbarkeit und geringe
Betriebskosten.

click for more

Die KR QUANTEC PA Roboter sind die

leistungsstarksten ihrer Klasse. Das
schlanke Gewicht erméglicht unschlag-
bare Dynamik und Prazision. Damit
eignen sich die KR QUANTEC PA perfekt
flr anspruchsvolle Palettieraufgaben
mit Traglasten von 120 bis 240 Kilo-
gramm und maximalen Reichweiten — in
der Arctic-Ausfiihrung auch speziell fiir
Kihlraume. So kénnen Sie mehrere Pa-
letten auf grofser Hohe miihelos stapeln.

KR QUANTEC PA KR 240 R3200-1 PA* KR 180 R3200-1 PA* KR 120 R3200-1 PA* KR 240 R3200-2 PA
Steuerung KR Cé4, KR C5 KR Cé4, KR C5 KR C4, KR C5 KR Cé4, KR C5
Anzahl Achsen 5 5 5 5
Traglast 240kg 180 kg 120 kg 240kg
Reichweite 3.195mm 3.195mm 3.195mm 3.195mm
Positionswiederholgenauigkeit +0,06 mm +0,06 mm +0,06 mm +0,07mm
Gewicht 1.103kg 1.093kg 1.075kg 1.017kg
Ausfliihrungen A A A HO
Einbaulage Boden Boden Boden Boden

* AusschlieRlich als Arctic-Ausfiihrung bis -30°C verfigbar HO Lebensmitteltaugliche Schmierstoffe
Die technischen Daten der Tabelle gelten ausschlielich fur Standardausfithrungen.

Reichweite
3.195mm

Traglast
120-240kg

KR 180 R3200-2 PA KR 140 R3200-2 PA

KR Cé4, KR C5 KR C4, KR C5
5 5

180kg 140kg
3.195mm 3.195mm
+0,07mm +0,07mm
1.017kg 1.017kg

HO HO

Boden Boden
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_Palettierroboter / Schwere Traglast

KR 300 PA, KR 470 PA und KR 700 PA.

Hohe Flexibilitat mit den Schwerlast-
palettierern bis 700 Kilogramm.

KR 300 PA, KR 470 PA und KR 700 PA
Steuerung

Anzahl Achsen

Traglast

Reichweite
Positionswiederholgenauigkeit
Gewicht

Ausfliihrungen

Einbaulage

KUKA Palettierroboter fiir Schwerlasten
packen entscheidend mehr. Sie zeichnen
sich neben der schweren Traglast, kom-
biniert mit einer Reichweite von bis zu
3.150 Millimetern, durch maximale Ar-
beitsgeschwindigkeiten aus. So handeln
Sie schwere Traglasten mit Highspeed —
und das mit langsten Wartungsinter-
vallen. Die Hohlwellenkonstruktion mit
einer Durchlassoffnung von unschlagba-
ren 60 Millimetern ermdglicht platzspa-
rende Zellkonzepte.

E ; Reichweite
3.150-3.320mm

Traglast
ﬂ 300-700kg

KR 300-2 PA KR 470-2 PA KR 700 PA
KR C5, KR C4 KR C5, KR C4 KR C5, KR C4
5 5 A

300kg 470kg 700 kg
3.150mm 3.150mm 3.320mm
+0,08 mm +0,08 mm +0,08 mm
2.150kg 2.150kg 2.850kg
Boden Boden Boden

\Il \Il \Il
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_Palettierroboter / Schwere Traglast

\Il

) KR 1000 titan PA. Handling von
Schwerlasten Uber grofse Distanzen.

KR 1000 titan PA
Steuerung
Anzahl Achsen
Traglast

Reichweite
Positionswiederholgenauigkeit
Gewicht

Ausfliihrungen

Einbaulage

F Gief3ereiausfihrung
Die technischen Daten der Tabelle gelten ausschlielich fur Standardausfithrungen.

N2

click for more

Mit den Palettierrobotern der Serie

KR 1000 titan stemmen Sie schwerste
Lasten mihelos. Der KR titan PA ist der
weltweit erste Roboter fiir Traglasten bis
1.300Kilogramm — mit uneingeschrank-
ter Dynamik und niedrigen Taktzeiten
ist er der starkste Palettierer auf dem
Markt. Durch die grofse Reichweite und
die geringe Storkontur erschliefen die
starken Roboter der titan Serie zusatz-
lichen Arbeitsraum.

Reichweite

< 3.202-3.601mm

ﬂ Traglast
950-1.300kg

KR 1000 L950 titan PA KR 1000 1300 titan PA

KR C5, KR C4 KR C5, KR C4
4 4

950 kg 1.300kg
3.601mm 3.202mm
+0,10mm +0,10mm
4.740kg 4.690kg

F F

Boden Boden
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https://www.kuka.com/kr-300-pa
https://www.kuka.com/kr-470-pa
https://www.kuka.com/kr-700-pa
https://www.kuka.com/kr-1000-titan
https://www.kuka.com/kr-1000-titan

——
Ty




_Pressenverketter

KR QUANTEC P. Erste Wah|

beim Verketten von Pressenlinien.

Der KR QUANTEC P ist der KUKA Industrieroboter speziell
flr Pressenverkettung und zugeschnitten auf das Be- und
Entladen sowie Verketten von Pressenlinien.

Der KR QUANTEC P ist optimiert fir die Einbindung in Press-
werke. Mit ihm lassen sich unterschiedlichste Anwendungen
realisieren — ob Verkettung von Pressen mit kurzen wie weiten
Pressenabstdnden oder der Transport mittelgrofder und grofder
Platinen sowie das Be- und Entladen von Pressenlinien. Seine
schnelleren Achsen sorgen flir hohe Geschwindigkeit im Pres-
senverketten — perfekt fir die Automobilindustrie.

Die KR QUANTEC Pressenverketter sind als Boden- und
Deckenvarianten erhaltlich.

Robust mit starkem Getriebe. Die dufSerst robuste Bauweise
mit verstarkten Achsen und besonders widerstandsfahigen
Getrieben sorgt auch unter hoher Dauerbelastung fir zuver-
lassige Performance und Verfligharkeit.

Schnell mit hohem Durchsatz. Mithilfe einer speziellen Aus-
legung von Antriebsstrang und Maschinendaten verkirzt der
Pressenverkettungs-Roboter Bearbeitungszeiten und erreicht
so einen besonders hohen Durchsatz.

Weitreichend nach unten und oben. Die Konsolroboter haben
eine reduzierte Storkontur dank Hohlwelle in Achse 1 zur
Durchfiihrung aller Kabel. Ein nach unten und vorne gezogenes
Roboterknie sorgt flir mehr Reichweite nach unten.

Platzsparend in geringer Hohe. VVon oben erschliefen die Konsol-
roboter der KR QUANTEC P-Reihe den Arbeitsbereich optimal.
Dank geringer Bauh6he brauchen sie dabei wenig Raum nach
oben und sorgen so fiir platzsparende Zellenkonzepte.

KR QUANTEC

Steuerung

Anzahl Achsen

Traglast

Reichweite
Positionswiederholgenauigkeit
Gewicht

Einbaulage

click for more

Reichweite
3.505mm

Traglast
120kg

KR 120 R3500-2 P
KR C5

6

120kg

3.505mm
+0,05mm
1.281kg

Boden, Decke

Produktportfolio_Pressenverketter 060_061
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_Sonderausfihrungen

Alles andere als
Standard.
§U KA Roboter

fUr besondere
Finsatzbedingungen.

Besondere Einsatzbedingungen bringen besondere Anforderungen an die Robotik
mit sich. Wir bei KUKA kennen diese Herausforderungen und bieten eine breite
Palette an Losungen, mit denen sich auch unter extremen Bedingungen effiziente
Roboterautomatisierungen umsetzen lassen.

Das Spektrum an Sonderausfiihrungen geht hierbei vom Einsatz unter besonders
kalten oder besonders heifen Bedingungen tber Lésungen fir den Lebensmittel-
oder Hygienebereich bis hin zu Robotern, die fir Reinraume, explosionsgefahrdete
Bereiche oder auch die Arbeit unter Feuchtigkeitseinfliissen geeignet sind.

Alle Sonderausfihrungen haben hoch spezialisierte Eigenschaften ohne dabei
Abstriche in punkto Prazision, Flexibilitat oder Prozesssicherheit zu machen.

HO  Lebensmitteltaugliche Schmierstoffe
WP  Spritzwassergeschiitzt

EX  Fiir explosionsgefahrdete Bereiche
CR  Reinraumgeeignet

HM Hygienetaugliches Design

A Arctic-Ausfiihrung bis -30°C

062_063



CR Roboter. Keine Angst
vor Emissionen: sichere
Automationslosungen
fur den Reinraum.

Vor allem in der Mikroelektronik, der pharmazeutischen
Industrie, der Mikrosystemfertigung, der Optik sowie der
Medizintechnik gehort es zu den obersten Produktionszielen,
die Kontamination von Produkten und Prozessen zuverldssig
zu verhindern. KUKA bietet fir den Einsatz in Reinrdumen
gleich drei Robotertypen an—den KR AGILUS CR, den KR CY-
BERTECH CR sowie den LBR iiwa CR. Alle Reinraum-Roboter
erflllen die Reinraumklasse 2 der DIN EN ISO 14644-1 und
damit die zweithochste von acht Reinraumklassen. Dank einer
speziellen Pulverbeschichtung weisen die Reinraumroboter
extrem glatte Oberflachen auf. Luftgebundene Partikel werden
vermieden und dank Spezialdichtungen kénnen weder Staub
noch Dichtungsabrieb aus den Robotern austreten. CR Roboter
erfillen die strengen Reinraumkriterien des Fraunhofer-Instituts.

®

T
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S ANENBNHENENE

HO Roboter. Unbedenklich

im Umgang mit Lebensmitteln:
kompromisslos hygienisch,
sicher und effizient.

Roboter-Automatisierung ist aus der Lebensmittelindustrie nicht mehr wegzuden-
ken. Vom Palettieren Uiber das Umverpacken bis hin zum Umgang mit Lebensmit-
teln —wie z. B. beim Sortieren, Umsetzen oder Verpacken —spielen Roboter eine
wichtige Rolle. Das KUKA HO Portfolio ist das grofste seiner Art und erweitert so
die Einsatzmoglichkeiten in der Lebensmittelbranche, in der die Automation eine
immer grofere Rolle spielt und die einen grofden Bedarf an flexiblen Lésungen mit
sich bringt. Bei unseren HO Robotern werden ausschlieflich NSF H1-Schmierstoffe
eingesetzt, die lebensmitteltechnisch unbedenklich sind. Die KUKA HO Roboter sind
auch im Hinblick auf ihre Reinigungsfreundlichkeit eine ideale Lésung und selbstver-
standlich mit allen Soft- und Hardwareoptionen der Standard-Roboter ausriistbar.




WP Roboter. Dank seiner Waterproof-Ausfihrung eignet sich
der KR AGILUS WP flr den dauerhaften Einsatz in Arbeitsum-
gebungen, die unter Spritzwasser-Einfluss stehen. So kann
er z.B.im Inneren von Werkzeugmaschinen arbeiten. Hierbei
erfillt er die Schutzklasse IP67 und ist damit sogar gegen zeit-
weiliges Eintauchen in Wasser geschitzt. Méglich wird dies
unter anderem durch zusatzliche Dichtungen, eine bestandige
Oberflachenbehandlung und das Ersetzen von Kunststoff-
durch Edelstahlabdeckungen.

EX Roboter. Uberall dort, wo eine explosionsgefahrdete
Atmosphare entstehen kann-so z.B. in Lackierereien oder in
der Chemieindustrie —ist der KR AGILUS EX ein verlassli-
cher Beitrag zum sekundaren Explosionsschutz. Um diesen
zu erreichen, ist der Roboter nicht nur dicht (er erfullt

die Schutzklasse IP67), sondern lasst sich dartber hinaus
unter Druck setzen. Dieser Uberdruck verhindert verlisslich
das Eindringen und damit das Entzliinden von Gasen oder
Stduben. Fur die Uberwachung des Drucks ist eine optionale
Detektionseinheit erhaltlich.

HM Roboter. Hygiene beginnt beim
Design. Die Roboter der Hygienic-
Machine-Klasse (KR AGILUS HM und

KR DELTA HM) sind technisch so ge-
staltet, dass sich Schmutz gar nicht erst
absetzen kann. Selbst die reinigungskri-
tische Elektroschnittstelle befindet sich
nicht im primaren Kontaktbereich, son-
dern unterhalb der Roboter. Darliber hin-
aus sind samtliche Oberflachen korrosi-
onsresistent. Die Reinigung erfolgt mit
handelstiblichen Reinigern und kann auch
mit hohem Druck vorgenommen werden.
So lassen sich HM Roboter problemlos im
direktem Kontakt zu Lebensmitteln und
pharmazeutischen Substanzen einsetzen.

A Roboter. Vor allem im Lebensmittel-
bereich sind Roboter gefragt, die auch
unter extrem niedrigen Temperaturen
zuverldssig ihre Arbeit verrichten. Mit
dem KR QUANTEC PA Arctic bietet KUKA
einen Roboter an, der selbst bei minus
30°C ohne zusatzliche Schutzhille, mit
groRRer Reichweite und kurzen Zyklus-
zeiten Handling- und Palettieraufgaben
ubernimmt. Auch unter Tiefkihl-Bedin-
gungen ist keine Extra-Beheizung der
Mechanik erforderlich und der grofse
Arbeitsbereich wird nicht durch Zusatz-
isolierungen eingeschrankt.

EP Roboter. Gewiinscht - geliefert: Alle
KR AGILUS der Anlage erfillen jetzt den
Standard ESD*. Ein solcher Standard
lasst sich in der Produktion mit mensch-
lichen Mitarbeitern kaum erreichen:
menschliche Haare und Kleidung neigen
zur elektrostatischen Aufladung, sodass
Spezialarbeitskleidung fir alle erforder-
lich ist, die in Kontakt mit den sensiblen
Elektronikteilen kommen. AuRerdem
wirkt der Einsatz der Roboter dem all-
gemeinen Fachkraftemangel entgegen.
Denn fiir monotone, repetitive und
gleichzeitig anspruchsvolle Tatigkeiten
findet sich kaum Personal.

EP-Serie

fir sehr empfindliche
elektrostatische
Schutzbereiche

Produktportfolio_Sonderausfithrungen
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_Foundry

" KR CYBERTECH

KR CYBERTECH

Steuerung

Anzahl Achsen

Nenn-Traglast

Reichweite
Positionswiederholgenauigkeit
Gewicht

Ausfliihrungen

Einbaulage

Der Foundry Roboter unserer erprobten

KR CYBERTECH Familie.

KR 20 R1810-1 F

KR C5, KR C4

6

20kg

1.813mm

+0,04mm

250kg

F

Boden, Decke, Wand, Winkel

Reichweite
2.010 mm

Traglast
20kg

KR 20 R2010-1 KS-F
KR C5, KR C4

6

20kg

2.010mm
+0,06mm

242kg

F

Boden (Konsole)

\Il

_Foundry

¥ KR IONTEC

KR IONTEC

Steuerung

Anzahl Achsen

Nenn-Traglast

Reichweite
Positionswiederholgenauigkeit
Gewicht

Ausfiihrungen

Einbaulage

Der KR IONTEC vereint kompaktes

Design mit dem groften Arbeitsraum
seiner Klasse flir optimale Raum-
ausnutzung bei geringem Platzbedarf.
Ausgestattet mit einer wasser- und
staubdichten Zentralhand und geschitz-
ten Motoren, ist der Roboter fur fast alle
Anwendungsbereiche geeignet.

,,,,,\\\\ ) //// /

KR 70 R2100 F

KR C5, KR Cé&

6

70kg

2.101mm

+0,05mm

536 kg

F

Boden, Decke, Wand, Winkel

2.101-2.501mm

E ; Reichweite
\

ﬂ Traglast
50-70kg

KR 50 R2500 F

KR C5, KR C4

6

50kg

2.501mm

+0,05mm

559 kg

F

Boden, Decke, Wand, Winkel

Produktportfolio_Foundry 070_071
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¥ KR QUANTEC & KR FORTEC

KUKA hat die Standardausfiihrung seines meist-
verkauften Roboters komplett Gberarbeitet und
technisch auf den neuesten Stand gebracht. Nun
prasentiert KUKA die zweite Generation der Spezi-
alversion firs Giefeen, die Schmiede- und Bearbei-
tungsindustrie — digitalisierter und noch besser.

\ ¢ Reichweite

\ 2.701 - 3.505mm

\ ﬂ Traglast
/ 120 - 300 kg

S

KR QUANTEC KR 300 R2700-2 F KR 250 R2700-2 F KR 240 R2900-2 F KR 210 R3100-2 F KR 180 R2900-2 F

Steuerung KR C5 KR C5 KR C5 KR C5 KR C5

Anzahl Achsen 6 6 6 6 6

Nenn-Traglast 300kg 250kg 240kg 210kg 180kg

Reichweite 2.701mm 2.701mm 2.900mm 3.100mm 2.900mm

Positionswiederholgenauigkeit +0,05mm +0,05mm +0,05mm +0,05mm +0,05mm

Gewicht 1.101kg 1.101kg 1.120kg 1.134kg 1.105kg

Ausfihrungen F F F F F

Einbaulage Boden Boden Boden Boden Boden . . _
KR FORTEC ist energieeffizient und dy-
namisch fur Handling-Anwendungen im

KR QUANTEC KR 210 R2700-2 F KR 150 R3100-2 F KR 150 R2700-2 F KR 120 R3100-2 F . .
Schwerlastbereich bis 500 kg. Da er auf

Steuerung KR C5 KR C5 KR C5 KR C5 . . .
unsere bewdhrten Industrierobotik-Kon-

Anzahl Achsen 6 6 6 6 L . .
zepte baut, bendtigt er im Betrieb nur

Nenn-Traglast 210kg 150kg 150kg 120 kg o Wart

Reichweite 2.701mm 3.100mm 2.701mm 3.100mm wenig vartung.

Positionswiederholgenauigkeit +0,05mm +0,05mm +0,05mm +0,05mm

Gewicht 1.077kg 1.105kg 1.072 kg 1.105kg

Ausfihrungen F F F F

Einbaulage Boden Boden Boden Boden

KR QUANTEC KR 120 R2700-2 F KR 270 R3100-2 K-F KR 210 R3300-2 K-F KR 180 R3500-2 K-F

Steuerung KR C5 KR C5 KR C5 KR C5 . .

Anzahl Achsen 6 6 6 6 Reichweite

Nenn-Traglast 120kg 270kg 210kg 180kg 2.800-3.400mm

Reichweite 2.701mm 3.105mm 3.305mm 3.505mm

Positionswiederholgenauigkeit +0,05mm +0,05mm +0,05mm +0,05mm TraglaSt

_ 240-500kg

Gewicht 1.069kg 1.260kg 1.266kg 1.256 kg

Ausfiihrungen F F F F

Einbaulage Boden Boden (Konsole) Boden (Konsole) Boden (Konsole)

KR QUANTEC nano KR 180 R2100 nano F exclusive KR 120 R2100 nano F exclusive KR FORTEC KR 340 R3400-2 KR 420 R3100-2 KR 500 R2800-2
Steuerung KR C5, KR C4 KR C5, KR C4 Steuerung KR C5 KR C5 KR C5
Anzahl Achsen 6 6 Anzahl Achsen 6 6 6
Nenn-Traglast 180kg 120 kg Nenn-Traglast 340kg 420kg 500kg
Reichweite 2.100mm 2.100mm Reichweite 3.400mm 3.100mm 2.800mm
Positionswiederholgenauigkeit +0,05mm +0,06 mm Positionswiederholgenauigkeit +0,08mm +0,08mm +0,08 mm
Gewicht ca.998kg 963 kg Gewicht 1.728kg 1704 kg 1.671kg
Ausfihrungen F F Ausfiihrungen HI, F HI, F HI, F
Einbaulage Boden Boden Einbaulage Boden Boden Boden

F GieRereiausfihrung

F Gief3ereiausfihrung

Produktportfolio_Foundry 072_073
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¥ KR FORTEC ultra

KR FORTEC-2 ultra

Steuerung

Anzahl Achsen

Nenn-Traglast

Reichweite
Positionswiederholgenauigkeit
Gewicht

Ausfliihrungen

Einbaulage

HI High Inertia (optimiert fir hochste Massentragheiten)

KR 480 R3400-2
KR C5

6

480kg
3.400mm
+0,08 mm
2.140kg

F

Boden

KR 480 R3700-2
KR C5

6

480kg
3.700mm
+0,08 mm
2.460kg

F

Boden

Der KR FORTEC Ultra Serie wurde spe-
ziell fir hohe Tragheitsmomente beim
Handling schwerer und grofder Werkst-
cke entwickelt. Die Schwerlastroboter
mit Nutzlasten von bis zu 800 kg bieten
maximale Leistung und Gberzeugende
Reichweiten auf kleinstem Raum. Sie
sind schnell und sehr prazise.

KR 560 R3100-2
KR C5

6

560kg
3.100mm
+0,08 mm
2.170kg

FHI

Boden

KR 640 R2800-2
KR C5

6

640 kg
2.800mm
+0,08 mm
2.170kg

FHI

Boden

Reichweite
2.800-3.700mm

Traglast
480-800kg

KR 800 R2800-2
KR C5

6

800 kg
2.800mm
+0,08 mm
2.400kg

F

Boden

_Foundry
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¥ KR 1000 titan

KR 1000 titan

Steuerung

Anzahl Achsen

Traglast

Reichweite
Positionswiederholgenauigkeit
Gewicht

Ausfliihrungen

Einbaulage

F Gief3ereiausfihrung

KR 1000 titan F
KR C5, KR Cé4

6

1.000kg
3.202mm
+0,10mm
4.690kg

F

Boden

KR 1000 L750 titan F
KR C5, KR C4

6

750 kg

3.601mm

+0,10mm

4740 kg

F

Boden

Die KR 1000 titan F Serie mit einer

Traglast von bis zu 1.300 kg und einer
grofden Reichweite ermoglicht prazises
Handhaben von Bauteilen im XL-Format,
wie z.B. grofsen Motorblécken.

KR 1000 L950 titan PA-F
KR Cé

4

950 kg

3.601mm

+0,10mm

47460 kg

F

Boden

Produktportfolio_Foundry

Reichweite
3.202-3.601mm

Traglast
750-1.300kg

KR 1000 1300 titan PA-F
KR C4

4

1300kg

3.202mm

+0,10mm

4.690kg

F

Boden
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_Roboter in der Medizintechnik

) LBR Med. Bringt Bewegung

in Thr Medizinprodukt.

Der LBR Med biindelt alle robotischen Fahigkeiten,
die speziell in der Medizintechnik benétigt werden.

Mit dem LBR Med liefert KUKA eine Roboterkomponente zur
Integration in medizinische Gerate.

Die Zertifizierung erfolgte nach dem international anerkannten
»|ECEE CB Scheme« — ein Verfahren, das die Konformitat mit
bestimmten Sicherheits- und Qualitdtsnormen bescheinigt.

Flr das CB-Prifzertifikat muss der Leichtbauroboter LBR Med
medizinische Anforderungen erfillen und den internationa-
len Normen IEC 60601-1 und IEC 62304 entsprechen. Das
Verfahren umfasst umfangreiche Tests der Hard- und Soft-
ware der beiden 7- und 14-Kilogramm-Traglastvarianten des
Leichtbauroboters. Zum einen wurde die Einhaltung der in
den internationalen Normen festgelegten Sicherheitsanforde-
rungen flr medizinische Elektrogerate geprift. Zum anderen
wurden auch die Prozesse im Lebenszyklus der medizinischen
Softwareentwicklung Uberprift und genehmigt. In beiden Fal-
len wurde die Priifung von einer akkreditierten, zertifizierten
Stelle durchgefihrt.

Medienflansch inside electrical Med. Uber den Medienflansch
inside electrical Med stehen fur kundenspezifische Tools

am Flansch Anschlisse z. B. fiir Stromversorgung, 1/0s

oder EtherNet zur Verfigung.

') _‘

f
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Prazise
Der LBR Med benétigt keine zusatz-
lichen Gerate zur Kalibrierung oder
fir hochprazise Arbeiten. Dank seiner
integrierten Justagesensoren kalibriert
er sich vollig selbststandig und erreicht
eine hervorragende Wiederholgenauig-
keit von +0,1 bis £0,15 Millimetern.

LBR Med LBR Med 7 R800 LBR Med 14 R820 Arbeitsraum
Nenn-Traglast 7kg 14 kg Mafse A
Anzahl Achsen 7 7 MafRe B
Maximale Reichweite 800mm 820mm MaRe C
Handvariante In-line wrist In-line wrist MafRe D
Anbauflansch A7 DIN ISO 9409-1-A50  DIN ISO 9409-1-A50 MaRe E
Positionswiederholgenauigkeit (1ISO 9283) +0,1mm +0,15mm MaRe F
Achsspezifische Drehzahlgenauigkeit +2% +2% Mafe G
Gewicht 25,5kg 32,3kg Mafe H
Schutzart (IP54) IP54 IP54 Volumen
Einbauposition Boden, Wand, Decke  Boden, Wand, Decke

(())

Sicher

Mit seinen Sicherheitsstrukturen

setzt der LBR Med Mafsstabe. Die
sicherheitsgepriifte Hard- und Software
verarbeitet die relevanten Daten. Die
Leistungsmerkmale des Gerats umfas-
sen Gebersignale, Kraft-/Drehmoment-
sensoren, einen Sicherheitsschaltkreis,
Erstfehlersicherheit, sicherheitsgeprifte
Schnittstellen und konfigurierbare
Sicherheitsereignisse — und damit alles,
was fur die Medizintechnik wichtig ist.

click for more

Sensorgestutzt

Der LBR Med verfligt Giber redundante,
integrierte Drehmomentsensoren. Er
kann von aufsen einwirkende Krafte
erkennen und laut Ihren frei program-
mierbaren Vorgaben reagieren. Nutzen
Sie seine haptischen Fahigkeiten fir die
manuelle Filhrung, die Teleoperation

mit haptischer Unterstiitzung bzw. die
Schwerkraftkompensation. Verwenden
Sie den LBR Med, um vordefinierte Krafte
wahrend einer Bewegung anzuwenden
bzw. um adaptiv auf Prozesskrafte zu
reagieren. Darlber hinaus dienen die
integrierten Sensoren auch zur sicheren
Kollisionserkennung und ermoglichen so
die Mensch-Roboter-Kollaboration (MRK).

Die neue Generation der Software KUKA Sunrise.0S Med 2 fiir den LBR Med.

Die Java-basierte Softwaregeneration KUKA Sunrise.OS Med 2 fir den LBR Med erfiillt
die Anforderungen von IEC 62304. Die Systemsoftware bietet alle Funktionen, die fir
die Programmierung und Konfiguration von medizinischen Roboteranwendungen
benotigt werden. Die objektorientierte Programmierung ermoglicht eine schnelle
Inbetriebnahme und den Zugang zur High-End-Robotik. Die Software beinhaltet einen
benutzerfreundlichen Programmeditor mit vielen leistungsfahigen Optionspaketen

wie beispielsweise:

KUKA Sunrise.PreciseHandGuiding Med / KUKA Sunrise.IncreasedStiffness Med /

KUKA Sunrise.BrakeHandling Med / KUKA Sunrise.FRI Med / KUKA Sunrise.Servoing Med /

—C

*Genauere Informationen zu den jeweiligen Normen finden Sie in unserem Wissensportal KUKA Xpert.

(o)

LBR Med 7 R800 LBR Med 14 R820

1.266mm 1306 mm
1.140mm 1.180mm
340mm 360mm
400mm 420mm
400mm 400mm
126 mm 126 mm
800 mm 820mm
260mm 255mm
1,7m? 1,8m?
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Roboter in der Medizintechnik

KR QUANTEC HC.
Der Sicherste seiner Reihe.

Ein starker Partner in vielen Bereichen.
Der KR QUANTEC HC basiert auf dem KR 300 R2700-2.
Ein Markenzeichen ist die hohe und vielseitig anwendbare

Traglast von bis zu 300 Kilogramm, mit der sich der Roboter
flr nahezu alle Einsatzbereiche eignet.

DarUber hinaus verfiigt der KR QUANTEC HC Uber eine Reich-
weite von bis zu 2.700 Millimetern und zusatzliche Bremsen
in den Achsen, die fir noch mehr Sicherheit sorgen.

Der KR QUANTEC HC ist mit einem Gegengewichtssystem ) N, ¢ o

und einem Drucksensor ausgestattet, der es ermdglicht, }. >
AL

den Druck wahrend des Einsatzes zu Uberpriifen und den \\ 20 r.;-

Roboter bei Druckabfall zu stoppen.

Zusatzbremsen. Gegeniber der Standardausfihrung der KR QUANTEC Baureihe

Dank des Personenbergungssystems kénnen die Bremsen sind in den Achsen 2 bis 5 zusatzliche Bremsen integriert. Sie sorgen dafr,
in unvorhergesehenen Situationen manuell ge6ffnet werden, dass der Roboter auch bei einem Ausfall der ersten Bremse gestoppt wird.
um den KR QUANTEC HC zum Beispiel bei Stromausfall von 1220 240

Hand bewegen zu kénnen.
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KR QUANTEC HC KR 300 R2700-2 HC
Nenn-Traglast 300kg
Anzahl Achsen 6
Handvariante In-line
Reichweite 2.701mm
Positionswiederholgenauigkeit +0.05mm
Gewicht 1.150kg
Schutzklasse IP65
Einbaulage Boden
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_Lineareinheiten

auf ganzer Linie.

Mit KUKA Lineareinheiten lassen sich
Arbeitsraume entscheidend vergréfRern.

Ein weiterer wesentlicher Vorteil: Die
Lineareinheiten arbeiten als Zusatzach-
se — somit ist eine zusatzliche Steuerung
nicht erforderlich. Dabei deckt das KUKA
Produktportfolio jede Traglastklasse

und jede Anforderung ab. Das Spektrum
reicht von der Deckenmontage (iber die
Highspeed-Ausfiihrung bis zur Linear-
einheit mit schiitzender Abdeckung.

So haben Sie alle Moglichkeiten in der
Hand, um auch lhren Erfolgsspielraum
entscheidend zu erweitern.

¥ Maximale Produktivitat

Positionsgenau. Bis zu vier Roboter
konnen auf einer Linearachse betrieben
werden. Dabei ermdglichen mehrere
Roboterpositionen auf der Linearachse
eine optimale Ausrichtung auf bestehen-
de Anforderungen und Arbeitsraume.

Flexibel. Lange Verfahrwege erweitern
den Arbeitsraum um ein Vielfaches der
Roboterreichweite. Die Lineareinheiten
eignen sich bestens zum Verketten
von Anlagen.

Vielseitig. Boden-, Decken- und Wand-
varianten sowie eine vor Schmutz schit-
zende Abdeckung fur Aufgaben in rauen
Umgebungen stehen zur Verfligung.

Leistungsstark. Zusatzliche Version
mit hohem Drehmoment (z.B. fir
Frasanwendungen) sowie einer High-
speed-Variante fur Aufgaben, bei denen
extreme Schnelligkeit und kurze Takt-
zeiten gefordert sind.

Produktiv. Die Bewegung von WerkstU-
cken / Werkzeugen durch zusatzliche
Laufwagen mit oder ohne eigenen
Antrieb (Tenderwagen) tragt zur Takt-
zeitverklrzung bei.

KL 100

Die KL 100 ist die Lineareinheit fir die
KR AGILUS Roboterserie. Sie kann an Bo-
den, Decke und Wand montiert werden
und tragt bis zu 100 Kilogramm.

Lineareinheit

Nenn-Traglast

Anzahl Verfahrwagen

Nenn-Hub

Geschwindigkeit bei Nenn-Traglast
Positionswiederholgenauigkeit
Ausfliihrungen

Einbaulage

CV Abgedeckt S Speed

KL 250-3

Die Lineareinheit KL 250-3 ist fir die
Roboterserie KR CYBERTECH mit einer
Traglast von bis zu 300 Kilogramm
geeignet.

KL 100
100kg
maximal 4
maximal 30 m
2,48m/s
+0,02mm

Boden, Decke, Wand

Die technischen Daten der Tabellen gelten ausschliefslich fur Standardausfihrungen.

KL 4000

Geeignet fir die KR QUANTEC, KR FORTEC
und KR 300 PA sowie KR 470 PA Serien.
Die KL 4000 ist unsere Lineareinheit fir
Lasten bis zu 4.000 Kilogramm.

KL 250-3 KL 4000
300kg 4.000kg
maximal 4 maximal 4

maximal 30,1 m maximal 30,4 m

1,47m/s 1,89m/s
+0,02mm +0,02mm
cv S

Boden, Decke Boden, Decke

KL 5000

Die Linearachse KL 5000 ist unsere Zusatzachse fiir Roboter mit hohen Traglasten.
Das KUKA Lubricate Kit vereinfacht dabei die Wartung. Die Schmierung von Zahn-
stange und Laufschiene erfolgt komplett automatisch.

Lineareinheit

Nenn-Traglast

Anzahl Verfahrwagen

Nenn-Hub

Geschwindigkeit bei Nenn-Traglast
Positionswiederholgenauigkeit
Ausfiihrungen

Einbaulage

click for more

ﬂ Traglast
5.000 kg

KL 5000
5.000kg
maximal 4
maximal 30,3 m
1,89m/s
+0,02mm

Boden
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_Positionierer

Egal ob standardisiert oder individualisiert —
fUr jede Positionieraufgabe die optimale Losung.

Hohe Produktivitat. Hoherer Durchsatz, weniger Ausschuss
oder der schnelle Wechsel der Werkzeugtrager: Dynamische
Antriebe, eine perfekte Abstimmung zwischen Roboter und Po-
sitionierer sowie individuell optimierbare Maschinendaten zur
Taktzeitoptimierung ermoglichen eine erfolgreiche Produktion.

Effizienz und Rentabilitat. Roboter-Positionierer-Systeme
greifen auf bewahrte KUKA Roboterkomponenten mit einem
hohen Anteil an Gleichteilen zurlck. Vorkonfigurierte Elemen-
te sorgen flr eine verkirzte Integrationszeit, KUKA.Sim sichert
eine vollstandige und einfache Simulierbarkeit.

Qualitdat ohne Kompromisse. Roboter und Positionierer von
KUKA arbeiten hochprézise. Das Ergebnis der flexiblen, wie-
derholgenauen Performance sind stets tadellose Werksticke.

Integration - einfach, sicher, schnell. Elektrisch isolierte Plan-
scheiben, einfache Justage mit dem KUKA EMD und einfache
Programmierung: Bewahrte, bekannte Losungen und standar-
disierte Schnittstellen stehen fiir eine effiziente Integration
und eine schnelle Umsetzung individueller Kundenlésungen.

Individuelle Lésungen aus einer Hand. Egal ob Roboter,

Positionierer, Lineareinheiten oder weitere Komponenten: Das

modulare Baukastensystem sichert die einfache Umsetzung e
kundenspezifischer Lésungen und damit eine passgenaue @
Abstimmung zwischen Positionierern und Arbeitsstationen.

_Positionierer / einachsig

KP1-MD

KP1-MD500-2
Nenn-Traglast 500 kg
Einbaulage Boden, Decke,
Wand, Winkel
Einlegehohe 417mm
Hohlwelle @ -

KP1-MD HW

KP1-MD250 HW

Nenn-Traglast 250kg
Einbaulage Boden, Decke,

Wand, Winkel
Einlegehohe 417mm
Hohlwelle @ 60 mm

KP1-MDC

KP1-MDC500-2

Nenn-Traglast 500 kg
Einbaulage Boden, Decke,

Wand, Winkel
Einlegehéhe 417mm
Hohlwelle @ -
Hohlwelle Gegen- 68 mm
lager @

KP1-MDC HW

Nenn-Traglast

Einbaulage

Einlegehéhe
Hohlwelle @
Hohlwelle Gegenlager @

Nenn-Traglast

Einbaulage

Einlegehohe
Hohlwelle @
Hohlwelle Gegenlager @

KP1-MD750-2
750 kg

Boden, Decke,
Wand, Winkel

417mm

KP1-MD500 HW
500kg

Boden, Decke,
Wand, Winkel

417mm
60 mm

KP1-MDC750-2
750 kg

Boden, Decke,
Wand, Winkel

417mm

68 mm

KP1-MDC250 HW
250kg

Boden, Decke,
Wand, Winkel

417mm
60 mm

68 mm

KP1-MDC1000 HW
1.000 kg

Boden, Decke,
Wand, Winkel

417mm
60 mm

68 mm

KP1-MD1000-2
1.000kg

Boden, Decke,
Wand, Winkel

417mm

KP1-MD750 HW
750 kg

Boden, Decke,
Wand, Winkel

417mm
60 mm

KP1-MDC1000-2
1.000 kg

Boden, Decke,
Wand, Winkel

417mm

68 mm

KP1-MDC500 HW
500kg

Boden, Decke,
Wand, Winkel

417mm
60 mm

68 mm

KP1-MDC2500-2 HW
2.500kg

Boden, Decke,
Wand, Winkel

505mm
140 mm
70mm

KP1-MD1500-2
1.500kg

Boden, Decke,
Wand, Winkel

417mm

KP1-MD2500 HW
2.500kg

Boden, Decke,
Wand, Winkel

505mm
140 mm

KP1-MDC1500-2
1.500kg

Boden, Decke,
Wand, Winkel

417mm

68 mm

KP1-MDC750 HW
750kg

Boden, Decke,
Wand, Winkel

417mm
60 mm

68 mm

KP1-MDC4000-2 HW
4.000kg
Boden

505mm
140 mm
70mm

Produktportfolio_Positionierer
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_Positionierer / einachsig

KP1-MC

Nenn-Traglast
Einbaulage

Einlegehohe
Hohlwelle Gegenlager @

KP1-MB HW

Nenn-Traglast
Einbaulage
Einlegehdhe
Hohlwelle @

Drehzeit (180°/360°)

KP1-V

Nenn-Traglast
Einbaulage
Einlegehohe
Hohlwelle @

KP1-H

Nenn-Traglast

Max. Werkzeugradius
(in 200-mm-Schritten)

Einbaulage

Einlegehdhe
(in 200-mm-Schritten)

Hohlwelle @

KP1-MB2000-2 HW

2.000kg

Boden

449 mm

136 mm

3,45/6,0s
KP1-H500-2 KP1-H750-2
500kg 750kg
800 mm 800mm
bis 1.200 mm bis 1.200mm
Boden Boden
840mm 840 mm
bis 1.240mm bis 1.240 mm

3.000kg
Boden

449 mm
136 mm
2,155/3,7s

KP1-H1000-2
1.000kg

800mm
bis 1.200 mm

Boden

840mm
bis 1.240 mm

KP1-MC1500-2
1.500 kg

Boden, Decke,
Wand, Winkel

417mm

68 mm

KP1-MB3000-2 HW KP1-MB4000-2 HW

4.000kg
Boden
449 mm
136 mm
3,95/6,9s

KP1-V500
500 kg
Boden

705mm

60mm

KP1-H1500-2
1.500 kg

800mm
bis 1.200 mm

Boden

840mm
bis 1.240 mm

KP1-MC4000-2
4.000kg

Boden, Decke,
Wand, Winkel

505mm

70mm

KP1-MB6000
6.000kg
Boden

593 mm

4,25/8,65

KP1-V1000
1.000 kg
Boden
705mm

60mm

KP1-H2500-2 HW
1.500 kg

1.000mm
bis 1.500 mm

Boden

1.035mm
bis 1.535mm

140 mm

\Il

W KP1-HC

\Il

Nenn-Traglast

Max. Werkzeugradius
(in 200-mm-Schritten)

Einbaulage

Einlegehohe
(in 200-mm-Schritten)

Hohlwelle @
Hohlwelle Gegenlager @

Nenn-Traglast

Max. Werkzeugradius
(in 250-mm-Schritten)

Einbaulage

Einlegehthe
(in 250-mm-Schritten)

Hohlwelle @
Hohlwelle Gegenlager @

U KP1-V2T

\Il

U KP1-V2T M

Nenn-Traglast je Seite
Einbaulage
Einlegehéhe
Stationswechsel

Mégliche Arbeitsplatten

Nenn-Traglast je Seite
Einbaulage
Einlegehéhe
Stationswechsel

Mégliche Arbeitsplatten

KP1-HC500-2
500 kg

800mm
bis 1.200mm

Boden

840mm
bis 1.240 mm

68 mm

KP1-HC1500-2
1.500 kg

800 mm
bis 1.200 mm

Boden

840mm
bis 1.240 mm

68 mm

KP1-HC750-2
750 kg

800mm
bis 1.200 mm

Boden

840mm
bis 1.240 mm

68 mm

KP1-HC2500 HW
2.500kg

1.000mm
bis 1.500 mm

Boden

1.035mm
bis 1.535mm

140mm

70mm

KP1-V2T500
500 kg

Boden

727 mm
Elektrisch
1.200x800mm

KP1-HC1000-2
1.000kg

800mm
bis 1.200mm

Boden

840mm
bis 1.240 mm

68 mm

KP1-HC4000 HW
4.000 kg

1.500mm
bis 1.500 mm

Boden

1.035mm
bis 1.535mm

140mm

70mm

KP1-V2T1000
1.000kg

Boden

575mm
Elektrisch
1.600x900 mm

KP1-V2T250 M
250kg

Boden

727mm
Manuell
1.200x800mm

Produktportfolio_Positionierer
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DKP HW

Nenn-Traglast
Einbaulage
Einlegehohe
Kippbereich
Hohlwelle @

KP2-HV

Nenn-Traglast
Einbaulage
Einlegehohe
Kippbereich

KP3-V2H

Nenn-Traglast je Seite

Planscheibenabstand
(in 200-mm-Schritten)

Max. Werkzeugradius
(in 200-mm-Schritten)

Einbaulage
Einlegehohe
Hohlwelle Gegenlager @

KP3-H2H

Nenn-Traglast je Seite

Planscheibenabstand
(in 400-mm-Schritten)

Max. Werkzeugradius
(in 100-mm-Schritten)

Einbaulage
Einlegehohe
Hohlwelle Gegenlager @

KP3-V2MD

Nenn-Traglast je Seite
Einbaulage
Einlegehohe
Hohlwelle @

KP3-V2H500-2
500 kg

1.600mm
bis 3.000 mm

600 mm
bis 1.000 mm

Boden
835mm /950 mm

68 mm

KP3-V2H750-2
750kg

1.600mm
bis 3.000 mm

600 mm
bis 1.000 mm

Boden
835mm /950 mm

68 mm

KP3-H2H500
500kg

1.600mm
bis 4.400 mm

600 mm

Boden
1.019mm

68 mm

DKP500-2 HW
500 kg

Boden

850 mm

+90°

60mm

DKP750-2 HW
750 kg

Boden

850 mm

+90°

60mm

KP2-HV500
500kg

Boden, Decke, Wand, Winkel

KP3-V2H1000-2
1.000kg

1.600mm
bis 3.000 mm

600 mm
bis 1.000 mm

Boden
835mm /950 mm

68 mm

KP3-H2H750
750 kg

2.000mm
bis 4.400 mm

600 mm
bis 800 mm

Boden
1.019mm

68 mm

500mm
+135°

KP3-V2H1500-2
1.500kg

1.600mm
bis 3.000 mm

600 mmm
bis 1.000 mm

Boden
835mm /950 mm

68 mm

KP3-H2H1000
1.000kg

2.000mm
bis 4.400 mm

600 mm
bis 800 mm

Boden
1.019mm

68 mm

KP3-V2MD2000
2.000kg

Boden

880mm
139mm

KP5-V2S2V

Nenn-Traglast je Seite

Max. Werkzeugradius
(in 200-mm-Schritten)

Einbaulage
Schwenkbereich

Einlegehohe

KP5-V2H2V HW

Nenn-Traglast je Seite
Max. Werkzeugradius
Einbaulage
Kippbereich
Einlegehohe
Hohlwelle @

KP5-V252V500 KP5-V252V600

500kg 600 kg
600 mm 750 mm

bis 1.000 mm
Boden Boden
+185° +185°
700mm 635mm

KP5-V2H2V500 HW
500kg

400mm

Boden

0°/90°

863 mm

60 mm

KP5-V252V1000
1.000 kg

600 mm
bis 1.000 mm

Boden
+185°
700mm

KP5-V2H2V750 HW
750 kg

400mm

Boden

0°/90°

863 mm

60 mm
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_Mobile Plattformen und mobile Robotik

Bringen Sie Bewegung
in lhre Produktion.

Mobile Plattformen von KUKA ermdglichen neue Dimensionen
der Mobilitat im Zeitalter von Industrie 4.0. Ob fir die Luft-
und Raumfahrt, die Automobilindustrie oder fiir viele weitere
Branchen: Noch nie war es einfacher, autonome Roboter und
mobile Plattformen schnell und zuverlassig in Anlagen und
Zellen einzubinden.

Alle mobile Plattformen garantieren lhnen maximale Bewe-
gungsfreiheit. Das Mecanum Radsystem ermaglicht einen
hochprazisen Transport — selbst von schwersten Lasten.

Fir den vollautomatischen Betrieb kommen autonom navi-
gierende Systeme zum Einsatz. Mit unserem Portfolio aus

omnidirektional verfahrbaren Roboter-Plattformen legen Sie
den Grundstein fir flexible Produktionsstatten der Zukunft.

Die Fabrik der Zukunft verlangt Mobilitat und Flexibilitat. Stati-
sche Produktionsstrafsen machen der ndachsten Roboter-Genera-
tion Platz: Intelligente, mobile Robotereinheiten treten an ihre
Stelle. Mobile Roboter bewegen sich selbststandig im Raum,
agieren im Schwarm und bieten der Industrie absolute Flexibili-
tat. Das ist vor allem im Bereich der internen Logistik relevant.
Hierflr bietet KUKA ein vielfaltiges Mobility-Portfolio von manu-
ell verschiebbaren bis autonom navigierenden Lésungen.

Unsere Roboter arbeiten Hand in Hand mit Menschen und
richten sich millimetergenau am Werkstiick aus. Die komplett
autonom navigierenden Varianten kommen zudem ganz ohne
Induktionsschleifen, Bodenmarkierungen oder Magnete aus. Mit
unserem Sortiment an mobilen Robotern lduten wir das nachste
Zeitalter in der cyberphysikalischen Produktionswelt ein.




KUKA.AMR Fleet: Die No-Code-Plattform mit
KlI-Funktionalitat ist einfach und intuitiv zu be-
dienen. Das Navigationssystem ermoglicht es, Ein-
stellungen per Cursor im Browser zu konfigurieren,
anstatt sie zu programmieren. So lassen sich neue
oder geanderte Routen schnell und effizient planen.
Zusatzliche Komfort- und Kl-Funktionen wie die au-
tomatische Regalerkennung erhdhen die Effizienz bei
der Integration.

Die Software ermoglicht zudem ein umfassendes
Flottenmanagement des gesamten AMR-Systems.
Sie regelt den gesamten Flottenverkehr und ist in der
Lage, bei Hindernissen automatisch umzuplanen.

_Mobile Plattformen und mobile Robotik

KUKA.AMR Fleet

KUKA.AMR Fleet ist ein Expertenmanagementsystem flir mobile KUKA Roboter. Basierend auf einer Vielzahl komplexer KI-Planungs-

algorithmen, flexibler Prozess-Choreographie und vollstandiger Abdeckung der Peripheriegerate liefert es kollektive Intelligenz,
Aufgabenausfiihrung und effiziente Zusammenarbeit einer Reihe verschiedener mobiler Robotertypen. KUKA.AMR Fleet steuert ganze
Fabrikprozesse, unterstitzt unzahlige industrielle Szenarien und schafft eine wirklich unbemannte und digitale 'Smart Factory'.

Vorteile

Einfache Bedienung. No-
Code-Plattform-Software
mit einfach zu bedienender
Schnittstellenkonfigurati-
on, um die Anforderungen
unzahliger industrieller
Szenarien zu erfillen.

Effiziente Bereitstellung. Das
System ldsst sich mit einem
Knopfdruck einrichten und
effizient fir mehr als 90 % der
industriellen Szenarien kon-
figurieren, was eine schnelle

Sicher und zuverlassig.
Uberwacht den gesamten
Betrieb in Echtzeit, erkennt
abnormale Informations-
anfragen, findet schnell die
Ursache des Problems und
bietet Losungen.

Effiziente Zusammenarbeit.

RCS kann mehrere Roboter
verschiedener Marken und
Typen gleichzeitig einsetzen,

um die effiziente Zusammen-

arbeit zu maximieren.

Hochprazise Navigation

Multimodale Fusionsnavi-
gation. Unterstitzt Laser
Slam, QR-Code und andere
Positionierungssysteme.
Verfligt Gber eine Funktion
zur Erkennung von Fahr-
spuren, einschlief3lich der
Funktionen zum Halten der
Fahrspur und zur Abwei-
chungswarnung.

Hochprazise Positionierung.
Hohe Navigations- und
Positionierungsgenauigkeit,
millimetergenaue Navigation
und Positionierung. Verfligt
Uber einen Bodentextur-Kilo-
meterzahler mit verbesserter
Genauigkeit und Robustheit.

Ausgezeichnete Leistung.
Stabiler Betrieb in sich
dynamisch verandernden
Umgebungen, autonome Pla-
nung von Arbeitswegen und

Bereitstellung innerhalb von
48Stunden ermoglicht.

Eine Plattform, drei Systeme

Workflow-
Kontrollsystem

- Vollige Freiheit im Workflow
Terminplanung

- Unterstltzt kundenspezifische
Systemschnittstellen

- Uberwacht den gesamten Prozess
Auftragsausfihrung in Echtzeit

Das WCS ist das intelligente Logis-
tik-Workflow-Steuerungssystem von
KUKA. Es fungiert als Zwischenglied
zwischen dem vorgelagerten System des
Kunden und dem internen Planungssys-
tem, nimmt Aufgaben vom vorgela-
gerten System entgegen, hilft bei der
prozesslibergreifenden Erledigung von
Aufgaben mit flexibler Planung und gibt
Rickmeldungen an das vorgelagerte
System. Aufderdem verflgt es Uber eine
einfache Wiederherstellungsfunktion,
falls eine Anomalie in der Aufgabe auf-
tritt — ein Schlisselfaktor fir den kos-
tenglnstigen, hocheffizienten Betrieb
und die Wartung jeder Fabrik.

Roboter-Steuerungs-
system

- Verkehrssteuerung basierend auf
sperrfreie Abhangigkeitsberechnung

- Globale und ressourcenoptimale
Bahnplanung

- Verkehrssteuerung basierend auf
sperrfreie Abhangigkeitsberechnung

RCS ist das Robotersteuerungssys-

tem von KUKA, das eine Reihe von
intelligenten KI-Planungsalgorithmen
verwendet. RCS ermdglicht eine effiziente
Zusammenarbeit, Aufgabenerledigung,
Verkehrssteuerung und Hindernisvermei-
dung fir Mehrmarken- und Mehrty-
pen-AMRs im gleichen Bereich — bei
gleichzeitiger Vermeidung von Blockaden
und Gewahrleistung einer unbemannten,
weniger humanisierten und intelligenten
ordnungsgemafien Produktion.

Umgehung von Arbeitshin-
dernissen.

System zur Steuerung
der Ausristung

- Konfiguriert grafisch
Geratesteuerungsregeln

- Bietet eine Echtzeit-Ansicht
des Betriebsstatus der Gerate

—Ausfihrungsprozess
Log-Verwaltung

ECS ist das externe Geratesteuerungs-
system von KUKA, das neben AMR
auch andere Hardwaregerate wie
elektrische Tlren, Hebezeuge, Aufzlige,
Forderbander, Roboterarme und andere
Gerate steuern kann. ECS ermdglicht
den Zugriff auf Geratesignale und
vollzieht Andocktransformationen,

um eine intelligentere und effizientere
Zusammenarbeit zu erreichen und den
Kunden zu helfen, eine wirklich intelli-
gente Fabrik aufzubauen.
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KMP 600-S diffDrive.

Mobile Freiheit dank AGV: Material-Transport
in dynamischen Umgebungen.

Die KUKA Mobile Plattform KMP 600-S diffDrive eroffnet neue
Wege und mehr Flexibilitat fir die Produktionsintralogis-

tik. Als »Automated Guided Vehicle« (AGV) unterstitzt die
KMP 600-S diffDrive mit einer Traglast von bis zu 600 Kilo-
gramm. Zudem ermaoglicht sie maximale Bewegungsfreiheit

! .2ty L : I_ b
s *\ﬁ;ﬁﬁﬁﬁi\%ﬁ A

Welche Vorteile bieten AGVs fiir die innerbetriebliche Logistik?
AGVs bringen ben6tigte Waren und Rohstoffe vollautomatisch
zur richtigen Zeit an den richtigen Ort. Sie Ubernehmen kor-
perlich belastende Transportaufgaben und kénnen sich durch
ihre umfangreiche Sicherheitstechnik Fahrwege mit Mitarbei-
tern und herkémmlichen Flurférderfahrzeugen teilen. Durch
den Einsatz von kamerabasierter 3D-Objekterkennung fligen
sie sich nahtlos in bestehende Produktionsumgebungen ein.

flr Mitarbeitende, da sie ohne Schutzzdune auskommt.
Laserscanner, die vorne und hinten an der Maschine ange-
bracht sind, bieten maximale Sicherheit und erlauben hohe
Geschwindigkeiten in alle Fahrtrichtungen, wenn es die Zyk-
luszeiten erfordern.

Auch die KMP 600-S diffDrive ist durch eine 3D-Objekterken-
nung erweiterbar. So erkennt das fahrerlose Transportsystem
autonom Hindernisse, die sich zwischen 50 Millimeter und
2,10 Meter Uber dem Boden befinden. Dabei ist die KMP 600-S
diffDrive bestens fr den harten Alltag der industriellen Pro-
duktion geristet: Durch die Ausfiihrung nach Schutzart IP 54
ist sie etwa gegen Spritzwasser und Staub geschitzt.

Hoher Sicherheitsstandard

+ Laserscanner vorn und
hinten

+ 3D-Hinderniserkennung

Extrem Schnell

+ AGV legt bis zu 2 Meter pro
Sekunde zurick

+ Volle Geschwindigkeit in

Schutzklasse IP 54

+ Bestens gewappnet fir
den Alltag der industriellen
Produktion

click for more

Intelligente Navigation

+ Flottenmanager-Software
fur das gesamte KUKA AGV
Portfolio

optional erhaltlich

+ Vier Notfallstopps

+ Je acht Sicherheitszonen
vor und hinter dem Fahr-
zeug

alle Fahrtrichtungen

+ Integrierte Hubvorrichtung
mit bis zu 60 Millimetern
in unter 3Sekunden

- 3

*ukATE .

Automated Guided Vehicles von KUKA: Schnelle Inbetrieb-
nahme, einfache Wartung. Die Programmierung von Applika-
tionen ist Uber JAVA moglich. Damit KUKAs intelligente, auto-
nome Fahrzeuge den innerbetrieblichen Materialfluss optimal
unterstitzen kénnen, missen sie zunachst initial eingelernt
werden. Die Inbetriebnahme der KMP 600-S diffDrive erfolgt
schnell und leicht ber einen manuellen Controller. Ebenso
leicht wie die Inbetriebnahme ist die Wartung: Der Zugriff auf
AGV-Komponenten wie Laufrollen, Laserscanner und Service-
schnittstellen ist ohne Werkzeug moglich - fir die Inspektion,
Firmware-Updates, die Kalibrierung und Reparaturen.

Abmessungen (LxBxH)

Gewicht

Nenn-Traglast

Maximale Geschwindigkeit geradeaus
Maximale Beschleunigung

Maximale Bremsbeschleunigung
Betriebszeit

Aufladezeit

Schnittstellen

Integrierte Hubvorrichtung

Positioniergenauigkeit

+ Schutz gegen Fremdkorper ~ « Navigation Uber
Laserscanner und eine
vorab erstellte Umge-
bungskarte

+ Erkennt die schnellste
Route, selbst in komplexen
Umgebungen

wie (Metall-)Staub
+ Gegen Spritzwasser aus
allen Richtungen geschiitzt

Acht Sicherheitszonen. Es gibt je acht Sicherheitszonen vor
und hinter der KMP 600-S diffDrive, die Kunden individuell
anpassen konnen — abgestimmt auf die Anwendungssituati-
on. Die Schutzfeldgréfie wird dynamisch in Abhangigkeit von
Geschwindigkeit und Fahrtrichtung verandert.

KMP 600S-2 diffDrive
1.000x750%x353

264 kg

600 kg

2m/s

1,25m/s

1,5m/s

mindestens 8 Stunden
2Stunden

48VDC, 24 VDC, EtherCAT, 1/0, STO
bis zu 60 mm

+10mm
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¥ KMP 600P.

Kompakt, sicher und intelligent
fur mittlere Traglasten

Der KMP 600P ist ein kompakter Allrounder, der bis zu 600
Kilogramm transportieren kann und fir enge Produktions-
umgebungen geeignet ist. Der autonome mobile Roboter
(AMR) lasst sich miihelos in jede Umgebung integrieren und
bietet ein ausgezeichnetes Preis-Leistungs-Verhaltnis.

Leichte Integration in jeden Produktionsprozess. Der KMP
600P optimiert intralogistische Systeme, verbessert Lagerpro-
zesse und erhoht die Flexibilitat von Montagelinien. Dank seiner
kompakten Mafe und Differential-Antriebstechnologie kann er
auf der Stelle drehen und auch enge Kurven nehmen.

Effizienz trifft Benutzerfreundlichkeit. Der KMP 600P kann
sowohl an konduktiven Ladestationen Strom tanken als auch
und wahrend des Produktionsprozesses auf einem induktiven
Ladepad. Kurze Ladezeiten ermdglichen einen ununterbroche-
nen Betrieb, verlangern die Batterielebenszeit und verleihen
dem AMR Bestnoten in punkto TOC.

Einfaches und intuitives Konfigurieren. Die nutzerfreund-
liche KUKA.AMR Fleet Software ermdglicht eine mihelo-

se Inbetriebnahme ohne Programmierkenntnisse. Dank
Drag-and-Drop-Funktionen und einer umfangreicher Funkti-
onsbibliothek lassen sich Arbeitsablaufe schnell und optimiert
definieren. Auch die AMR-Routen lassen sich ohne Program-

Autonome Navigation

+ Autonome SLAM-Navigation

+ Kamera unter der mobilen
Plattform fir hohe Positio-
niergenauigkeit (+ 5mm)

- Einfache Integration, Bedie-
nung und Wartung mit der
No-Code-Software
KUKA.AMR Fleet

+ Wi-Fi- und 5G-fihig

Hochste Sicherheitsstandards

+ Laserscanner zur
Umfeld-Erfassung

« Zwei 3D-Kameras zur
Hindernis-Erkennung

+ Sicherheitsleiste flr verbes-
serte Plattformsicherheit

« Akustische und optische
Signale

+ 4 Notausschalter

mierkenntnisse jederzeit und intuitiv planen oder andern.

Intelligentes Lademanagement

+ Lithium-Eisenphosphat-
Batterie fir bis zu 8 h
Betrieb

« Induktives Laden fUr 24/7-
Betrieb

+ Keine speziellen Stromver-
sorgung erforderlich

* Innerhalb 1h von 20 auf
80 % Batterieladung

Features fir Flexibilitat

+ Hubhdhe: 80 mm

« Lift mit Lochraster-Platte

+ Max. Geschwindigkeit:
2m/s ohne Traglast,
1,5m/s mit Traglast

+ Kamera auf der Plattform
flr QR-Lastenerkennung

+ Soundmodul fir Mittei-
lungen, Alarme und Musik

Hochste Sicherheit, international zertifiziert. Der KMP 600P
erfllt den IP54-Standard und ist vor Spritzwasser und Staub
geschitzt. Ein QR-Code-Lesegerat identifiziert die Ladung,
vermeidet Falschladungen und verbessert die Rickverfolgbar-
keit. Der KMP 600P erfiillt die Anforderungen internationaler
Zertifikate.

Abmessungen (LxBxH)

Gewicht

Nenn-Traglast

Maximale Geschwindigkeit geradeaus
Maximale Bremsbeschleunigung
Betriebszeit

Aufladezeit

Integrierte Hubvorrichtung

Positioniergenauigkeit

KMP 600W. Die gunstige
Alternative flur den unbe-
mannten Betrieb

Der KMP 600W ist die kostenglinstige Losung fur Arbeits-
umgebungen ohne Menschen. Dieser von KUKA China entwi-
ckelte AMR ist nicht MRK-fahig, steht aber ansonsten unserem
AMR Portfolio in nichts nach: Fortschrittliche SLAM- und
QR-Code-Fusionsnavigation fiir hohe Genauigkeit, Anpassungs-
fahigkeit und Flexibilitat; mehrdimensionale Hinderniserken-
nung und autonome Navigation; kompakte Gréfse und eine
beeindruckende Hochstgeschwindigkeit von 2,3 m/s.

click for more

Wartung leicht gemacht: Schneller Zugriff auf alle Kompo-
nenten. Durch das Easy-Maintenance-Konzept ist der AMR ein-
fach zu warten. Alle Komponenten sind leicht zuganglich und
demontierbar. Kritische Teile kénnen Uber die Wartungsluke
mit wenigen Handgriffen ausgetauscht werden.

KMP 600P
980%686x270
160 kg

600kg

2m/s
1,25m/s
mindestens 8h
2Stunden

bis zu 80 mm

+10mm
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KMP 1500P. Die smarte AMR-Plattform maximiert
Effizienz in Produktionshallen und Fulfillment-Zentren.

Die autonome mobile Plattform KMP
1500P Uberzeugt in der Intralogistik, bei
der Materialversorgung an Fertigungs-
linien sowie der Prozessverkettung. Mit
modernster Slam-Navigation, hoher
Positioniergenauigkeit, erweiterter
Lastenerkennung, 3D-Kameras und in-
novativer Ladetechnologie bietet dieser
AMR eine flexible und sichere Losung fur
den automatisierten Transport.

Der autonome mobile Roboter (AMR) ist wegweisend, wenn es darum geht, intra-
logistische Systeme zu optimieren. Die KMP 1500P hebt alle Arten von Glitern und
ldsst sich problemlos in jeden Prozess integrieren. Als flexible AMR-Lésung optimiert
sie Lagerprozesse, erhort den Flexibilitatsgrad der Montagelinien oder verbessert
den Materialfluss in komplexen Industrieumgebungen.

Aufgrund des QR-Code-Lesegerats an der Oberseite kann die AMR-Plattform ihre
Ladung identifizieren, wodurch sich die Rickverfolgbarkeit von Gltern und die
betriebliche Effizienz erheblich verbessern. Die 3D-Kameras schiitzen Plattform, La-
dung und Ausristung zusatzlich, indem sie Hindernisse im dreidimensionalen Raum
zuverldssig erkennen.

Die mobile KMP 1500P bietet eine einfache Programmierung, die es Bedienern
ermoglicht, Arbeitsabldufe schnell anzupassen und zu optimieren. Der Zeit- und
Ressourcenaufwand reduzieren sich so und fuhren zu einer erhdhten betrieblichen
Effizienz und Flexibilitat.

Der autonome Roboter ist die perfekte End-to-End-L6sung fiir die mobile Automa-
tisierung der Materialversorgung. Auch kleine und mittelstandische Unternehmen
profitieren in ihrer Intralogistik von geringeren Betriebskosten und hoher Flexibilitat
bei der Nutzung mobiler Robotik.

Vielfaltiger Einsatz von
AMR-Robotern in der Intralogistik

Die mobile Plattform liefert Waren und Rohstoffe vollautoma-

tisch zur richtigen Zeit am richtigen Ort. Mit Differential-Antrieb
ist der Roboter ideal fiir Produktion und innerbetriebliche Logis-
tik. Zahlreiche Branchen und Anwendungen werden unterstitzt.

- Materialversorgung zu Stationen / Fertigungslinien.
Ermdglicht eine effiziente Just-in-Time-Materialversorgung
vom Lager oder Supermarkt zu Stationen, Fliefsband- und
Vormontagelinien.

* Prozessverkettung. Der autonome Transport von Gltern und
Werkstiicken von Station zu Station durch mobile Robotik
erhoht die Flexibilitat in der Produktion und macht unflexib-
le Forderbander Gberflissig.

* Kommissionierung. Mobile Kommissionierungsvorgange,
Goods-to-Person, autonome Kommissionierung von Einzel-
stlicken oder flexible Sortierung.

* Lagerhaltung & Punkt-zu-Punkt-Transporte. Zuverlassige Lager-
verwaltung und Bestandskontrolle durch den mobilen Roboter
und seinen leistungsfahigen Flottenmanager KUKA.AMR Fleet.

click for more

Konfigurieren statt programmieren —
das Navigationssystem KUKA.AMR Fleet

Die No-Code-Plattform mit Al-Funktionalitat ist einfach und
intuitiv zu bedienen. Das Navigationssystem KUKA.AMR Fleet
ermoglicht es, Einstellungen Giber den Browser zu konfigurie-
ren, anstatt sie zu programmieren.

So lassen sich neue oder gednderte Wege des Roboters schnell
und effizient planen. Zusatzliche Komfort- und Kl-Funktionen
wie die automatische Erkennung von Regalen erhéhen die
Effizienz der Integration: Die Software ermdglicht auch ein
umfassendes Fleet Management der kompletten AMR-Losung.
Sie regelt den gesamten Flottenverkehr und ist in der Lage, im
Falle von Hindernissen automatisch umzuplanen.

Smartes Verkehrsmanagement fir einen effizienten Ma-
terialfluss: Skalierbare fahrerlose Transportsysteme inkl.
autonomer mobiler Roboter bewegen sich koordiniert und
selbstandig zu ihren Zielen.

Die AMR-Plattform bietet die Technologie und Flexibilitat,

die in der industriellen Automatisierung benotigt wird.

Anspriche an die mobile
Robotik im Zeitalter
der Logistik 4.0

Die mobile Plattform KMP 1500P bietet
eine sichere und autonome Transportlé-
sung fur schwere Lasten in Fabriken und
Logistikzentren. Dank ihrer Bewegungs-
flexibilitat kann die KMP 1500P in kom-
plexen und dynamischen Umgebungen
navigieren, sich an wechselnde Anforde-
rungen anpassen und den Materialfluss
optimieren. Dies sorgt flir Agilitat

und Vielseitigkeit im Betrieb und hilft
Unternehmen, schnell auf sich andernde
Marktanforderungen zu reagieren und
eine hohere Produktivitat zu erreichen.

Autonome

Navigation

* Freie Navigation: Slam
Methode

+ Kamera unter der mo-

bilen Plattform liest

QR-Codes fiir hohe

Positioniergenauigkeit

+5mm

Einfache Integrati-

on, Bedienung und

Wartung durch die

No-Code-Plattform

mit Al-Funktionalitat

(KUKA.AMR Fleet

Software)

+ Verbindung tber
Wi-Fi, 5G-fahig

Abmessungen (LxBxH)
Gewicht
Nenn-Traglast

Hochste

Sicherheitsstandards

* Laserscanner zur
sicheren Hinderniser-
kennung

+ 3D-Kameras erkennen
Hindernisse und Per-
sonen zusatzlich und
schiitzen so AMR, La-
dung und Mitarbeiter.

- StoRfanger/Sicher-
heitsleiste fiir mehr
Sicherheit

« Akustische und opti-
sche Signale sowie 4
Notausschalter (an
jeder Ecke der Platt-
form)

Maximale Geschwindigkeit geradeaus

Maximale Bremsbeschleunigung

Betriebszeit
Aufladezeit
Integrierte Hubvorrichtung

Positioniergenauigkeit

Intelligentes

Lademanagement

+ Dockingstation flir
konduktives Laden mit
digitalem Touchscreen

+ Bei niedrigem Batte-
riestand wird der AMR
automatisch zu freier
Ladestation gesteuert

+ Keine Installation

einer speziellen Strom-

versorgung erforder-
lich, da einphasig

+ 2h Ladezeit fur 8 h Be-
trieb. 1h Ladezeit fir
20-80 % Kapazitat

* Induktives Laden ab
2024 verfligbar

Extras fiir einen

flexiblen Einsatz

« Lift mit bearbeitetem
Lochraster (fur Stifte
usw.)

+ Hubhohe: 60 mm

* Traglast bis zu 1,5t

+ Max. Geschwindigkeit:

1,8 m/s ohne Traglast,
1,5m/s mit Traglast

+ Kamera auf der Platt-
form fir QR-Lastener-
kennung

+ Soundmodul fir
Mitteilungen, Alarme,
Musik

Internationale

Zertifizierung

« Schutzklasse IP54:
Schutz vor Spritzwas-
ser, Staub und Spane

« ICE- und FCC-Zulas-
sung fir die loT-Gerate

KMP 1500P
1.300x900x 263
290kg

1.500kg

1,8m/s

1,25m/s
mindestens 10 h
2Stunden

bis zu 60 mm

+10mm
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KMP 3000P. Unermudlich im Einsatz

fur den perfekten Flow.

Mit der Plattform KMP 3000P bringt KUKA im Bereich der AMR ein wahres Schwer-
gewicht auf den Markt. Die Plattform kann Lasten bis zu drei Tonnen transportieren.
Ihr omnidirektionaler Antrieb sorgt in der Intralogistik fir maximale Flexibilitat auf
engstem Raum. Standig betriebsbereit ist die Plattform aufgrund ihres induktiven
Ladekonzepts, das flexibles Laden im Prozess ermoglicht.

Transportkapazitat
bis zu drei Tonnen.

Mobile Robotik ist ein entscheidender
Faktor, wenn es um die Optimierung
intralogistischer Ablaufe geht. Die

KMP 3000P baut auf den Erfolgen ihrer
kleineren Schwester, der KMP 1500P,
auf und legt in Sachen Transportka-
pazitdt noch eineinhalb Tonnen drauf.
Mit der Fahigkeit, bis zu drei Tonnen zu
bewegen, eroffnet sie eine Vielzahl von
Anwendungsmaglichkeiten fir verschie-
dene Branchen. Egal ob es um die Mate-
rialversorgung in der Fertigung, die Pro-
zessverkettung ohne Forderbander oder
um klassische Punkt-zu-Punkt-Transpor-
te geht — die KMP 3000P meistert die
Beférderung grofeer, unhandlicher sowie
schwerer Komponenten ohne Probleme.

Handlungsfahig
auf engstem Raum.

Die KMP 3000P verfligt Gber einen
omnidirektionalen Antrieb. Dieser
ermoglicht ihr, sich in alle Richtungen
zu bewegen. ,Die Plattform ist dadurch
sehr flexibel. Sie kann auch diagonal
fahren und so enge Kurven nehmen.
Das bringt gerade in einem engen
Produktionsumfeld grofde Vorteile®,
erldutert Julian Stockschlaeder, Head of
AMR Business Development bei KUKA.
Vier integrierte 3D-Kameras sowie
zwei Laserscanner ermoglichen eine
360°-Sicht, wodurch die Plattform Hin-
dernisse erkennen und muihelos um-
fahren kann. Dies erh6ht nicht nur die
Effizienz, sondern auch die Sicherheit
in verschiedenen Arbeitsumgebungen.

24/7 ununterbrochen
betriebsbereit durch
neues induktives
Ladeprinzip.

Die beste Plattform ist diejenige, die

in 24 Stunden am Tag und sieben Tage
die Woche in Betrieb ist. Das schafft

die KMP 3000P durch ihr induktives
Ladeprinzip. Dadurch kann die Plattform
kabellos sowohl zentral in der Station
als auch an verschiedenen, beliebig
wahlbaren Orten dezentral innerhalb
des Einsatzgebietes geladen werden.
Moglich wird das Uber Induktivladepads,
die auf dem Hallenboden angebracht
werden. Anhand des Einsatzplans der
KMP 3000P lassen sich im Betriebsab-
lauf entstehende Pausen — zum Beispiel
wahrend einer Maschinenbeladung
durch den Roboter — zum Laden der
Plattform im Prozess nutzen. Somit ist
der 24/7-Betrieb gewahrleistet.

Neues Antriebskor
reduziert Wartungs-
aufwand.

Das neue omnidirektionale Antriebs-
konzept der KMP 3000P kombiniert
die Vorteile von Mecanum-Radern und
diffDrive. Angetriebene Lenkrollen sor-
gen fur hohe Laufruhe und Geschwin-
digkeit. Jede Antriebseinheit hat zwei
Rader, wodurch die Punktlast und der
Abrieb reduziert werden. Der Belag ein-
zelner Rollen kann bei Bedarf getauscht
werden. Die Wartung ist einfach und
kostenglinstig, da Standardkomponen-
ten mit hoher Verfligbarkeit verwendet
werden. Durch die Wartungsluke sind
die Teile leicht zuganglich.

Abmessungen (LxBxH)

Gewicht

Nenn-Traglast

Maximale Geschwindigkeit geradeaus
Maximale Bremsbeschleunigung
Betriebszeit

Aufladezeit

Integrierte Hubvorrichtung

Positioniergenauigkeit

Intuitiv konfigurieren
statt midhsam program-
mieren mit der Software
KUKA.AMR Fleet.

Die KMP 3000P wird mit der passenden
Software KUKA.AMR Fleet gesteuert —
einem intelligenten, Kl-basierten und
einfach einzusetzenden Flottenmanage-
ment. Aufserdem sorgt die Standard-
kommunikationsschnittstelle VDA 5050
fur grofitmogliche Kompatibilitdt des
AMR mit unterschiedlichen Steuerungen.

Produktportfolio_

click for more

KMP 3000P

2.200x1.200x263

850 kg

3.000 kg, erweiterbar auf 6.000 kg
1,2m/s

0,5m/s

mindestens 8h

2 hours

bis zu 100mm

+15mm
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KUKA omniMove.
Wir bewegen Grofdes —
millimetergenau.

Einfach unterfahren und anheben. Die mobile Schwerlast-
plattform KUKA omniMove transportiert problemlos Ihre
XXL-Lasten.

Mit speziell entwickelten Rédern bewegt sich die mobile
Schwerlastplattform in alle Richtungen — auch aus dem Stand
heraus. Flr das autonome Mandvrieren ohne Kollisionsgefahr
und kinstliche Bodenmarkierungen sorgt das ausgekliigelte
Navigationssystem KUKA.NavigationSolution.

Nach einem Baukastensystem kann der KUKA omniMove in
Grofde, Breite und Lange frei skaliert werden — ganz nach Ihren
individuellen Anforderungen.

Kraftvoll. Je nach Fahrzeugvariante
bewegt der KUKA omniMove selbst

schwerste Bauteile im XXL-Format sicher  los auf bis zu +3 Millimeter.

und komfortabel. Er schafft Traglasten
von bis zu 100 Tonnen und - in der Maxi-
malversion - bis zu 30 Metern Lange.

Mecanum Rad fir maximale Beweglichkeit: Die speziell ent-
wickelte, auf dem Mecanum Rad basierende KUKA omniMove
Antriebstechnologie sorgt daflir, dass der KUKA omniMove
omnidirektional mandvrierbar ist. Die Rader mit einzelnen,
tonnenférmigen Rollen kénnen sich unabhangig voneinander
bewegen. Dadurch verfahrt der KUKA omniMove aus dem Stand
heraus und auf engstem Raum translatorisch und rotatorisch.
So manévriert er zeit- und platzsparend in alle Richtungen und
zeichnet sich hierbei durch héchste Positioniergenauigkeit aus.

Prazise. Selbst enorme Traglasten positi- ~ Modular. Wir konzipieren Ihre Ideallo-
oniert der KUKA omniMove beriihrungs-  sung . Sie wahlen aus verschiedenen

Fahrzeug-Varianten aus und wir perso-
nalisieren diese mit individuellen Op-
tions-Paketen und Modulen - ganz nach
Ihren Anforderungen und Wiinschen.

RadgrofRen E375
Nutzlast
Hohe

Lange (mit Laser-Scanner)
Breite (mit Laser-Scanner)
Anzahl der Rader
Eigengewicht
Fahrgeschwindigkeit

RadgrofRen E575

Nutzlast

Hoéhe

Lange (mit Laser-Scanner)
Breite (mit Laser-Scanner)
Anzahl der Rader
Eigengewicht
Fahrgeschwindigkeit

Betriebsbedingung

Umgebungstemperatur

Netzanschluss
Ladegerat Typ 1
Ladegerat Typ 2

7000
7.000 kg
650 mm

3.220mm
2.050mm
4

3.700kg
3,0 km/h

click for more

3000 7000
3.000kg 7.000 kg
420mm 420mm

2.750 mm 3.650mm

1.600 mm 1.600mm

A 8

1.650kg 2.600kg

3,0 km/h 3,0 km/h

12000 17000 25000
12.000kg 17.000 kg 25.000kg
650mm 650 mm 650 mm
3.520mm 4.620mm 5.610mm
2.050mm 2.050 mm 2.050mm
6 8 12
4.500kg 5.200kg 8.700 kg
3,0 km/h 3,0 km/h 3,0 km/h
+5 bis 40°C

400V /50Hz/32A CEE
480V /60Hz/30A Hubbell HBL2731; UL
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KMR iiwa.
Mit Sicherheit
immer zur Stelle.

Optimiert Ihre Produktion mafdgeblich.
Der KMR iiwa ist eine Kombination

aus dem sensitiven Leichtbauroboter
LBR iiwa und einer mobilen, flexiblen
Plattform. Wie der Name und die ein-
zelnen Komponenten bereits verraten,
zeichnet sich der KMR iiwa durch hohe
Mobilitdt und Flexibilitat aus.

Herstellungsprozesse wandeln sich per-
manent. Deshalb miissen die mobilen
Robotersysteme umso anpassungsfahi-
ger sein. Maximale Beweglichkeit und
autonome Arbeitsweisen optimieren
Ihre Produktion mafdgeblich.

Kombinierbar. Entwerfen Sie sich lhre
individuelle Komplettlésung. Das modu-
lare System KMR iiwa bietet zahlreiche
Kombinationsmoglichkeiten aus Robo-
tertechnologie, mobilen Plattformen
und industriellen Komponenten.

Sensitiv. Sieben spezielle Gelenkmomen-
ten-Sensoren an jeder Achse des Leicht-
bauroboters LBR iiwa machen ihn hoch
sensitiv fir seine Umgebung. Er navigiert
sicher und ohne Schutzzaun - bei jedem
Kontakt von aufden halt er sofort an.

Autonom. Auch die mobile Plattform
kann dank der Laserscanner kom-
plett eigenstandig navigieren. Sie
Uberwacht ihre Umgebung. Steht ein
Mensch oder Gegenstand im Fahrweg,
reagiert sie sofort.

Beweglich. Speziell entwickelte Meca-
num Rader ermdglichen der mobilen
Plattform omnidirektionale Bewegungen
und 360°-Rotationen. Ein Rad besteht
aus mehreren Rollen, die jeweils im
45°-Winkel zur Achse angeordnet sind.
Diese maximale Beweglichkeit verkirzt
Durchlaufzeiten und vermindert Leerzei-
ten im Fertigungsprozess.

Prazise. Selbst auf engstem Raum er-
reicht der KMR iiwa eine Positionswieder-
holgenauigkeit von bis zu +0,1 Millimeter.

Intelligent. Mithilfe der
KUKA.NavigationSolution umfahrt der
KMR iiwa zuverldssig jedes Hindernis
und sucht sich einen neuen Weg.

Unabhadngig. Fahrzeug und Roboter
werden durch Li-lon-Batterien direkt mit
Strom versorgt.

Bedienerfreundlich. KUKA Sunrise
Cabinet und KUKA Sunrise.OS fur Fahr-
zeug und Roboter vereinfacht fr Sie die
Bedienung und Nutzung des KMR iiwa.

System mit Verstand.

KUKA Mobile Robotik iiwa. Die Kombination

aus mobiler Plattform und intelligentem,
sensitivem Work-Assistant eroffnet viel-
faltige Anwendungsmaoglichkeiten.

Werker. Der Werker wird entlastet von
monotonen, unergonomischen Arbeiten
und kann sich auf wichtige Bearbei-
tungsschritte konzentrieren.

LBR iiwa

Nenn-Traglast

Anzahl Achsen

Reichweite

Handvariante

Anbauflansch Achse 7
Positionswiederholgenauigkeit
Achsspezifische Momentengenauigkeit
Gewicht

Schutzklasse

Ausfiihrungen

Einbaulage

Mobile Plattformen
Abmessungen (HxLxB)
Gewicht

Maximale Traglast
Geschwindigkeit Langsrichtung
Geschwindigkeit Querrichtung
Raddurchmesser

Reinraumklasse

CR Reinraumgeeignet

Die technischen Daten der Tabellen gelten ausschlief3lich fur Standardausfihrungen.

LBR iiwa 14 R820
14kg

7

820mm

In-line wrist

DIN ISO 9409-1-A50
+0,15mm

+2%

29,9kg

IP54

CR

Boden, Decke, Wand

click for more

Regallager. Dank innovativer Navigation
operiert der KMR iiwa autonom im
Raum und legt zum Beispiel bearbeitete
Werkstlicke ab oder holt selbststandig
benétigte Bauteile.

Werkzeugmaschine. Der KMR iiwa
Ubernimmt die Bestiickung von
Werkzeugmaschinen und entlastet
den Werker von anstrengenden und
ermidenden Aufgaben.

LBR iiwa 7 R800
7kg

7

800mm

In-line wrist

DIN ISO 9409-1-A50
+0,1mm

+2%

23,9kg

IP54

CR

Boden, Decke, Wand

700x1.080x630 mm (mit Scannern und Schutzbereichen)

390mm

170kg /200 kg ohne LBR iiwa

maximal 3,6 km/h
maximal 2,0 km/h
250mm

ISO 5
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KMR iisy. Flexibilitat und Zuverlassigkeit vereint:
der autonome mobile Cobot als optimale Losung
fUr das industrielle Umfeld.

Autonom, flexibel einsetzbar und alle Der autonome mobile Roboter KMR iisy ermdéglicht den dynamischen Einsatz des

Hindernisse im Blick — der KMR iisy ist Cobots an verschiedenen Arbeitsstationen und ist daher als Automatisierungslosung

als vollintegrierte Kombination aus Co- nicht mehr wegzudenken. Mit dem MRK-fadhigen mobilen KMR iisy bieten wir einen

bot und Transportplattform ein smarter autonomen mobilen Roboter (AMR), der schnell und sicher unterwegs ist. Daftr

Partner in Lagerlogistik und Produktion.  sorgen die Sicherheitsscanner und 3D-Kameras in Kombination mit dem Cobot LBR
iisy. Der kollaborierende Roboter erkennt mit seinem Laserscanner nicht nur Men-
schen in der Umgebung der Plattform, sondern auch maégliche Kollisionen zwischen
Menschen und dem Cobot LBR iisy. 3D-Kameras erkennen alle Hindernisse bis zu
zwei Meter Uber dem Boden.

Mobiler Cobot im Reinraum: effiziente Automatisierung fiir anspruchsvolle
Umgebungen. Durch seine partikel- und emissionsarme Beschaffenheit sowie der
ESD-Zertifizierung kann der KMR iisy auch bedenkenlos im Reinraum eingesetzt
werden. Nach der schnellen und einfachen Installation kdnnen Pick-and-Place-An-
wendungen, Materialtransporte und Palettieraufgaben in der Halbleiter- oder Elekt-
ronikindustrie damit effizienter und kostenglinstiger umgesetzt werden.

Aufbau und intelligente Technik des AMR: ideal fiir den kollaborierenden Betrieb
in der Montage, Intralogistik und als Servicerobotersystem. Durch seine Anpas-
sungsfahigkeit, hohe Flexibilitdt und freier Navigation kann der KMR iisy im Lager
oder als Werkstlcktrager eingesetzt werden.

Holen Sie mehr aus der
Industrie 4.0 heraus mit
dem Einsatz von mobilen
Roboterplattformen

Sichere Kollaboration zwischen Mensch
und Roboter, Automatisierung komplexer,
korperlich anspruchsvoller Aufgaben fir
den Menschen, flexible Fahrwege, Kol-
lisionsschutz und unterbrechungsfreier
Betrieb — der autonome mobile Roboter
KMR iisy bietet zahlreiche Vorteile beim
Be- und Entladen, bei der Qualitatspri-
fung in der Produktionslinie sowie beim
Werkstick- und Materialtransport. Er
ermoglicht es Unternehmen, Prozesse
kostenglinstiger und effizienter als bisher
zu gestalten.

Anspriche an autonomen mobilen Cobot

Flexibler und kostenglinstiger Transport. Der mobile KMR
jiisy Cobot verbindet beliebig viele Stationen in gewlinschter
Reihenfolge, ohne die Einschrankungen herkdmmlicher Ma-
terialtransportlésungen. Das bietet die Moglichkeit, kleinere
Chargen zu produzieren bzw. verschiedene Produkte parallel
zu fertigen und so schnell auf wechselnde Kundenwiinsche zu
reagieren. Darliber hinaus ermdglicht der mobile Cobot einen
schnelleren und kostenglinstigeren Wechsel zwischen den
Produkten, sodass auch kleine Chargen zu wettbewerbsfahi-
gen Preisen geliefert werden kdnnen.

Smarte Bedienung. Sowohl Cobot als auch mobile Plattform
werden Uber ein Bediengerat, das smartPAD pro, bewegt.
Dieses wird in der Plattform verstaut und dient somit auch als
Display fur die Statusanzeige. Ein Entkoppeln des smartPAD
pro ist somit nicht erforderlich, was ein Abhandenkommen
verhindert und im Bedarfsfall immer einen direkten Zugriff
gewahrleistet. Ein weiteres Bediengerat ist nicht mehr not-
wendig.

Autonome Navigation. Das freie Navigieren iber Slam
sorgt dafir, dass der Roboter autonom fahren kann und vor
unvorhergesehenen Hindernissen stoppt. Zur Erhéhung der
Positioniergenauigkeit an Arbeitsplatzen kdnnen QR-Codes
verwendet werden.

Hohe Sicherheit. Der kollaborierende AMR ist mit diversen
Sicherheitskomponenten ausgestattet. Sensoren, Sicher-
heitsscanner und 3D-Kameras erkennen Personen und Hinder-
nisse bis zu 2 Meter Gber dem Boden. Ein hoher Kollisions-
schutz ist garantiert.

Vorhersehbarkeit. Der KMR iisy dokumentiert seine Aufga-
ben automatisch und spontan und tbertragt laufend seine
Koordinaten, sodass der Status und der Standort der Ladung
jederzeit bekannt ist. Dies erhoht die Materialverfolgbarkeit
und verhindert Ausfalle in der Materialversorgung.

click for more

24/7-Betrieb. Die AMR-Plattform kann dank ihres induktiven
Ladepads im 24/7-Betrieb eingesetzt werden. Die Lithium-lo-
nen-Batterie kann sowohl in einer Ladestation als auch am
Arbeitsplatz wahrend des Prozesses aufgeladen werden.

Einfache Wartung. Wartungsarbeiten kdnnen beim KMR
iisy problemlos und schnell vorgenommen werden. Uber

die grofden Zugangsluken an beiden Breitseiten sind die
Komponenten der mobilen Plattform leicht zu erreichen. Ein
Schaltschrank bietet Platz fir weitere kundenspezifische
Applikationen.

Geschiitzte Bauweise. Die Schutzart IP 54 macht den KRM
iisy zu einer verlasslichen AMR-L6sung in anspruchsvollen
Umgebungen. Die Reinraumklasse 3 und der ESD-Schutz nach
ISO 61340-5-1, sowie ANSI ESD S20.20 qualifizieren ihn weiter
flr sensible Arbeitsrdume.

Dynamisches Arbeiten.

« Traglast Cobot: 11 kg oder 15kg

* Traglast Plattform: bis zu 200 kg

+ Grofee Plattformflache: 695x 850 mm

+ Max. Geschwindigkeit: 1,5m/s

« Prazise Positionierung durch QR-Code-Technologie an Ar-
beitsstationen

Internationale Zertifizierung

+ ICE- und FCC-Zulassung fur die loT-Gerate
+ Vom TUV Saar gepriiftes MRK-System (Robotik, Greifer)
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Intuition trifft
Performance.
Der Herzschlag
der Produktion
von morgen.

Maximale Performance, Konnektivitat und Flexibilitat — mit der richtungsweisen-
den neuesten Generation der Robotersteuerungen von KUKA steigt der Puls der
automatisierten Produktion rasant an: Die KR C5 fligt sich nahtlos in bestehende
Infrastrukturen ein und liefert sofort Mehrwert durch effizientere Leistung in allen
Anwendungsbereichen.

Das Handbediengerat KUKA smartPAD wurde entwickelt, um selbst komplexe
Bedienaufgaben auf einfache Art zu meistern. KUKA.Handguiding mit ready2_pilot
erweitert Ihre Moglichkeiten in der Programmierung um handgefiihrtes Teachen.

KR C5 KR C5 micro KUKA smartPAD KUKA smartPAD Pro
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Steuerung KR C5.

Der Herzschlag der intelligenten

Automatisierung.

Die Produktion der Zukunft ist smart
und bewegt sich mit der KR C5 auf
einem vollig neuen Level. Die neueste
Plattform flir Robotersteuerungen

von KUKA bietet Méglichkeiten zur
Platzeinsparung, liefert hochst effiziente
Performance und schont gleichzeitig
die Ressourcen. So fligt sie sich nahtlos
auch in heterogene Automatisierungs-
landschaften ein, vielfaltige Roboterap-
plikationen werden erméglicht.

Durch die reduzierte Hardware und

den geringeren Energiebedarf bieten
sich mehr Einsatzmoglichkeiten bei
maximaler Wirtschaftlichkeit. Und dank
der Interkonnektivitat des offenen Platt-
formdesigns werden aus reinen Daten
wertvolle Informationen.

Ethernet-basierte
Schnittstellen

Status der Steuerung

Aktive Kiihlung
Kihlkorper und Lufter

Stromversorgung
und Zwischenkreis

Kompatibilitat. Die aktuelle Systemsoft-
ware ist funktionskompatibel mit der
KR C4 und verflgt Gber identische
Softwareapplikationen und Software-
technologien.

Geringer Schulungsaufwand. Die ein-
fache Integration in Steuerschranken
sowie die Verfugbarkeit der betriebs-
bewdhrten Systemsoftware ermégli-
chen eine schnelle Inbetriebnahme.

Viele Steuerungsoptionen. Vielfiltige
Optionen und Hardware-Erweiterungs-
moglichkeiten, z. B. verschiedene 10
und Kommunikationsoptionen fir die
verschiedensten Anlagenkonzepte.

@ Device Plate

@ Device Plate AddAx 3x

@ Device Plate AddAx 3x AddAx 3x AddAx 3x
ROBOT ROBOT ROBOT ROBOT

o AddAx 1x ® AddAx 1x ® AddAx 1x o AddAx 1x

KR C5 dualcab

KR C5 dualcab KR C5 triplecab

KR C5 quadcab

Embedded Computer mit

Sicherheitssteuerung

Optional: Digitale E/A/
Sichere E/A

Anschlusse fur
die Motoren

Gehduse IP20

Die Cabinets der KR C5
gibt es in unterschied-
lichen Baugréfen und
sie kénnen modular
bestlckt werden.

Schnittstellen fir Input- / Output-Signale

16 Input- / Output-Signale 24 V

Sichere Signale zur Zellensicherheit

Sichere Signale fiir SafeOperation Technologien
PROFInet / PROFlsafe

EthernetIP / CIP-Safety

Erweiterungsmodul EtherCAT Slave / FSoE
Erweiterungsmodul PROFIbus Master / Slave
Erweiterungsmodul DeviceNet Master / Slave

Integrierter Ethernet-Switch

Mitgeliefertes Zubehor
KUKA smartPAD
Steckerpaket

Steuerungsoptionen

Reservierter Einbauraum und Device Plate
US1/US2 Peripheriespannungsversorgung
Verschiedene 10- und Kommunikationsoptionen
Front-Panel-Schnittstellen

Verschiedene SchrankschlieBungen
Rollenbausatz

Kabelhalter

Staplertaschen

Wechselbarer SSD-Massenspeicher

KUKA smartPAD cable reel

Transformator

Unterstiitzte Roboterserien
KR CYBERTECH nano

KR CYBERTECH nano ARC
KR CYBERTECH

KR CYBERTECH ARC

KR TONTEC

KR QUANTEC

KR FORTEC

KR 1000 titan
Palettierroboter

Technische Daten
Einspeisung

Achsen
CPU-Architektur
Interner Speicher
Abmessungen (HxBxT)

Gewicht

Schutzklasse
Umgebungstemperatur in Betrieb
Sicherheit

click for more

AC 380-480V 3-phasig (ohne Transformator), AC 380-575V 3-phasig (mit Transformator)

6 Roboterachsen, bis zu 6 weitere Zusatzachsen
Intel X86 (Haupt-CPU) + ARM (fur Sicherheitsfunktionen)
60 GB (SSD M.2)

dualcab 720x720x600 mm
triplecab 960x720x 600 mm
quadcab 1.210x720x 600 mm
Steuerung 207x392x500 mm

dualcab ca. 83kg

triplecab ca. 107kg
quadcab ca. 131kg
Steuerung ca. 22 kg

IP54 (fur das Cabinet)
0°C bis +45°C
ISO 10218-1 Industrieroboter, ISO 13849-1 Kat. 3 / Performance Level d
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KR C5 micro.
Kleiner Footprint
bei grofser Leistung.

S 2> 5 25

Ready for Digital Kompatibilitat Niedrige TCO Global einsetzbar
+ Nahtlose Integration + Einfache Integration in « Reduzierter Energie- + Weltweit relevante
in OT-, IT- und Cloud- bestehende Infrastrukturen verbrauch ISO-Normen erflllt
Umgebungen + Nahtlose Integration in das  + Minimierte Komplexitat « 25 Sprachen verfligbar,
Maximale Performance, Konnektivitat und Flexibilitat auf + Ethernet- und digi- KUKA Roboter Portfolio « Erhohte Zuverldssigkeit auch die wichtigsten
kleinstem Raum. Das ist die neue Kleinrobotik-Steuerung tale 10-Schnittstellen, + Einfach und intuitiv asiatischen

bedienbar lber das
KUKA smartPAD (KSS)
und KUKA smartPAD pro
(iiQKA.0S)

unterstiitzt verschiedene
Cloud-Systeme

KR C5 micro. Die KR C5 Steuerungsgeneration von KUKA ist
auf Zukunft programmiert. So vereint die KR C5 micro Robot-,
PLC-, Motion- und Safety Control in einem ultrakompakten
Gehduse mit lediglich 16 Litern Volumen.

XFUSB2 @ XF1 g XF3 @

Features
Antriebsachsen (6 Achsen)

Mitgeliefertes Zubehor
KUKA smartPAD

Unterstiitzte Roboterserien
KR CYBERTECH nano

Embedded-Rechner mit Sicherheitssteuerung Externe Akkubox KR AGILUS
Ethernet-Schnittstellen Steckerpaket KR DELTA

Digitale E / A-Schnittstellen Montagewinkel KR SCARA
Diskrete Sicherheitssignale Zuleitung LBR iisy

Aktive Kithlung

Technische Daten

Einspeisung AC 200V - 240V, 1-phasig
50Hz - 60 Hz, 2-phasig
Achsen 6 Achsen/3x12A +3x5A

CPU-Architektur

Interner Speicher

Intel X86 (Haupt-CPU) + ARM (fur Sicherheitsfunktionen)

60 GB (SSD M.2)

Abmessungen (LxBxH) 392x300x134mm
(ohne Anbauteile und ohne Fiie)
Kleiner, flexibler, smarter. Kompromiss-  Das vielfaltige Angebot an Technologie- Gewicht 9.8kg
Schutzklasse IP20

los als offene und flexible Plattform ent-
wickelt, reprasentiert die KR C5 micro
den nachsten Quantensprung in der
Robotersteuerung. So ist die Steuerung
nicht nurin der Lage, sich nahtlos in
bestehende Automationslandschaften
zu integrieren, sondern kann dartber
hinaus als »Functional Twin« auch KR C4
Applikationen einfach bernehmen.

produkten ermdglicht eine einfache und
schnelle Realisierung von Roboterappli-
kationen. Aktuelle Feldbusstandards zur
Zellen- und Line-Integration bedient die
Steuerung per Softwareoptionen. Dabei
ist die KR C5 micro mit den notigen
Hardwareressourcen und flexiblen 10-
Ports ausgestattet, um auch zukinftige
Aufgabenstellungen und Standards
schnell zu adaptieren.

Das KR C5 micro cabinet ist die fertige Steuer-
schranklosung in Schutzart IP54 fir den Betrieb
von KUKA Kleinrobotern und bietet optional
auch Platz fur kompakte Zusatzachsantriebe und
weiterfilhrende Peripheriefunktionen.

Vielfaltige Moglichkeiten der Linienintegration

Umgebungstemperatur in Betrieb
Sicherheit

Digitale E/A: 16 Eingange / 16 Ausgange

(pnp oder npn)

EtherCAT (KUKA Extension Bus)

PROFINET + PROFIsafe

EthernetIP+CIP Safety

EtherCAT Slave + FSoe (Uber externes Gateway)

0°C bis +45°C
SO 10218-1 Industrieroboter,
ISO 13849-1 Kat. 3 / Performance Level d
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KUKA smartPAD.

Alle Aufgaben fest im Griff.

Einfaches Programmieren mit dem
KUKA smartPAD. Ob Sie Einsteiger sind
oder Programmierprofi: Das KUKA smart-
PAD flihrt Sie sicher rasch ans Ziel. Denn
es bietet fr jeden Anspruch die passen-
de Programmiermoglichkeit. So kénnen
Sie mit ein und demselben Bediengerat
unterschiedlichste Aufgaben lésen.

Enorm effizient: Programmierung mit
Inline-Formularen. KSS-basierte KUKA
Robotersteuerungen bieten Inline-For-
mulare fir die schnelle, fehlerfreie
Programmierung von Aufgaben und Be-
wegungsschritten. Sie sind Uber Men(s
aufrufbar und standardmafig verflgbar.
Das vereinfacht sogar die Programmie-
rung von Roboteams mit bis zu sechs
synchronisierten Robotern.

Programm-Bausteine selbst definieren.
KUKA Integratoren konnen die Biblio-
thek verfiigharer KUKA Inline-Formulare
kundenspezifisch erweitern. So entste-
hen spezielle Applikationen, die fur wie-
derkehrende Aufgaben auf vereinfachte
Weise zu programmieren sind. Fir
Anlagenbauer ein Wettbewerbsvorteil:
Speziell entwickelte Inline-Formulare
ermoglichen einzigartige, optimal zuge-
schnittene Losungen fir Anwenderun-
ternehmen.

'8 -

KUKA smartPAD cable reel — einfach,
flexibel, sicher. Mit dem KUKA smartPAD
cable reel bietet KUKA ein funktionales
Rickzugssystem fir das KUKA smart-
PAD Anschlusskabel. Das System
Uberzeugt durch einfache Handhabung
und Montage und sorgt flr eine sichere
Arbeitsumgebung.

Universell einsetzbar. Alle KUKA Roboter, die auf KSS und
Sunrise.OS laufen, kdnnen mit dem KUKA smartPAD in der
gewlnschten Sprache bedient werden.

Bequemes Handling. Beidhandig nutzbare Halteschlaufen
und Haltegriffe erleichtern die Bedienung um ein Vielfaches.
Optional ermoglicht ein Schultergurt ein ermudungsfreies
Arbeiten — vor allem wahrend zeitintensiver Projekte.

Einfaches Roboterverfahren mit ergonomischer 6D-Maus.

Die 6D-Maus bietet ein intuitives Verfahren sowie Umorientie-

ren des Roboters in drei oder sechs Freiheitsgraden.

Acht Verfahrtasten. Bis zu acht Achsen bzw. Zusatzachsen

lassen sich mit dem KUKA smartPAD Uber separate Verfahrtas-

ten direkt und ohne Umschalten steuern.

Integrierte Protektoren. Integrierte Protektoren bieten bei ei-
nem Sturz maximal moglichen Schutz. Das kratzfeste Display
sowie die Schutzklasse IP54 erlauben den Einsatz im rauen
industriellen Umfeld.

Einfache Dateniibertragung. Zwei leicht zugéngliche USB-An-
schlisse ermoglichen ein direktes Speichern und Einlesen
von Anwenderprogrammen sowie den Anschluss von weiteren
unterstitzten USB-Geraten.

Zielsichere Bedienung. Die Eingaben erfolgen schnell und ein-

fach tber ein brillantes, kapazitives Touch-Display mit 8,4 Zoll
Grofee und hoher Leuchtkraft.

Wartungsfreundlich. Uber eine Serviceklappe ist das Kabel
bei Bedarf einfach auszutauschen.

Integrierte Protektoren. Damit ist das
KUKA smartPAD bei einem Sturz maximal
geschltzt. Das kratzfeste Display sowie
die Schutzklasse IP54 erlauben den Ein-
satz im rauen industriellen Umfeld.

Einfaches Roboterverfahren mit der
ergonomischen 6D-Maus. Sie bietet ein
intuitives Verfahren sowie Umorien-
tieren des Roboters in drei oder sechs
Freiheitsgraden.

KUKA smartPAD
Display

Displaygrofe
Abmessungen (LxBxH)
Gewicht

Bequemes, entspanntes Handling. Das
KUKA smartPAD begeistert mit seiner

angenehmen Handhabung. Halteschlau-

fen und Haltegriffe, die beidhdndig
genutzt werden kénnen, erleichtern
die Bedienung um ein Vielfaches. Op-
tional ermdglicht ein Schultergurt ein
ermidungsfreies Arbeiten- vor allem
wahrend zeitintensiver Projekte.

00 00000

Zielsichere Bedienung durch brillantes,
kapazitives Touch-Display. Die Eingaben

erfolgen schnell und einfach Gber den
8,4 Zoll grofden Bildschirm.

click for more

[ TS

Hardware state of the art. Dank
neuester Hardware (iberzeugt das
KUKA smartPAD mit starker Performan-
ce. Zwei leicht zugangliche USB-An-
schlisse ermdglichen ein direktes
Speichern und Einlesen von Anwender-
programmen sowie den Anschluss von
weiteren unterstitzten USB-Geraten.

Elemente fiir ergonomische Links- und
Rechtshander-Bedienung. Die Service-
klappe flir den einfachen Kabeltausch
komplettiert die Benutzerfreundlichkeit
des KUKA smartPAD.

kratzfestes, industrietaugliches Touch-Display
8,4"

292 x247x63 mm

1.100g
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_Robotersteuerung

KUKA smartPAD pro.

Das intuitive iiQKA-Interface.

KUKA smartPAD pro. Die Zukunft liegt in Ihren Handen. Mit
dem KUKA smartPAD pro und dem neuen Betriebssystem
iiQKA.OS revolutioniert KUKA die Robotersteuerung: einfach

In Verbindung mit dem neuen Betriebssystem iiQKA.OS liefert
das Bediengerat der nachsten Generation prazise Ergebnisse
und nahezu unbegrenzte Anwendungsmaoglichkeiten. Dank der

click for more

und intuitiv. intuitiven Handhabung lassen sich auch komplexe Aufgaben
schnell umsetzen — ganz ohne Programmierkenntnisse.

Ein Bediengerat fiir alle. Das ergonomische KUKA smartPAD
pro bringt Bewegung in Ihre Roboter. Mit diesem iiQKA-In-
terface bedienen Sie samtliche Produkte von KUKA, die unter
iiQKA.OS laufen.

Flexibel. Ein Bediengerat fir alle: Mit einer Vielzahl an
Erweiterungsmaoglichkeiten fiir noch mehr Funktionalitaten
des KUKA smartPAD pro.

Robust. Entwickelt fiir den Einsatz in industriellen Umgebungen:
kratzfestes Display, geschltzt gegen Stlrze aus bis zu 1,5Metern
Hohe und zertifiziert nach IP54.

Vielseitig. Ausgestattet mit einem 10,1-Zoll-Touchscreen,
bedienbar, mit Handschuhen, mit 5MP Kamera und 6D-Maus

sowie einer Vielzahl an Anschlissen und Schnittstellen.

Ergonomisch. Konstruiert fir ermtdungsfreie Nutzung, auch
bei langerem Gebrauch und mit intuitiver Benutzeroberflache.

KUKA smartPAD pro

Abmessungen 320x220x125mm
Gewicht 1,4kg
Schutzklasse IP54
Schnittstellen 1x USB-C
Display Kapazitiv, Bedienung mit Finger, Stift, Handschuhen
Displaygrofe 10.1", 1280x 800 px
Betrieb bei Umgebungstemperatur -5°C bis 45°C

Produktportfolio_Robotersteuerung 122 123



https://www.kuka.com/SmartPAD-pro
https://www.kuka.com/SmartPAD-pro

_Robotersteuerung

KUKA.Handguiding mit ready2_pilot.
FUhren Sie Ihre Produktion zum Erfolg.

Teachen statt programmieren. Roboter-
handling einfach wie nie. Als weltweit
erstes Steuerungspaket seiner Art
macht KUKA.ready2_pilot die Steuerung
von Robotern spielerisch leicht. Das
Paket ist schnell am Roboter montiert
und ohne aufwendiges Programmieren
direkt einsatzbereit. Allein das manuelle
Filhren des Roboters genilgt, um ihn

gewlinschte Ablaufe erlernen zu lassen.
Egal ob prazises Schweifsen oder grobes
Palettieren, ob wendiger Kleinroboter
wie der KUKA KR AGILUS oder Schwer-
lastgigant wie der KUKA KR 1000 titan —
mit KUKA.ready2_pilot handeln Sie
verschiedenste Anforderungen einfach
und unkompliziert.

Intuitive, umorientierbare
6D-Maus. Die Bedienung von
KUKA.ready2_pilot erfolgt
Uber eine intuitive 6D-Maus
spielerisch leicht und ohne
Schulungsaufwand. Befestigt
mittels Adapterplatten, lasst
diese sich aus unterschiedli-
chen Positionen verwenden
und bleibt somit fur den
Anwender stets erreichbar.

Bewegungsfreiheit im
richtigen Maf3. Bewegen

Sie den Roboter ausschlief3-
lich auf den gewdiinschten
Bahnen, indem Sie nicht
bendtigte Richtungen einfach
deaktivieren. So verhindern
Sie unbeabsichtigtes Verrut-
schen bei der Bewegung und
ersparen sich zeitaufwendige
Korrekturen.

Konnektivitat und Flexibi-
litat. Das drahtlose Konzept
von KUKA.ready2_pilot ist
mit allen KUKA Standard-
Robotern kompatibel und ge-
wahrt auch bei der Bedienung
grofitmaoglichen Freiraum.

. (N2
click for more - ,-

Anpassbare Navigationstas-
ten. Zwei seitliche Tasten an
der 6D-Maus ermoglichen
den Schnellzugriff auf frei
wahlbare Funktionen. Egal ob
zum Offnen und SchlieRen
eines Greifers, zum Einstellen
von Prozessparametern oder
zum Speichern von Bewegun-
gen im Roboterprogramm —
ein Tastenklick gentigt und
spart wertvolle Zeit.
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_Applikationssoftware

Fur alle Aufgaben
bestens gerustet.
Applikationssoftware
fUr die erfolgreiche
Roboter-Automation.

Die Softwareoptionen sind auf die gangigsten Roboteranwendungen zugeschnit-
ten — alle Anwendungen lassen sich einfach und prozesssicher programmieren.
Die Optionen kénnen dabei einfach und schnell auf der Steuerung installiert werden
und lassen sich auch an die jeweiligen Fertigungsumgebungen anpassen.

KUKA.ArcTech KUKA.VisonTech KUKA.EqualizingTech
KUKA.SeamTech KUKA.CNC KUKA.RoboSpin
KUKA.TouchSense KUKA.Gripper&SpotTech  KUKA.ServoGun
KUKA.Tracc TCP KUKA.PalletTech KUKA.ProcessScreen
KUKA.LaserTech KUKA.PickControl KUKA.HMI

KUKA.ForceTorqueControl ~ KUKA.SmartBinPicking KUKA.ConveyorTech
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_Arc Welding series

KUKA.ArcTech. Fir automatisiertes Schutzgas-
schweiflen mit einfacher Programmierung

und schneller Bedienung.

Die KUKA.ArcTech Familie erganzt ein
KUKA Robotersystem um intuitive
Befehle, strukturierte Men(s und prakti-
sche Statustasten zum robotergestiitz-
ten Schutzgasschweifien.

Mit unseren Applikationspaketen fir
das Schutzgasschweifsen bietet KUKA
eine grofde Bandbreite an Funktionen,
um Schutzgasschweifsprozesse einfach
zu bedienen sowie effizient und schnell
zu programmieren. Vorkonfigurierte
Bibliotheken gewahrleisten eine hohe
Kompatibilitat zu allen am Markt gangi-
gen Stromquellen und ermdglichen eine
unkomplizierte Integration in die Ferti-
gung. Durch die Spiegelung der integ-
rierten EasyTeach-Statustasten an die
KUKA.ready2_pilot Tasten der 6D-Maus
konnen die Schweifstechnologiebefehle
programmiert werden, ohne den Blick
von der Schweifsnaht zu nehmen.

Anwendungsgebiete: Additive Ferti-
gung, 3D-Druck, Schutzgasschweifden,
sonstiges Schweifsen.

Einfache Inbetriebnahme und Programmierung

flr eine schnelle Start-up-Zeit

+ Einfache und schnelle Konfiguration basierend
auf vordefinierten Schweifdstromquellen

+ Schnelle Programmierung mit Inline-Formularen —
zuganglich Uber die »EasyTeach«-Tastenleiste

Flexibilitat und breites Anwendungsspektrum

+ Grofde Anzahl von vordefinierten Schweifstromquellen
und die Moglichkeit, jede Schweifdstromquelle durch
individuelle Konfiguration zu integrieren

+ Diverse Pendelmuster ermoglichen die einfache und
flexible Umsetzung einer Vielzahl von unterschiedlichen
Schweifsaufgaben

+ Individuelle Freischaltung von zusatzlichen Funktionen
eroffnet eine perfekte Abstimmung der Parameter
an den geforderten Prozess

Sichert Leistung und Schweifdqualitat
+ Optimierung des Schweifsprozesses bei laufender Anwen-
dung durch eine Online-Anderung der Schweiparameter
+ Benutzerdefinierte »Schweifdparametersatze« — im Voraus

-

von Schweifsexperten definiert — verhindern Bediener-
fehler durch Einschrankung des zuldssigen Wertebereichs

wahrend der Programmierung und des Betriebs
+ Anzeige wichtiger Schweifdparameter von der Stromquelle

auf dem KUKA smartPAD - es ist nicht notwendig,
auf die Schweifdquelle zu schauen oder in die Zelle zu gehen,

um alle Systemparameter zu Gberwachen

« Einfache Fehlerdiagnose durch kontinuierliche Protokol-

lierung der Prozessdaten mit dem »ArcTech Technology

LogBook« in WorkVisual

Schweifdfehler

¢+ d

+ Vermeidung von Qualitatsproblemen durch kontinuierliche
Uberwachung der korrekten Schweinahtlange
« Vordefinierte Strategien zur Reaktion auf typische

\Il

¥ KUKA.SeamTech. Fir den Betrieb
von Linienlasersensoren zur
Nahtfindung und -verfolgung.

Die Applikationssoftware KUKA.SeamTech
Tracking sowie KUKA.SeamTech Finding
kann optional zur Robotersteuerung

KR C5 hinzugefligt werden. Mithilfe ei-
nes intelligenten Triangulationssensors

Reibungslose Kommunikation
zwischen Sensor und Steuerung.
KUKA.SeamTech Finding und Tracking
sind Optionen flir die Ansteuerung

und Programmierung von intelligenten
Triangulationssensoren via Ethernet —
bei SeamTech Tracking sogar mit einem
leistungsfahigen Echtzeitprotokoll.

kann der Roboter mit KUKA.SeamTech
Finding Bauteil- und Nahtfinding vor
dem Schweifden und mit KUKA.SeamTech
Tracking Kanten- bzw. Nahtverfolgung
wahrend des Schweifsens durchfihren.

Einfache Programmierung mit KUKA
Programmierhilfen. Die Applikations-
programmierung der Robotersensorbe-
fehle erfolgt wie gewohnt mit Ubersicht-
lichen und schnell programmierbaren
Inline-Formularen. Hilfreich sind dabei
auch die Statustasten, die eine schnelle
Bedienung von Roboter- und Sensor-
Funktionen ermoglichen.

Anwendungsgebiete: Additive Ferti-
gung, 3D-Druck, Schutzgasschweifden,
Kleben, Dichten, Laserschweifen und
-schneiden, Messen, Testen und Prifen

Flexibel kombinierbare Technologie-
pakete. KUKA.SeamTech Finding und
Tracking sind eigenstandige Techno-
logiepakete und kénnen mit anderen
Optionen kombiniert werden, etwa
mit ArcTech Basic, ArcTech Advanced,
LaserTech oder GlueTech.

KUKA.TouchSense. Gestalt- und Lage-
abweichungen von Werksticken zuverlassig
erkennen und kompensieren.

KUKATouchSense ist ein Optionspaket,
welches Gestalt- und Positionsabwei-
chungen von Schweifsnahtvorbereitun-
gen und Werkstlicken durch Vergleichs-
messungen im Vorlauf der Schweifsung
ermittelt und kompensiert. Die Applika-
tionssoftware findet Gblicherweise bei

Schutzgasschweifsaufgaben Anwendung.

Die Ermittlung der Bauteilposition kann
taktil oder bertihrungslos erfolgen.
Auftretende Abweichungen kénnen in
bis zu sechs Dimensionen kompensiert
werden. Eine Kombination mit den
schnellen Messeingangen ermoglicht
eine erhohte Suchgeschwindigkeit und
genauere Messergebnisse.

Hochgenaue Messergebnisse. Durch die
Verwendung der schnellen Messeingan-
ge kdnnen sehr genaue Positionsdaten
ermittelt werden.

Individuelle Korrekturberechnung.
Schnelle und individuelle Applikations-
programmierung durch vorgefertigte
Korrekturbefehle.

Einfache Programmierung mit KUKA
Programmierhilfen. Die Applikations-
programmierung der Robotersensorbe-
fehle erfolgt wie gewohnt mit Ubersicht-
lichen und schnell programmierbaren
Inline-Formularen. Hilfreich sind dabei
auch die Statustasten, die eine schnelle
Bedienung in der Inbetriebnahme und
Wartung ermoglichen.

Anwendungsgebiete: Schutzgasschwei-
3en, sonstiges Schweifsen

Produktportfolio_Applikationssoftware
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_Arc Welding series

KUKA.Tracc TCP. Roboter kontrollieren
und aktualisieren automatisch
den TCP im Produktionsbetrieb.

KUKATracc TCP ist ein auf Software
und Hardware basierendes, sehr exak-
tes Kalibrier- und Prifsystem flr den
TCP (Tool Center Point). KUKATracc
TCP findet Ublicherweise bei Punkt-
schweifs-, Schutzgasschweifs- und
Klebeaufgaben Anwendung.

Das Optionspaket ermittelt die tatsach-
lichen TCP-Werte (X, Y, Z) und sorgt
somit flr eine korrekte Positionierung
am Werkstick. Dies sichert die Pro-
duktivitat sowie Prozesssicherheit ab,
welche unter anderem durch Schweif3-
brennerdeformation oder fertigungsbe-
dingte Toleranzen von Verschleifsteilen
beeintrachtigt sein kdnnte. KUKATracc
TCP erfordert eine Gabellichtschranke
und eine Verbindungsleitung.

Anwendungsgebiete: Additive Ferti-
gung, 3D-Druck, Palettieren, Lackieren,
Schutzgasschweifden, Kleben, Abdich-
ten, sonstiges Schweifsen.

Hochgenaue Messergebnisse. Durch
den einzigartigen Messalgorithmus
werden sehr genaue TCP-Positionsdaten
ermittelt.

Volle Anlagenintegration. Das Mess-
system beinhaltet eine umféngliche
Schnittstelle zur Gbergeordneten Anla-
gensteuerung.

Transparente Messergebnisse. Die
Messergebnisse werden gespeichert
und grafisch im zeitlichen Verlauf
dargestellt.

_Laser series

KUKA.LaserTech. Laserschweifsen und
Laserschneiden einfach programmieren
und schnell einsetzen.

KUKA.LaserTech ist ein nachladbares
Optionspaket zum Konfigurieren und
Programmieren von Laserapplikationen,
beispielsweise zum Laserschneiden oder
Laserschweifsen.

Flexibilitat

+ Eine Software fiir diverse Laser-Ap-
plikationen, zum Beispiel Schweifsen,
Schneiden oder Léten

+ Enge Zusammenarbeit mit Partnern
zur Integration von Bearbeitungsop-
tiken, zum Beispiel Solid Cutter der
Firma Precitec

+ Anbindung von Laserequipment iber
unterschiedliche Feldbusse maéglich

+ Kombinierbar mit weiteren KUKA Soft-

ware Paketen wie KUKA.SeamTech zur
einfachen Integration von Sensorik,
Nahtverfolgung und Bauteilfindung

KUKA.LaserTech ermoglicht es,
Lasersteuerungen und weitere Ge-
rate der Applikationsperipherie, z. B.
Gasventile, Medien (SchweifRdraht,
Schweipulver) und Optiken, in die
Robotersteuerung einzubinden.

Qualitat

+ Regelung der Laserleistung proporti-
onal zur Geschwindigkeit

+ Unterstiitzung hoéchst praziser Bewe-
gungsablaufe

» Rampen der Laserleistung Uber Zeit
und Weg

Bedienerfreundlichkeit

+ Schnelles und einfaches Program-
mieren der Prozessbefehle mit den
KUKA Standard Inline-Formularen

+ Alle prozessrelevanten Parameter
(Laser, Draht, Gas etc.) kénnen (iber
den Roboter gesteuert werden.

+ Schnellzugriffe auf wichtige Funkti-
onen Uber Symbol-Statustasten
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Anwendungsgebiete: Additive Fertigung,
3D-Druck, Schneiden /Trennen, Entgra-
ten, Laserschweifden und -schneiden

Produktivitat

+ Sehrschnelles Umschalten des
Laserzugriffes zwischen mehreren
Robotern zur optimierten Auslastung
der Laserquelle

+ Zahlreiche Funktionen zur Erleich-
terung der Programmierung, zum
Beispiel Steppnahtfunktion, vorge-
fertigte Geometrien und Drahtab-
lang-Funktion
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_Vision & Sensors series

KUKA.ForceTorqueControl.

Ermoglicht die Verwendung eines

Kraft-Momenten-Sensors.

Das Optionspaket ermoglicht die Verwendung eines Kraft-Momenten-Sensors
am Roboter. Somit lassen sich spezielle Anwendungen realisieren, bei denen
der Roboter definierte Krafte und Momente aufbringen oder anhand auftretender

Krafte und Momente sein Verhalten &ndern soll.

Integration

+ Intuitive Programmierschnittstelle zur
Erstellung kraftgesteuerter Aufgaben:
KUKA.ForceTorqueControl-Assistent +
Inline-Formulare

Leistung

sekunden.

+ Grafische Darstellung des Prozesses: + Unterscheidung zwischen Schwerkraft
und aufgebrachten Kraften und
Drehmomenten: Schwerkraftkompen-

Krafte, Drehmomente, erfasste Wege
und Winkel durch FTCtrl - RSI Uber-
wachungsfunktion

+ Sensoranbindung moglich Gber
Ethernet (KLl und KONI) und
RSI Ein- und Ausgange

sation integriert

+ Beste Steuerungsperformance seiner
Klasse: KUKA.ForceTorqueControl
verarbeitet innerhalb von 4 Milli-

Anwendungsgebiete: Montage, Entgra-
ten, Bearbeiten und Polieren, Nieten,
Clinchen, Befestigen, Schleifen, Polieren,
Verschrauben

Flexibilitat

+ Expertenprogrammierung zur
Realisierung anspruchsvoller
Anwendungen: FTCtrl-Jobs
anpassbar und erweiterbar
durch RSI Visual

Montage in Bewegungsaufgaben
realisieren: kombinierbar mit
KUKA.ConveyorTech

KUKAJVisionTech. Leistungsfahige 2D-0Objekt-,
Code- und OCR-Erkennung mit integrierter

Qualitatskontrolle.

Mit der hochwertigen Kamera im geschitzten Gehéause (IP67)
ermoglicht die Objekterkennung einen flexiblen Einsatz des
Roboters selbst in unstrukturierten Umgebungen. Die Code-Er-
kennung vereinfacht die Nachverfolgbarkeit Ihrer Produkte
und ist in der Lage, mit automatisch durchgefiihrten Kontrol-
len die Qualitat nachhaltig zu sichern und Kosten zu senken.

Kostenglinstig und robust

« Nur Kamera erforderlich, keine zusatzliche Bildverarbei-
tungshardware erforderlich, da die Bildverarbeitung von der
KUKA Steuerung Gbernommen wird

-+ Flexible Software-Plattform, um das System im Laufe der
Zeit ohne neue Hardware aufzuristen

« Weniger Teile fllhren zu héherer Betriebszeit

+ Funktioniert mit jedem KUKA Roboter

Zuverldssige, leistungsstarke Flexibilitat

+ Die branchenfiihrende COGNEX-Bibliothek bietet
leistungsstarke und robuste Algorithmen

+ Erkennt eine grofse Anzahl von Teilen mit einem
hohen Mafd an Zuverlassigkeit

Weniger Aufwand fiir die Integration
Assistentengestltzte Programmierung in WorkVisual
+ Einfach zu bedienendes TechPackage, das lber

WorkVisual installiert wird
« Werkstatt-Einstellungen wahrend der Inbetriebnahme
und des Betriebs kénnen am KUKA smartPAD vorge-
nommen werden
Assistentengestitzte Kalibrierung auf dem KUKA smartPAD
+ WebServer-basierter Bildbetrachter wahrend der Produktion

_CNC Processing series

KUKA.CNC. Damit bedienen Sie Ihre Roboter
wie mit einer CNC-Steuerung.

KUKA.CNC liefert einen NC-Steuerungskern vollstdndig
integriert auf einer KR C5 und bietet damit die Moglichkeit,
NC-Programme (G-Code) direkt auf der KUKA Steuerung KR C5
zu verarbeiten.

Sofort einsatzbereit. NC-Programme, die offline iiber ein
CAD/CAM-System programmiert wurden, kdnnen ohne vorhe-
rige Umwandlung in KRL (KUKA Robot Language) verarbeitet
und mit dem Roboter gefahren werden.

Mit KUKA.CNC bietet KUKA neben dem CNC-Kern auch eine
eigene CNC-spezifische Benutzeroberflache. Damit steht
auf dem KUKA smartPAD neben der KRL-Bedienoberflache
smartHMI (KRL-Bedienung) die CNC-Bedienoberflache CNC-
HMI (CNC-Bedienung) zur Verfligung.

Intuitive Bedienung und deutlich mehr Prazision. Die Benut-
zeroberflache von KUKA.CNC bringt typische Bedienelemente
einer CNC-Steuerung mit, damit vor allem Maschinenbedie-
ner, die bisher im Umfeld von CNC-Bearbeitungsmaschinen
Erfahrungen haben, einfach und schnell die Bedienung des
CNC-Roboters Gbernehmen kénnen. Durch die CNC-Steuerung
konnen nun auch grofse Programme, die aus sehr vielen Pro-
grammsatzen bestehen, verarbeitet werden.

Anwendungsgebiete: Additive Fertigung, 3D-Druck, Bohren,
Schneiden /Trennen, Entgraten, Schleifen, Polieren

Programme mit bis zu einer Million Bahnpunkten wurden
schon erfolgreich verarbeitet. Die kleinen Bahnabstande
der einzelnen CNC-Bahnpunkte in Verbindung mit einer
Bahnplanung, basierend auf einer Punkte-Vorausschau von
150 Bahnpunkten, verbessern die Bahngenauigkeit und das
Bahnfahrverhalten eines KUKA.CNC Roboters merklich.

Vertraute Oberflache fiir schnelles Programmieren. KUKA
Roboter ibernehmen Bearbeitungsaufgaben wie Werkzeug-
maschinen — und sind dank KUKA.CNC-Oberflache wie diese in
G-Code bzw. DIN 66025 programmierbar. Anwender verstehen
sie sofort, kdnnen Programme Uber eine CAD/CAM-Kette
erstellen und nach erfolgter Simulation auf dem Roboter ohne
Ubersetzung in Robotersprache abarbeiten. Bereits inklusive:
Werkzeugradius-Korrektur, Schwesterwerkzeuge und viele
andere bekannte CNC-Funktionen.
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_Handling series

KUKA.FlexPal.
Intuitiv, benutzerfreundlich
und flexibel: So geht Palettieren.

_Handling series

KUKA.Gripper&SpotTech. Die einfache Steuerung
fur Greifer und pneumatische Punktschweifdzangen.

Anwendungsgebiete: Handhabung,
Widerstandpunktschweifien

KUKA.GripperSpotTech ist ein nachladbares Technologiepaket
zur Konfiguration, Steuerung und Programmierung von bis zu
32 Greifern fur industrielle Anwendungen. Pro Greifer konnen
bis zu 16 Schaltzustande definiert werden und multiple Ein-
und Ausgange oder auch Signale verwendet werden. Bis zu 512
Eingangssignale und 512 Ausgangssignale kénnen definiert

Die Palettiersoftware KUKA.FlexPal ermdglicht die einfache Erstellung und No-Code-Programmierung von Palettierplanen ohne
Produktionsunterbrechung. KUKA.FlexPal bringt das Palettieren auf ein neues Niveau, indem es die Position der Pakete im Raum
verwaltet: freie Ausrichtung, Aufnahme und Ablage in verschiedene Richtungen, Unterstlitzung aller Paketformen wie Kartons,

Kisten, Flaschen, Dosen und vieles mehr. In einer 3D-Umgebung kénnen Komponenten wie Pakete, Paletten und Zwischenla- werden.
gen frei definiert sowie Greifer importiert werden. Die Ablagestrategie wird in wenigen Klicks festgelegt und erlaubt flexible
Ablagebahnen, Multi-Ablage und die Ablage verschiedener Produktschichten auf einer Palette. Die erstellten Plane werden per Vorteile
Netzwerk oder USB-Stick auf den Roboter tibertragen. + 32 frei konfigurierbare Greifer
+ 256 konfigurierbare Schweifdprogramme
Die Software besteht aus zwei Teilen: KUKA.FlexPal Editor (kostenlos auf dem Computer installiert) und KUKA.app4FlexPal + Greiferbedingungen statisch und dynamisch Gberwacht
(lizenziert und direkt in die Palettierzelle integriert). KUKA.FlexPal ist mit allen KUKA Roboter-Generationen kompatibel und + Unbegrenzte benutzerdefinierbare Greifersymbole
unterstitzt alle Greifertypen sowie zusatzliche Ausriistungen wie lineare Achsen, Positionierer und Etikettierer. + Frei programmierbare Fehlerbehebungsroutinen

Grafische Bedienoberflache mit Kontrollleuchten,

+ Einfache und intuitive Bedienung.
Keine Programmierkenntnisse erfor-
derlich, um einen Palettierplan zu
erstellen oder zu andern.

- Umfassende Software. Verwalten all
ihre Palettierzellen mit einer einzigen
Software.

+ Kein Roboter-Teaching. Am Roboter
selbst muss nicht trainiert werden.
Alle Bewegungsbahnen werden in die
Palettierzelle importiert.

+ Unterbrechungsfrei. Erstellung neuer
Programme im Offline-Modus ohne
Produktionsunterbrechung.

+ Schnelle Umstellung. Die Erstellung
eines neuen Palettierschemas dauert
nur 15Minuten.

Nahtlose Inbetriebnahme. Nie war
die Automatisierung des Palettierens
so einfach, flexibel und offen fiir jede
Form und Aufgabe.
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Zustandsanzeige und Online-Anpassung

+ Anpassung Uber WorkVisual und fur produktionsrelevante

Elemente auf dem KUKA smartPAD

KUKA.PalletTech. Ermoglicht die einfache
Konfiguration von komplexen Palettier-Aufgaben.

KUKA.PalletTech ist ein nachladbares
Optionspaket, mit dem Palettierappli-
kationen auf einfache Weise realisiert
werden kdnnen. KUKA.PalletTech
unterstltzt das so genannte Mono-
Palletizing, das sortenreine Palettieren
von Produkten auf Paletten mittels
eines Roboters in einer Palettierzelle.
KUKA.PalletTech berlicksichtigt dabei
alle wesentlichen Zellenkomponenten
einer Palettierzelle wie z. B. Zufhr-

Schnelle Konfiguration der Zellen-
Komponenten. Der PalletTech-Editor
in KUKAWorkVisual sorgt fur eine
geflihrte und vollstandige Konfiguration
von Zellenkomponenten wie Greifern,
Zuflhr- und Ablagestationen.

Einfache Definition und Anderung

von Palettier-Aufgaben. Die Lagen und
Objekte einer Palette sowie deren Muster
kénnen benutzerfreundlich konfiguriert
und geindert werden. Speziell die Ande-
rung kann ohne erweiterte Software-
Kenntnisse erfolgen.

Maximale Anlagenverfiigbarkeit. Die
zur Verfligung stehenden Fehlerstrate-
gien und Uberwachungen minimieren

1,1 und Ablagestationen, Greifer, Paletten,  Stillstandszeiten wahrend des Betriebs.

g’} Produkte und Zwischenlagen.
Shg ey A o . . . . .
g ;,-;f' Individuelle Adaptierbarkeit bei spezi-

ellen Anforderungen. Die automatisch
erzeugten Roboterprogramme bieten
Einsprungpunkte zur flexiblen Erweite-
rung des Programmcodes.

Anwendungsgebiete: Palettieren / Verpa-
cken / Pressen, Pick & Place, Handhabung,

Materialtransport

Produktportfolio_Applikationssoftware
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_Handling series

KUKA.PickControl. Einfach
produktiver verpacken
durch die Koordination
mehrerer Roboter.

PickControl ist ein nachladbares Optionspaket zur Steuerung,
Verwaltung und Uberwachung von Pick&Place-Anlagen.

Teile mit beliebiger Orientierung und Lage kdnnen mit Pick-
Control von einem oder mehreren Robotern schnell gegriffen
und geordnet wieder abgelegt werden. Die Teile kdnnen von
unterschiedlicher Form und Gréf3e sein. Der Arbeitsbereich
kann ein fester Arbeitsbereich (z.B. eine Ablage) oder beweg-
ter Arbeitsbereich (z.B. ein Forderband) sein.

Anwendungsgebiete: Handhabung, Materialtransport,
Pick & Place

Komplettpaket mit Hard- und Software. Bei KUKA erhalten
Sie alles, was Sie fur die Automatisation von Pick&Pack Auf-
gaben bendtigen. Von der Hardware wie beispielsweise den
Kameras und Objektiven Uber die standardisierte Verkabelung
bis hin zur Softwareldsung.

Integriertes Simulationstool KUKA.WorkVisual. Mit der
Engineering Suite KUKAWorkVisual kénnen Sie Ihre Anlage
auslegen als auch konfigurieren. Auch wenn Sie Ihre Bildver-
arbeitung auf einem Industrie-PC ausfihren. Konfigurations-
oberflachen und Runtime sind strikt voneinander getrennt.

Schnelle Inbetriebnahme durch Wizard. Ein Wizard hilft Ih-
nen bei der Programmierung durch eine Schritt-fir-Schritt-In-
betriebnahmeunterstiitzung: Unter anderem bei der
Einmessung von Conveyorn oder der Kalibrierung der Bildver-
arbeitungssysteme kénnen Sie dadurch Fehler vermeiden und
Zeit sparen.

Skalierbarkeit. Die Rechenleistung reicht nicht aus? Kein

Problem, denn KUKA.PickControl ist skalierbar. Sie kénnen Re-
chenleistung bei Bedarf einfach auf einen oder sogar mehrere
Industrie-Computer auslagern und so Ihre Kapazitat erhéhen.

KUKA.SmartBinPicking. Ungeordnete
Bauteile sind keine Herausforderung mehr.

KUKA.SmartBinPicking. Mit der intelligenten Software-Erwei-
terung KUKA.SmartBinPicking gelingt auch das Greifen und
Umsetzen von lose in Behaltnissen liegenden Objekten schnell
und unkompliziert. Zur Visualisierung nutzt das System eine
3D-Umgebung. Bewegungen werden auf Basis einer leistungs-
fahigen Bibliothek bestimmt.

Weniger Ausfallzeiten. Die kollisionsfreie Bahnplanung unter
Einbeziehung der gesamten Struktur der Roboter, des Greifers
und der Umgebung vermeidet Ausfallzeiten.

Fiir Einsteiger geeignet. Ein einfacher Workflow erméglicht
die Realisierung von Bin-Picking-Losungen auch fur Einsteiger.
Der Anwender kann sein Projekt flexibel anlegen.

Geringer Integrationsaufwand. Dank vordefinierter und kom-
patibler Komponenten kann die Integration beim Unterneh-
men ohne viel Aufwand passieren.

Automatische Bahnplanung. Die Roboterbahn wird durch
SmartPathPlanning ohne Singularitdt und Kollision auf hoch
effiziente Weise geplant, um die Kiste dank Bin-Picking-Appli-
kation so schnell wie moglich zu leeren.

Einfacher Import von KUKA.SIM. Durch die direkte Verbin-
dung zu Konfigurations-Uls Gber WorkVisual ist ein einfacher
Import des KUKA.SIM-Modells zur Aktivierung von SmartPath-
Planning moglich.

Optimierte Objekterkennung. Die Werkstick-Erkennung
mithilfe von Kiinstlicher Intelligenz erméglicht eine optimierte
Erkennung auch in schwierigen Szenarien.

_Spot Welding series

KUKA.EqualizingTech. Gleicht Servo-

punktschweifszangen durch Bewegungen

des Roboters aus.

KUKA.EqualizingTech ist ein nachladba-
res Optionspaket zu KUKA.ServoGunBasic
und KUKA.ServoGunAdvanced. Damit ist
der Roboter in der Lage, Fehllagen von
Werksticken auszugleichen.

Wartung und Kosten. Die komplizierte
Inbetriebnahme, welche bei pneuma-
tischen Ausgleichssystemen nétig ist,
kann mit dem Einsatz der Applika-
tionssoftware entfallen. Durch den
Wegfall herkdommlicher Komponen-
ten eines Ausgleichssystems sparen
Sie mit KUKA.EqualizingTech auch
Investitionskosten und reduzieren die
Wartungsaufwande.

Keine Zusatzelemente noétig. Zusatz-
liche Komponenten wie Linearlager,
Sttzkonsolen oder Ventile, Druck-
minderer und Schlauche werden dank
der Software KUKA.EqualizingTech
Uberflussig. Auch Sensoren, elektrische
Steuerungen und eine Druckluft-Infra-
struktur entfallen.

Gewichtsreduktion. Mit dem Einsatz
der KUKA.EqualizingTech reduzieren
Sie das Gesamtgewicht massiv — im
Vergleich zur herkdémmlichen Punkt-
schweifszangen um 10 bis 15 Prozent.

KUKA.RoboSpin. Besseres
Schweifsen durch Drehbewegung.

KUKA.RoboSpin ist ein nachladbares
Optionspaket zu KUKA.ServoGun Basic
und KUKA.ServoGun Advanced.
KUKA.RoboSpin ermdglicht es, eine
Drehbewegung um den TCP auszufiih-
ren. Durch die Drehbewegung wird eine
bessere Schweifqualitat erreicht und
die Abnutzung der Kappen durch Frasen
verringert sich. Die Drehbewegung kann
wahrend des Schweifdens oder danach
ausgefuhrt werden. Wenn RoboSpin auf
der Robotersteuerung installiert ist, ist
kein Ruckwartsfahren méglich.

Anwendungsgebiete: Widerstand-
punktschweifsen

Produktportfolio_Applikationssoftware

Anwendungsgebiete: Widerstand-
punktschweifien

Hohere Schweifdqualitat. Dadurch, dass
die Elektrodenkappen wahrend des Pro-
zesses durch den Roboter gedreht wer-
den, erhéhen Sie die Schweifqualitat.
Zudem kénnen durch KUKA.RoboSpin
auch schwierig zu schweifsende Blech-
verbindungen und deren Beschichtun-
gen muhelos bearbeitet werden.

Effizienter Einsatz. Die Kappe wird
durch den verbesserten Schweifdprozess
vor Abnutzung durch Frasen geschont
und ist deshalb langlebiger.
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_Spot Welding series

KUKA.ServoGun. Ermodglicht die elektrische
Steuerung von Punktschweifszangen.

Das Software-Technologiepaket
KUKA.ServoGun ist eine Softwareoption
fur die Steuerung von Punktschweifs-
zangen mit elektrischem Servomotor.
Damit kénnen Sie die Zusatzachsen

der Robotersteuerung flr die Steuerung
der Servozange nutzen.

Im Technologiepaket KUKA.ServoGun sind zwei Technologievarianten verflgbar:
Zum einen KUKA.ServoGun Advanced fiir die Verwendung mit einem an der Schweifs-
zange installierten Kraftsensor, zum anderen KUKA.ServoGunBasic, bei der elektri-
sche Servomotoren nach Kraftkalibrierung durch die Robotersteuerung zum Einsatz
kommen. Somit decken die beiden Varianten unterschiedliche Applikationen ab.

Anwendungsgebiete: Widerstandpunktschweifien

Einfach installiert. Dank eines Inbetriebnahme-Wizards lasst
sich KUKA.ServoGun einfach konfigurieren. Basisfunktionen
bedienen Sie ganz einfach iber Statustasten. Nach der Inbe-
triebnahme kénnen Sie dank detaillierter Abnahmedokumen-
tation Diagnose und Logging verbessern.

Flexibel einsetzbar. Mit KUKA.ServoGun konnen Sie alle
Servomotoren auf dem Markt einsetzen, die mit KUKA Steu-
erungen kompatibel sind. Ein durchgangiges Bedienkonzept
ermoglicht Inline-Formulare fiir alle Anwendungen. Zudem

bietet die Software frei konfigurierbare Schweiftimer-Anbin-

dungen und zahlreiche Erweiterungsoptionen. Die effektive
Schweifszangenkraft ist schwerkraft-, alterungs- sowie tem-
peraturunabhangig.

Effizient kalibriert. Die Software ermoglicht eine automati-
sche Kraftkalibrierung durch einen externen, steuerungsun-
terstitzten Kraftsensor, der an der Standardschnittstelle des
Justage-Sensors betrieben wird. Zudem sorgen Hintergrund-
prozesse wie Roboter-Handling wahrend stationdren Kappen-
frasens fur mehr Prozesseffizienz.

Prazise kompensiert. Durch den neuen Kraftsteuerungs-
Mechanismus erreichen Sie mit KUKA.ServoGun eine hohere
Kraftgenauigkeit. Das sorgt fiir hohere Qualitat, mehr Préazisi-
on und Resistenz gegentiber dufderen Einfliissen.

Wirtschaftlich. Fir KUKA.ServoGun Advanced kdnnen
ab sofort auch externe Kraftsensoren entsprechend
KUKA-Spezifikation eingesetzt werden.

_Process Monitoring series

KUKA.ProcessScreen. Visualisieren, Uberwachen
und lickenlos Dokumentieren in Echtzeit.

Die Process Monitoring-Software KUKA.ProcessScreen ermog-
licht die ibergreifende und bauteilorientierte Dokumentation,
Auswertung und Analyse lhrer Produktionsdaten — vor allem
bei Bahnprozessen, aber auch bei Punktprozessen.

Durch den Vergleich mit individuell konfigurierbaren Grenz-
werten kann die Software Verletzungen dieser Grenzwerte
erkennen und erlaubt so, die Qualitadt lhrer Produktion im
Blick zu behalten. Tabellarische und grafische Ubersicht der
Ergebnisse stehen auf Knopfdruck zur Verfiigung.

Einfache Bedienung

+ Frei konfigurierbar fur verschiedene Anwendungen
+ Eine Software fur die gesamte Produktion

* Reduzierter Schulungsaufwand

Skalierbarkeit

+ Einfache Erweiterung auf weitere Prozesse:
Schutzgasschweifden, LaserschweifRen, Laserschneiden,
Kleben, CNC

Anwendungsgebiete: Additive Fertigung, 3D-Druck, Auftra-
gen /Malen /Kleben, Schutzgasschweifden, Kleben, Abdichten,
Laserschweifen und -schneiden, Messen, Testen und Prifen,
sonstiges SchweifRen (Schleifen, Polieren, Punktschweifen)

Steigerung der Qualitat

+ Direktes Feedback aus der Fertigung
+ Datengestltzte Analyse

+ Effiziente Prozessoptimierung

+ Optimale Fehlerbehebung

Webbasierte Software

+ Visualisierung auf jedem Endgerat

« Alle wichtigen Daten auf einen Blick

+ Lokale Speicherung der Prozessdaten

+ Ubertragung der Daten an dezentrale
Kundennetzwerke moglich
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¥ KUKA.HMI. Macht die Kommunikation
zwischen Mensch und Maschine
einfach und effizient wie nie.

Die KUKA.HMI Produktfamilie bietet perfekt zugeschnittene

Software-Lésungen fir die Bedienung, Steuerung und Uberwa-

chung von Robotern in der industriellen Produktion. Je nach
Anspruch kénnen Sie mit den Ausfihrungen KUKA.HMI easy
und KUKA.HMI zenon die generalisierte Nutzeroberflache auf
dem KUKA smartPAD schnell in eine individuelle Darstellung
umwandeln — optimal auf die Bedirfnisse der Anwender
angepasst und ohne Schulungsaufwand einsetzbar. Die Kom-
patibilitdt mit der Robotersteuerung KR C5 macht KUKA.HMI

zur idealen Visualisierungssoftware sowohl fir einzelne Indus-

trieroboter als auch fir komplexe Roboterzellen.

Produktivitat & Sicherheit

+ Visualisierung des aktuellen und Ziel-Status sowie Erhalt
von gefiihrten Arbeitsanweisungen via HMI (z. B. fir Inbe-
triebnahme und Werkzeugwechsel)

« Schneller Uberblick Gber hiufig verwendete KPIs zur
Prozesskontrolle

+ Interaktion zwischen KRL Programmen und HMI moglich -
Steuern und Abfragen von HMI Views mit KRL

+ Gezielte Fehlerdiagnose durch Fehlervisualisierung tiber HMI

Effizienz & Komfort

+ »What you see is what you get«Editor in WorkVisual
+ Einfache Konfiguration per Drag & Drop-Funktion

+ Keine Programmierkenntnisse erforderlich

+ Mehrsprachig

Wirtschaftlichkeit

+ Kein zusatzlicher Editor erforderlich

+ Im Vergleich zu KUKA.HMI zenon Kosteneinsparung
bis zu 85 Prozent je Roboter

) KUKA.ConveyorTech. Organisiert die Zusammenarbeit

von Roboter-Aktionen und Bewegungen von Fliefs- und

Forderbandern.

Das Optionspaket KUKA.ConveyorTech dient der Losung

von Applikationen, die eine Synchronisierung zwischen der
Roboterbewegung und der Bewegung von Bauteilen durch
ein Fordersystem (Conveyor) erfordern. Durch die Synchro-
nisierung kann der Roboter Bauteile auf dem Fordersystem
bearbeiten, greifen oder ablegen. Die Position des Bauteils
auf dem Fordersystem und die Bewegung des Fordersystems
mussen hierzu eindeutig bekannt sein. Als Fordersystem
kénnen Forderbander unterschiedlicher Bauart oder mobile

Plattformen eingesetzt werden.

Taktzeitgewinn. Durch die KUKA.
ConveyorTech Software synchronisiert
sich der Roboter im Hintergrund auf die
Conveyor-Bewegung. Somit ist wahrend
des Fertigungsprozesses kein Stopp

des Forderbands notig. Der neue Bewe-
gungsbefehl DynamicLIN ermoglicht es,
die Geschwindigkeit des Roboters flr
lineare Bewegung zu optimieren.

Synchronisation »on the fly«. Beim
Wechsel von nicht synchronisierten auf
einen synchronisierten Programmteil
berechnet die Software eigenstandig die
Bewegung, um relativ zum Férderband
synchron zu sein. Da der Conveyor kon-
tinuierlich lauft, ist somit der gesamte
Produktionsprozess flexibler. Roboter
und Forderer kénnen im Falle einer
Stoppanforderung synchron angehalten
werden (z.B. Not-Aus).

Anwendungsgebiete: Handhabung, Materialtransport

Mehr Flexibilitat. Die KUKA.
ConveyorTech Technologie besticht
durch ihre hohe Prazision und ist damit
auch in Montageprozessen flexibel ein-
setzbar. Externe Achsen (Lineareinhei-
ten) kdnnen an den Conveyor-Fortschritt
gekoppelt werden (EO-Treiber), somit
kann der Roboter langer parallel zum
Forderband arbeiten. Die Option »Exter-
nal conveyor« bietet die Moglichkeit, die
Positions- und Werkstlckinformationen
von einem Linearforderer oder sogar
AGVs (6D) uber eine SPS zu Gbertragen.
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_System-Erweiterungen

Auf eine gute
Zusammenarbeit.
Softwarepakete

fur die Kooperation
von Maschine,
Mensch und Roboter.

Base Technologies konnen bei fast jedem KUKA Roboter eingesetzt werden—unabhangig
von Traglast, Ausfiihrung oder Einsatzbereich. Ob Software fiir die Sensorkommuni-
kation, zur intelligenten Roboter-Anlagen-Vernetzung oder zur sicheren Interaktion
zwischen Mensch und Maschine: Mit Software aus dem Bereich Visualisierung und
Bedienung heben Sie das Handling auf das nachste Level. IT-Sicherheitsprodukte
schiitzen lhren Invest. Mit KUKA System-Erweiterungen gestalten Sie Ihre Produktion
flexibler und wettbewerbsfahiger.

KUKA.UserTech KUKA.SafeOperation
KUKA.PLC mxAutomation KUKA.RoboTeam
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KUKA.UserTech. Intuitive

) Robotersteuerung direkt

auf dem KUKA smartPAD.

Mit KUKA.UserTech lasst sich ihre Applikation in der Robo-
tersteuerung maximal einfach umsetzen. Sie erlaubt die
Verwendung eigener Anwendungsbefehle, ohne dass hierflr
beim Roboterbedienpersonal Experten-Programmierkenntnis-
se notig sind.

KUKA.UserTech ist eine Systemerweiterung, die auf KSS-ba-
sierte Robotersteuerungen installiert wird. Ob zur Einrichtung
automatisierter Roboteranwendungen, fir das manuelle
Eingreifen zum Teachen neuer Bauteilpositionen oder bei
Wartungsarbeiten — die Steuerung der Roboter wird durch
KUKA.UserTech tber Inline-Formulare und Status Keys um ein
Vielfaches erleichtert.
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Die Vorteile von KUKA.UserTech

Weniger Training. KUKA.UserTech ermdglicht eine vereinfach-
te Erstellung eigener Roboteranwendungen und reduziert die
Gefahr von Fehlbedienungen.

Schneller zum Ziel. Status Keys und skriptgesteuerte Aktionen
lassen sich direkt auf dem KUKA smartPAD nutzen, um haufi-
ge Anwendungen in die Robotersteuerung einzubinden.

Mehr Ubersicht. Individuell konfigurierbare Technologiebefeh-
le erleichtern die Ubersicht und verbessern die Benutzer-
freundlichkeit.

Die Einrichtung der Inline-Formulare und Status Keys gelingt
mit dem stark verbesserten Interface schnell und intuitiv.
Hierbei kommt ein neuer Editor zum Einsatz, der die Mog-
lichkeit bietet, eigene Befehle mit gewohnt komfortablen
Inline-Formularen auf der Steuerung zu verwenden. Eventuell
unstimmige Eingaben werden sofort vom System erkannt und
verhindert.

Status Keys und skriptgesteuerte Aktionen kénnen frei
ausgewahlt und konfiguriert werden. Alle erstellten Befehle
lassen sich in Optionspaketen zusammenfassen, speichern
und so auch fir andere Roboter nutzen. Mit dem Editor der
KUKA.UserTech-Schnittstelle lassen sich nicht nur vorhandene
Anwendungsbefehle nutzen, es kédnnen auch schnell neue

Funktionen erstellt oder Befehle mit Variablen versehen werden.

KUKA.UserTech lasst sich auf allen KUKA Robotersteuerungen
ab KR C5 installieren.
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Funktionen von KUKA.UserTech

+ Erstellung eigener Inline-Formulare

+ Meldungen und Schaltflachen

+ Status Keys

+ Skripte flr eigene Inline-Formulare und Status Keys
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) KUKA.PLC mxAutomation. Integrieren Sie ) KUKA.SafeOperation.
alle relevanten Roboter-Funktionen direkt Sichere Zusammenarbeit
in ihre Maschinensteuerung. von Mensch und Roboter.

Roboterbasierte Produktionsmaschinen steuerungs-
unabhdngig bedienen. Mit der Steuerungssoftware
KUKA.PLC mxAutomation kénnen externe Steu-
erungen KUKA Roboter mit allen grundlegenden
Bewegungsbefehlen kommandieren. Dies fihrt in
einfacher Weise zur Realisierung eines kunden-
freundlichen, zentralen Bedienkonzepts fir
roboterautomatisierte Produktionsmaschinen oder
Fertigungszellen. Die hervorragenden kinematischen

und sicherheitsrelevanten Funktionen der KUKA
Steuerung stehen dabei weiterhin zur Verfligung.
Denn der mxAutomation Kommando-Interpreter
der Robotersteuerung kommuniziert die Befehle an
die Bahnplanung, die den Roboter in der gewohnten
Prazision und Zuverlassigkeit in Bewegung setzt.

Einfaches Programmieren. Mit
KUKA.PLC mxAutomation benotigt der
Anwender geringe Kenntnisse in der
Roboterprogrammierung. Durch die
mxAutomation-Funktionsbausteine
gelingt das Kommandieren des KUKA
Roboters innerhalb der gewohnten Pro-
grammierumgebung.

Hohe Flexibilitat. Andern sich die Anfor-
derungen in der Produktion, lassen sich
bei mxAutomation-basierter Bedienung
entsprechende Anderungen beziehungs-
weise Erweiterungen jederzeit umset-
zen. FUr das Bearbeiten neuer Teilserien
oder Zusatzaufgaben wird die durch den
Robotereinsatz mogliche Flexibilitat

fur den Bediener in seinem gewohnten
Umfeld verfigbar gemacht.

Zertifiziert nach PLCopen. Als erster
Roboterhersteller hat KUKA mit der Soft-
ware KUKA.PLC mxAutomation die An-
forderungen der Organisation PLC Open
erfullt und ist deshalb nach »PLCopen
Motion Control Part 4« zertifiziert. Dem
Kunden stehen von KUKA vordefinierte
Zugriffsfunktionen zur Verfligung.

Greifen sich bewegender Werkstiicke.
Durch Anbindung von KUKA.PLC mxAu-
tomation an KUKA.ConveyorTech sind
die Roboter in der Lage, in Bewegung
befindliche Werkstlicke zu greifen.

Die Bewegungen des Roboters werden
von der Applikationssoftware an die
Bewegung von FlieR- und Forderbandern
angepasst. Durch eine Verwendung von
KUKA VectorMove kann der Roboter vek-
toriell weich geschaltet werden, um die
Entnahme von Bauteilen aus Spritz- und
Druckgussmaschinen zu erleichtern.

Simple Steuerung. Die Verschmelzung
von Roboter- und Zell- oder Maschinen-
steuerung durch KUKA.PLC mxAuto-
mation ermoglicht es, KUKA Roboter
muihelos in bestehende Bedienkonzepte
zu integrieren. Der Roboter kann so Uber
das gewohnte Mensch-Maschinen-Inter-
face mitgesteuert werden. Dies gilt bei
Handbediengeraten der Maschine nach
entsprechenden sicherheitstechnischen
Vorkehrungen auch fir die Einstellung
des Roboters. Eines von vielen guten
Integrationsbeispielen hierfir ist die
durch Siemens® angebotene Einbettung
des KUKA Roboters in die Sinumerik/
Simatic-Welt auf Basis der mxAutomation.

Sie wollen schnell, sicher und platzsparend produzieren?
Die KUKA.SafeOperation Software unterstiitzt die Mensch-
Roboter-Kollaboration in jeder Hinsicht.

KUKA.SafeOperation kombiniert neueste, sicherheitsrelevante
Software- und Hardwarekomponenten. Damit legen Sie die Ar-
beits- und Schutzbereiche fest und iberwachen sie zeitgleich.

So kdnnen Sie auf den Einsatz einer mechanischen Uberwa-
chung der Arbeitsbereiche verzichten. Durch die Anwendung
von KUKA.SafeOperation reduzieren sie also die Zykluszeit im
Vergleich zu klassischer Sicherheitstechnik.

KUKA.SafeOperation unterstitzt ein sicheres und effizientes
Zusammenarbeiten durch Mensch-Roboter-Kollaboration
(MRK). Zum Beispiel kann mit dem sicheren Betriebshalt beim
manuellen Beschicken in Handeinlege-Stationen der Abstand
zum Werker verklrzt werden.

Uberwachungsriume mit KUKA.SafeOperation. Im Fokus
steht die Sicherheit. Die Software bietet zur sicheren Reduzie-
rung des theoretischen Arbeitsraums bis zu 16 Uberwa-
chungsraume und einen festen Zellenbereich — die Definition
dieser Uberwachungsraume und des aktiven sicher definierten
Werkzeuges (bis zu 16) bestimmt das Verhalten des Roboters.

Jeder Bereich kann individuell festgelegt werden. Wahlen Sie
zwischen der kartesischen oder der achsspezifischen Definiti-
on. Zudem unterscheiden Sie zwischen diesen Raumarten:

+ Arbeitsraum

+ Schutzraum

+ Melde-Schutzraum (nicht stoppend)

+ Melde-Arbeitsraum (nicht stoppend)

« Zellenbereich (nicht schaltbar)

KUKA.RoboTeam. Macht aus

Robotern echte Teamplayer.

Mit der KUKA RoboTeam Software kédnnen bis zu vier Roboter
zusammenarbeiten. Geometrisch gekoppelt garantieren sie
eine deutlich verkirzte Taktzeit.

Zeitliche Kopplung von Robotern. Mittels der Software
KUKA.RoboTeam werden klassische, zentrale SPS-Funktionali-
taten wie Arbeitsbereichs-Verriegelungen oder Programm-Syn-
chronisation direkt in die Robotergruppe verlagert. Damit
werden alle Aufgaben, die die Robotergruppe direkt betreffen,
durch diese autark Gbernommen.

Geometrische Kopplung von Robotern. Die geometrische
Bahn- und Transportkopplung mehrerer Roboter wird mit
diversen Prozessen verbunden. Das ermdglicht moderne
FlieBproduktion und garantiert deutliche Verkirzungen

der Taktzeit. So l6sen geometrisch gekoppelte Roboter mit
hochster Flexibilitat alle Handlingsaufgaben im Bereich des
Schwerlasttransportes und erzielen eine prozessoptimierte
Positionierung speziell nicht formstabiler Werkstiicke. Mithilfe
dieser Funktion kédnnen auch Prozesse parallel zum Materi-
altransport appliziert werden.
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_Simulation

Planungssicherheit
und Zeitersparnis.
Realitatsnahe
Simulation fur eine
schnelle Integration.

Unsere Software unterstitzt Sie dabei, Ihre Anlagen neu zu planen oder bestehende
Systeme zu optimieren. Zuklnftige Ablaufe in Ihrer Produktion lassen sich damit
verlasslich planen und simulieren.

KUKA.Sim KUKA.MixedReality Assistant KUKA.OfficeLite
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¥ KUKA.Sim. Die smarte Simulationssoftware

fur die effiziente Offline-Programmierung

von KUKA Robotern.

Mit KUKA.Sim optimieren Sie den
Einsatz Ihrer Anlagen und Roboter
auflerhalb der Produktionsumgebung -
einfach und schnell.

® i =l
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Zeitersparnis

Planen Sie lhre Anla-
gen- und Roboterkon-
zepte schnell, einfach
und individuell — ohne
dass diese real gebaut

Umsatzsteigerung
KUKA.Sim unterstutzt
lhren Vertrieb, um lhre
Losungen lhrem End-
kunden professionell
zu prasentieren und

Planungssicherheit
Entwerfen Sie Anlagen-
konzepte im Vorfeld
mit sehr genauen
Taktzeiten flr erhohte
Planungssicherheit

Uberpriifbarkeit Modular

Dank Erreichbar-
keitsprifung und
Kollisionserkennung
stellen Sie sicher, dass
Ihre Roboterprogram-

KUKA.Sim ist erwei-
terbar nach dem
Baukastenprinzip mit
AddOns flr erweiterte
Modellierung, virtu-

sein mussen. Ihren Verkaufserfolg und Wettbewerbsfa- me und Zellenlayouts elle Inbetriebnahme

zu steigern. higkeit.

Mehr Produktivitat, Sicherheit und Wettbewerbsfahigkeit.
Die zukunftsorientierte Software KUKA.Sim erweckt Roboterap-
plikationen virtuell zum Leben — noch bevor die Anlage in Be-
trieb genommen wird. Die offline programmierten Roboter-Be-
wegungsablaufe werden in Echtzeit abgebildet und hinsichtlich
ihrer Taktzeiten analysiert und optimiert. Mit Funktionen wie
der Erreichbarkeitsprifung und Kollisionserkennung kénnen Sie
sicherstellen, dass Roboterprogramme und Arbeitszellenlayouts
wirklich realisierbar sind. Die digitale Simulation bietet dadurch
maximale Planungssicherheit Ihrer Fertigungsprozesse bei mi-
nimalen Kosten und Aufwéanden. Produktionsstillstande werden
zugleich so kurz wie moglich gehalten.

realisierbar sind. oder ARCWelding.

Von der Offline-Programmierung bis hin zur virtuellen
Inbetriebnahme. KUKA.Sim erstellt einen digitalen Zwilling
und damit ein identisches Abbild des spateren Produktions-
prozesses. Die 3D-Simulation deckt die gesamte Planung
ab: vom Design des Prozesses bis zum SPS-Code. Die Daten
sind dabei zu 100 Prozent konsistent, sodass die virtuelle
und die reale Steuerung mit exakt denselben Daten arbeitet.
Auf diese Weise schafft KUKA.Sim die Basis fir eine virtuelle
Inbetriebnahme, sodass neue Produktionslinien schon im
Vorfeld erprobt und optimiert werden kénnen.
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Im Uberblick: Die wichtigsten Funktionen von KUKA.Sim

Analyse. Analysieren Sie Reichweiten und decken Sie Kollisions-
gefahren auf.

Vorhersage. Messen Sie den Energieverbrauch und optimieren
Sie die Taktzeiten Ihres gesamten Systems.

Modelling. Erzeugen Sie virtuelle Modelle Ihrer Anlage. Nutzen
Sie hierfur eine grofe Zahl an Schnittstellen und Austauschfor-
maten sowie die umfangreiche Komponentenbibliothek.

Offline-Programmierung. Greifen Sie auf die originalen Robo-
terdaten zurlck. Teachen Sie die Bewegungen der Roboter be-
reits kollisionsfrei im virtuellen Raum. Nutzen Sie alle Optionen,
die auch in der spateren Robotersteuerung zur Verfiigung ste-
hen. Ubergeben Sie nahtlos simulierte Daten an den Controller
des realen Systems.

Sicherheit. Konfigurieren Sie Zellen und Sicherheitszonen mit
dem SafeOperation-Applikationseditor inklusive erweiterter Funk-
tionen wie dem Durchbrechen von Sperrbereichen und exportie-
ren Sie die Ergebnisse verlustfrei fir die praktische Anwendung.

AddOns fur KUKA.Sim.

Virtuelle Inbetriebnahme. Schliefsen Sie Hindernisse, die bei
einer spateren Inbetriebnahme auftreten kénnen, bereits im
Vorfeld aus. Machen Sie die Inbetriebnahme schneller, bere-

chenbarer und sicherer.

Anwendungsprogrammierung. Nutzen Sie Applikationsbau-
steine des KUKA Softwareportfolios bereits vor der Umsetzung
einer Anlage und entwickeln, testen und optimieren Sie die
Anwendungen, die bei Ihnen zum Einsatz kommen.

Materialfluss. Bestimmen Sie die idealen Komponenten fir Ihre
Automationsaufgabe (z.B. Forderbander, Greifer etc.).

Prasentation. Nutzen Sie KUKA.Sim und die vielfdltigen
Ausgabekanale (z.B. 3D-PDF, Video, Animation, VR), um ihrem
Team oder lhrem Kunden die geplante Anlage bereits vor deren
Umsetzung prasentieren zu kdnnen.

Mithilfe unserer bedarfsoptimierten Add Ons

wird KUKA.Sim noch leistungsfahiger:

Das KUKA.Sim Modeling AddOn erwei-
tert die Standard-Modelling-Funktionen
von KUKA.Sim. So wird es moglich,

aus eigenen CAD-Daten individuelle
Komponentenbibliotheken zu erstellen.
Selbstverstandlich umfasst dies auch
die Kinematik, die Sensoren, den Materi-
alfluss oder das physikalische Verhalten
der Komponenten.

Mit dem KUKA.Sim Connectivity AddOn
erweitern Sie die Schnittstellen um
Verhaltensemulatoren wie WinMOD oder
SIMIT. So lasst sich die SPS-Kommuni-
kation verlasslicher analysieren und die
Machbarkeit Ihrer geplanten Arbeitszelle
noch sicherer vorhersagen.

Das KUKA.Sim ARCWelding AddOn bie-
tet zusatzliche Funktionen fir Schweif3-
anwendungen - so z.B. eine Bahngene-
rierungsfunktion — und ermoglicht es
damit, auch solch komplexe Prozesse
verldsslich zu simulieren.

KUKA Simulation Service.
Planungssicherheit und Effizienz durch
Simulationsdienstleistungen von KUKA.

Die Simulationssoftware KUKA.Sim ist leistungsstark und
intuitiv zugleich. Wenn Sie die Simulation lhrer Prozesse
dennoch nicht selbst vornehmen wollen, unterstitzen wir Sie
gern. Unsere Experten bestimmen risikofrei in einer virtuellen
Umgebung, welche Lésungskonzepte am besten fiir Ihre
Applikation geeignet sind. Von der Beratung liber Fehler- und
Machbarkeitsanalysen bis hin zur konkreten Planung und
Umsetzung lhrer Produktionsabldaufe sorgen wir gemeinsam
daflr, dass Ihre Vision erfolgreich umgesetzt wird. Unsere
Applikationsingenieure Gbernehmen auf Wunsch komplette
Aufgabengebiete oder unterstltzen Ihr Team mit Expertise in
verschiedenen Phasen des Projekts.

'!r'
r
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Dies umfasst z.B.:

+ Die Erstellung einer Simulationszelle mit KUKA.Sim

+ Die Aufbereitung der CAD-Daten fir die Simulation

- Die Erreichbarkeitsuntersuchung des Roboters

+ Die Kollisionsbetrachtung der Roboterzelle

+ Die Offline-Programmierung von KUKA Industrierobotern

+ Die Taktzeitanalyse der Roboterbewegungen

+ Die Lastdatenanalyse des verwendeten Tools (z.B. des Greifers)
+ Die Durchfuhrung von individuellen Workshops

+ Digitale KUKA.Sim Schulungen mit Microsoft Teams

All diese Leistungen stehen lhnen weltweit zur Verfligung.
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) KUKA.MixedReality Assistant.

Mit Augmented Reality zur einfacheren
Inbetriebnahme neuer Roboter.

Die neue Software KUKA.MixedReality
visualisiert die Umgebung von Robo-
terzellen live auf dem Smartphone und
unterstltzt eine schnelle, sichere und
intuitive Roboterinbetriebnahme. Per
App werden Werkzeuge und Stor-Geo-
metrien live auf dem mobilen Endgerat
dargestellt. So erkennen Nutzer poten-
zielle Gefahren frihzeitig und kénnen
diese beseitigen, noch bevor der Roboter
seine Arbeit aufnimmt.

Moglich wird das durch den Einsatz von Augmented Reality (AR). Sie verbindet
die reale mit der virtuellen Welt und reichert so die Umgebung der Roboterzelle
anschaulich und unkompliziert mit digitalen Informationen an. Dadurch wird nicht
nur die Installation beschleunigt, die Arbeit mit dem Roboter wird zudem sicherer,
da Fehler schnell erkannt und behoben werden kénnen. Mithilfe der Software kann

beispielsweise die Roboterbewegung mit einem virtuellen Greifer simuliert werden.

Werden in der AR-Umgebung potenzielle Kollisionen erkannt, kénnen diese in der
realen Umgebung frithzeitig verhindert werden, sodass weder Roboter noch Greifer
beschadigt werden. KUKA.MixedReality besteht aus der App KUKA.MixedReality
Assistant und dem zusatzlichen Technologiepaket KUKA.MixedReality Safe, das auf
der Robotersteuerung installiert wird.

Schnell eingerichtet -
mit kostenloser App und
wenig Hardware.

KUKA.MixedReality lasst sich einfach
einrichten und bedienen: Nutzer
installieren die kostenfreie App KUKA.
MixedReality Assistant (iber den Apple
App Store oder den Google Play Store
auf ihrem Smartphone oder Tablet.

Alle relevanten Informationen des
Roboters werden Uber einen Router oder
Accesspoint (kein KUKA Produkt) per
WLAN direkt vom Roboter an das mobile
Endgerat gesendet und dort visuell dar-
gestellt. Zusatzliche Hardware, wie zum
Beispiel eine AR-Brille, ist nicht notwen-
dig — daflr jedoch die Installation des
Technologiepakets KUKA.MixedReality
Safe als Datenquelle auf der Roboter-
steuerung. Zur Verwendung der Safe
Funktionen muss zusatzlich eines der
KUKA.SafeOperation Technologiepakete
auf der Steuerung installiert sein.

Grafische Darstellungs-
moglichkeiten
mit KUKA.MixedReality.

Direkt am Roboter stellt die App KUKA.
MixedReality Assistant alle relevanten
Variablen grafisch in Echtzeit dar: kar-
tesische oder verletzte Uberwachungs-
raume, sicherheitsgerichtete Werkzeuge
und Werkzeugkugeln. Auch die Anzeige
der entsprechenden Konfigurationspa-
rameter der Raume oder Werkzeuge
ist moglich. Interessenten kénnen die
Anwendung jetzt ganz einfach gratis
herunterladen und testen. Mit dem in-
tegrierten Demo-Modus lassen sich die
Funktionen auch ohne realen Roboter
ausprobieren.

Augmented Reality
als Chance fir Robotik
und Automatisierung.

»Augmented beziehungsweise Mixed
Reality ist ein Zukunftsthema, das

auch in der Robotik vielversprechende
Méglichkeiten bietet«, so Roland Ritter,
Portfolio Manager Simulation bei KUKA.
»Mit KUKA.MixedReality erhdhen wir die
Benutzerfreundlichkeit und Sicherheit
bei der Installation unserer Roboter. Da-
von profitieren Kunden aller Erfahrungs-
stufen im Bereich der Automatisierung.«
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) KUKA.OfficeLite. Virtuelles Programmier-
system fUr den nahtlosen Ubergang
in die Automationspraxis.

Durch die Verwendung der original KUKA SmartHMI und der KRL Sprachsyntax
entspricht die Offline-Bedienung und Programmierung exakt der des Roboters.

Das Programmiersystem besitzt die gleichen Eigenschaften wie die KUKA
Systemsoftware:

Jeweilige KUKA Systemsoftware-Releases mit samtlichen Funktionen
vollumfanglich verfigbar (Hardware-Peripherie-Anbindung nicht moglich)
« KRL-Syntax-Check durch verfligbaren Compiler und Interpreter

+ Ablauffdhige KRL-Anwenderprogramme erstellbar

+ Ablaufsteuerung von Roboter-Anwendungsprogrammen in Echtzeit:
verbesserte Taktzeiten

Programme auf einem Standard-PC jederzeit und regelmafiig optimierbar
Simulation digitaler Eingangssignale fiir den Test von Signalabfragen

im KRL-Programm

Sofortige Produktivitat. Die erstellten KRL-Programme sind eins zu eins auf die
KUKA Robotersteuerung libertragbar und garantieren sofortige Produktivitat.

Unabhangig und flexibel durch virtuelle Maschine. Die Installation ist damit
unabhangig vom Host System und dessen Betriebssystem. Unterschiedliche KUKA.
OfficeLite Versionen konnen parallel installiert werden und sind damit flexibel in
der Anwendung.

Einsatz von KUKA.OfficeLite. KUKA.OfficeLite ist der virtuelle KUKA Robotercon-
troller und vorrangig fir Offline-Programmierung und Anwendungsentwicklung
bestimmt. Es kann aber auch verwendet werden im Zusammenhang mit: KUKA
Roboterschulungen, Applikationsentwicklung, KUKAWorkVisual 6.0 oder héher.

Die mit der virtuellen Steuerung erstellten Programme
sind eins zu eins auf den Roboter Gbertragbar und sorgen
fur sofortige Produktivitat.



https://www.kuka.com/officelite

_Systemsoftware

Offen, flexibel,
leistungsstark
und intuitiv. KUKA
Betriebssysteme
fUr die verlassliche
Realisation lhrer

Anwendung.

Dreh- und Angelpunkt der gesamten Steuerung fir die KUKA Industrieroboter
sind die Betriebssysteme KUKA.SystemSoftware, KUKA Sunrise.OS und
das neue KUKA iiQKA.OS.

—
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KUKA.SystemSoftware KUKA iiQKA.O0S KUKA Sunrise.OS
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) KUKA.SystemSoftware. Jahrzehntelange Erfahrung
integriert. Entwickelt fUr jede Anwendung -
auch Ihre. Realisieren Sie lhre Ziele mit einer
offenen und flexiblen Plattform.

TR R
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Die KUKA.SystemSoftware — kurz KSS -
ist das Betriebssystem und damit das
Herzstiick der gesamten Robotersteue-
rung fir den Grofteil des KUKA Roboter-
portfolios —einschliefdlich traditioneller
5- und 6-Achs-Roboter, sowie der neuen
SCARA und DELTA Roboter.

o)
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Offen & flexibel

Als einzige Systemsoftware eines grofeen
Roboterherstellers, die auf Windows

10 basiert, bietet die KSS einige einzig-
artige Vorteile. Im Einsatz von KUKA
Robotern und der angeschlossenen Peri-
pherie sind lhrer Fantasie keine Grenzen
gesetzt. Was auch immer es ist, KSS
macht es moglich, mit konkurrenzlosem
Zugang zu Modifikation und Anpassung
fur Ihre Loésung innerhalb einer bekann-
ten und komfortablen Plattform.

LI 2 oL

Die KSS gibt Ihnen die Moglichkeit, ein umfangreiches Spektrum roboterbasierter
Anwendungen zu realisieren. Die KSS hilft Ihnen dabei, Ihre Ziele schneller und
effizienter zu erreichen, egal ob Sie ein roboterbasiertes System planen, installieren,
in Betrieb nehmen, betreiben oder warten. Sie wird von KUKA als offene, flexible und
sichere Plattform stetig weiterentwickelt, um den hohen Anforderungen im Robo-

tik-Umfeld gerecht zu werden.

Sicher & geschiitzt

In der heutigen Welt, in der Produktivi-
tat und Wettbewerbsfahigkeit in hohem
Mafde von vernetzter Hard- und Software
abhangen, war es noch nie so wichtig,
ein stabiles und geschiitztes System
sicherzustellen. Sicherheit auf hochstem
Niveau — KUKA steht fur Sicherheit. Fur
uns gibt es bei diesem Thema keinen
Mittelweg, deshalb ist sie Basis jeder
Entwicklung der KUKA.SystemSoftware.

O

Get it done faster

Mit branchenfihrenden Konnektivi-
tatsoptionen, die auf einer offenen und
flexiblen Plattform aufbauen, bieten die
»Functional Twins« KSS 8.6 und 8.7 eine
solide Grundlage flir eine schnellere
Erledigung Ihrer Arbeit. Und wir haben
zusatzliche Funktionen fir die Benut-
zerfreundlichkeit eingebaut, um die
Inbetriebnahme- und Integrationszeiten
zu verkirzen.

Entwickelt fiir jede Anwendung.

Die »Functional Twins« KSS 8.6 und

8.7 bieten neue Funktionen, ohne die
bestehende Programmierumgebung
und Benutzeroberflache zu verdndern -
wenn Sie die KUKA.SystemSoftware und
KRL kennen, werden Sie sich sofort zu
Hause fithlen. Und dank unseres Gber
Jahrzehnte aufgebauten Know-hows in
Verbindung mit dem Feedback unserer
Kunden sind die aktuellen KSS Versionen
8.6 und 8.7 das Ergebnis von internem
und externem Feedback. In Kombina-
tion mit der Offline-Unterstlitzung von
Inline-Formularen, projektbasiertem
Engineering und projektunabhangiger
Online-Programmierung wird deutlich,
dass KUKA wahrend der Entwicklung
von KSS auf die Anregungen und Win-
sche der Anwender gehért hat.

Grundfunktionen

Programmierung fiir unterschiedliche
Fahigkeitsstufen. Von der einfachen
Programmierung durch Verwendung
von Inline-Formularen bis hin zur Exper-
ten-Programmierung in der Hochspra-
che KRL (KUKA Robot Language).

Interpreter. Zusatzlich zum Roboter-
interpreter sind bis zu acht parallele
zyklische (Submit-)Interpreter verfiigbar.

Feldbus-Kommunikation.

Konfiguration und E/A-Verschaltung fur
die unterstitzten Feldbusse der
KUKA.SystemSoftware (ProfiBus, Device-
Net, PROFINET, ETHERNET/IP, EtherCAT)
erfolgt via KUKAWorkVisual.

Mehrsprachigkeit. Bis zu 26 Sprachen
stehen in der Oberflache der
KUKA.SystemSoftware zur Auswahl.

Rechtemanagement. Betriebsarten

und Funktionen sind ab Werk bereits
rechtemafig den hierarchischen Be-
nutzergruppen so zugeordnet, dass fir
die meisten Kunden keine Anpassung
notwendig ist. Dennoch ist diese Zuord-
nung bei Bedarf tiber Funktionsgruppen
durch den Administrator konfigurierbar.

Flexible Konfiguration von zusdtzlichen
Antrieben und/oder Kunden-Kinema-
tiken. Betrieb von asynchronen, endlos
drehenden oder kraftgeregelten Zusatz-
achsen und Master-Slave-Antrieben im
Verbund.

Backup/Restore. Server-getriggerte,
projektbasierende Backups der Sys-

temkonfiguration und der installier-
ten Optionen durch den integrierten
Backupmanager.

Verbindung zu iiQoT vorinstalliert.
Mit dem vorinstallierten KUKA.
DeviceConnector sind KUKA Systeme
schnell integriert und mit iiQoT —
der Industrie-4.0-Lésung von KUKA -
verbunden.

Optionale Funktionen

Sicherer Roboter. Erweiterte sichere
Uberwachung des Roboters und Absi-
cherung der Anlagensicherheit:
KUKA.SafeOperation,
KUKA.SafeRangeMonitoring oder
KUKA.SafeSingleBrake.

Kooperierende Roboter. Sowohl beziig-
lich geteilter Arbeitsraume als auch in
Form von Last-Teilung (LOAD SHARING)
zwischen mehreren Robotern in Teams
mit bis zu 6 Robotern mittels
KUKA.RoboTeam.

Datenaustausch. TCP/IP-Daten-Kom-
munikation (binar/xml) zu externen
Systemen mit KUKA.EthernetKRL.

Sensorapplikationen. Echtzeitfahige
Sensoranbindung/Kommunikation
durch KUKA.RobotSensorInterface oder
KUKA.ForceTorqueControl.

IT Security. Absicherung der Steu-
erung gegen Schadsoftware durch
Antivirus-Losung KUKA.lkarus oder
Whitelisting-Verfahren KUKA.CPC.

Conveyor. Synchronisierung der Robo-
terbewegung auf die Bewegung von
Bauteilen / Fordersystemen durch
KUKA.ConveyorTech.

Sichere Kommunikation. Als diskrete
zweikanalige Technologieschnittstelle
oder als sichere Feldbus-Kommunikation
Uber Ethernet-basierte Protokolle zur
Sicherheits-SPS verftighar (PROFIsafe

via KUKA.Profinet M/S, CIP Safety via
KUKA.EthernetIP oder FSoE via EtherCAT
Master-Master Gateway).

Benutzeranmeldung. Zusatzliche
Anmeldemethoden - ermdglicht durch
KUKA.Userkey.

Erweiterung der Basisfunktionalitat.
Integrierte deterministische Soft-SPS
mit allen Vorteilen durch Zugriff auf das
|0-System und das bestehende System
mithilfe KUKA.ProConOS.

Technologie-Bausteine selbst definieren.
KUKA Integratoren und Endkunden
kénnen die Bibliothek verfligharer

KUKA Inline-Formulare und Status Keys
kundenspezifisch unter Verwendung

der Technologie KUKA.UserTech er-
weitern. Im Zusammenspiel mit dem
KUKA.OptionPackageEditor kdnnen diese

Bausteine schnell und einfach in ein
KUKA System integriert werden. Weitere
maogliche Bausteine stellen Vorkonfigu-
rationen (inklusive Abbildung der Abhén-
gigkeit) von KUKA Technologien dar — wie
zum Beispiel eine KUKA.HMI Lésung, eine
KUKA.GripperSpotTech Konfiguration oder
ein KUKA.RobotSensorinterface Kontext.

Kundenspezifische Oberflachen. Mit
der Produktfamilie KUKA HMI bieten wir
die Moglichkeit, auf zwei unterschiedli-
chen Komplexitatsebenen in das Thema
kundenspezifische Oberflachen einzu-
steigen. Fur einfache Anwendungen -
KUKA.HMI easy — und flir den anspruchs-
vollen Anwender — KUKA.HMI zenon.

Vision - in 2D and 3D. KUKA VisionTech
bietet Werkzeuge zur 2D-Objekterken-
nung, Qualitatserkennung sowie Code-
und optischer Zeichenerkennung (OCR).
KUKA.PerceptionTech ermoglicht die
Wahrnehmung der Umgebung in 3D. Kun-
den kénnen alle 3D-Vision Anwendungen
von Roboception implementieren.

Engineering-Funktionen

Projektbasierend. Projektierung und
Konfiguration der Steuerung tiber
Datenbank- und katalogbasierende Pro-
jekte — erstellt mit KUKAWorkVisual.

Soft-SPS Interface. Integrierte Schnitt-
stelle in KUKAWorkVisual zu
KUKA.Multiprog — der Soft-SPS Enginee-
ring Umgebung der KUKA.ProConQS.

Lastdatenermittlung. Ermittlung der
Lastparameter realer Werkzeuganbau-
ten durch Pendeln mittels der Option
KUKA.LoadDataDetermination.

Simulation. Aufbau und Evaluierung
kompletter Roboterzellen mittels
KUKA.Sim.

Virtuelle Robotersteuerung. Virtuali-
sierte Version der KUKA.SystemSoftware
KSS verflighar als KUKA.Officelite.

Kundenspezifische Technologiepakete.
Erstellung eigener, kundenspezifischer
Softwarepakete mittels
KUKA.OptionPackageEditor. Weitere
Bausteine liefern hier die Erweiterungs-
technologien KUKA.UserTech und
KUKA.HMI easy.

Recovery. Imagebasierende Backup-
[6sung mittels KUKA.Recovery.

Produktportfolio_Systemsoftware 160_161


https://www.kuka.com/kss

\Il

U KUKA iiQKA.0S. Robots for the People.
Eine neue Ara der KUKA Robotik beginnt jetzt.

KUKA hat Robotikgeschichte geschrieben. Als Wegbereiter
und Vordenker fir neue Technologien und smarte Losungen.
So hat KUKA durch die weltweit ersten, industrietauglichen
Cobots die Grenzen in der sicheren Zusammenarbeit zwischen
Mensch und Maschine fir immer verschoben.

Mit iiQKA geht KUKA nun den entscheidenden Schritt weiter:
iiQKA ist ein intuitives Betriebs- und digitales Ecosystem,

das Automatisierung flr jeden einfacher macht — egal ob Sie
Experte in der Robotik sind oder Ihre erste Anwendung mit
einem Roboter erstellen wollen. Der Cobot LBR iisy ist der
erste KUKA Roboter, der auf dem neuen Betriebssystem iiQKA.
0S lauft.

¢ T D) £

Mit wenigen Klicks zur voll funktionsfahigen Roboterapplikation. iiQKA schafft
eine Robotik-Welt, in der alles auf Knopfdruck zusammenpasst, schnell funktions-
fahig und intuitiv steuerbar ist. Alle Komponenten, die Sie flir Ihre Roboterapplika-
tion bendtigen, konnen Sie ohne grofsen Aufwand zusammenstellen und einfach in
Betrieb nehmen. Entdecken Sie die Vorteile der Roboterautomatisierung, mit oder
ohne Vorkenntnisse in der Roboterprogrammierung.

Die Schlissel fiir einfache industrielle Automatisierung fiir
alle. Durch das perfekte Zusammenspiel des Betriebssystems
iiQKA.OS und des offenen KUKA Ecosytems Robotic Republic
wird die Welt der KUKA Automation nachhaltig vereinfacht.
Eng verzahnt sorgen die beiden Bausteine dafir, dass die
professionelle Automatisierung von Produktionsprozessen fir
jeden einfach moglich wird. Robotik fiir alle - egal ob Neuein-
steiger oder Experte.

& T v B)
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Konfigurieren Sie Ihre Roboteranwendung in weniger als 90
Minuten. So funktioniert Robotik fur alle: In der Automations-
welt von iiQKA passen alle Bausteine einer Roboterapplikation
nahtlos zusammen. Das Betriebssystem iiQKA.OS und die ver-
fugbaren Hard- und Software-Komponenten aus der Robotic
Republic, dem Ecosystem von KUKA, machen den Weg zur
eigenen Roboterldsung intuitiv und einfach. Von der Planung
und dem Kauf Gber die Installation und Inbetriebnahme bis
hin zum effizienten Einsatz. Ideal fir Unternehmen, die in die
Automation einsteigen wollen und fir Experten aus der Indus-
trie, um ihre Aufgaben bei maximaler Performance schneller
und effizienter zu I6sen.

Plug-in-Tools und APIs

Robotics

iiQKA.0S
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& KUKA Sunrise.OS.

Das Betriebssystem fur die grafische
Programmierung anspruchsvoller

Roboteranwendungen.

KUKA Sunrise.OS ist die aktuelle Betriebssystemsoftware
flr den KUKA LBR iiwa und weitere KUKA Mobility-Produkte.
Zusammen mit der KUKA Sunrise Workbench bietet KUKA
Sunrise.OS alle Funktionen, die fir die Programmierung und
Konfiguration von anspruchsvollen Roboteranwendungen
bendtigt werden.

Grafische Programmierung mit KUKA Sunrise.0S

Der Weg der Programmierung mit Sunrise.OS: Das Application
Framework bietet einen Editor, mit dessen Hilfe man die Ar-
beitsablaufe der Roboter grafisch modellieren kann. Auch den
Ablauf der einzelnen zuvor modellierten Arbeitsschritte kann
man auf dem KUKA smartPAD kontrollieren und bei Bedarf
jederzeit manuell eingreifen. Die Darstellung von JAVA-Pro-
grammcode in sogenannten Blocks ermdglicht es Planern,
Prozesse auch ohne Programmierkenntnisse darzustellen.
Gleichzeitig ist es moglich, auf den Expertenmodus zurlckzu-
gehen und die volle JAVA-Power zu nutzen.

Weitere Vorteile der grafischen Programmierung

Strukturiert. Das Prozessdiagramm stellt den Ablauf aufgrund
seiner Form automatisch strukturiert dar. Sogenannte Wizards
unterstiitzen Sie in der Planung.

Einheitlich. Das Blockdiagramm kann Uber den gesamten Kons-
truktionsprozess hinweg genutzt werden (Planung, Programmie-
rung, Instandhaltung).

Wiederverwendbar. Jeder Block kann in anderen Applikationen
wiederverwendet und beliebig erweitert werden.

Effizient. Viele Schritte werden in den Offline-Konstruktionspro-

zess verlagert und somit beschleunigt. Das spart Zeit und Kosten.

Skalierbar. Die Blocks kdnnen sowohl hierarchisch verwendet als
auch zu einem Verbund zusammengeschlossen werden.

Engineering Suite KUKA Sunrise.Workbench

+ Ergonomische Benutzeroberflache

+ Programmeditor mit vielen leistungsfahigen
Komfortfunktionen

+ Objektorientierte Programmierung mit JAVA

Schnelle Inbetriebnahme

Komfortable Diagnose

Integriertes Benutzerhandbuch

Professionelles Debugging

Produktportfolio_Systemsoftware
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_Cloud Based Services

S 0p120.R10 Wo auch immer
Sie sind. Behalten
== Sie Ihre Roboter-
s s Systeme im Blick.

Meldungs ID Meldungstex Status Wann? ¥

) Svet] ) Cloudbasierte Software ist einer der Eckpfeiler
von Industrie 4.0. Cloud Based Services von KUKA
digitalisieren und optimieren Ihre Produktion.

00:0003

KUKA iiQoT KUKA Xpert
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) KUKA iiQoT. Datenbasierte Mehr-

werte durch IloT fur Ihre Roboter.

Datenbasierte Automation leicht
gemacht. Mit KUKA iiQoT maximieren
Sie die Betriebszeit Ihrer Roboterflotte.
Die zentrale IloT-Plattform (Industrial
Internet of Things) liefert alle wichtigen
Daten in Echtzeit. Das macht nicht nur
die Ferniberwachung von Roboter-Sys-
temen effizienter, sondern auch die
Fehlerbehebung.

Q

Fehlersuche und -behebung
+ Benachrichtigung bei

Optimierung der Flotte
+ Anlagen und Maschinen

|

@

4l

Erhohte Effizienz
+ Produktivitat des Systems

Klare und schnelle Ubersicht
+ Transparenz Uber die

verwalten
« Sicherheit prifen
+ Roboter warten

Problemen

+ Zeit sparen bei der

Fehlersuche

Roboterflotte durch
IloT-Technologien

+ FernlUberwachung abseits

sichern
+ Verbesserungspotenzial
im industriellen Umfeld

+ Verfligbarkeiten erhéhen

Eine Plattform fiir alle Roboter: Big Data zur Uberwachung,
Visualisierung und Fehlerbehebung. In welchem Zustand
befindet sich Ihr Roboter? Wie effizient arbeitet er? Und wie
ist es um die gesamte Roboterflotte in [hrem Unternehmen
bestellt? KUKA iiQoT hat alle Zustandsdaten im Blick: von der
Hardware (iber die Software bis hin zur Steuerung. Die zentra-
le Plattform nutzt die Vorteile des Industrial Internet of Things
und bindelt die Daten einer kompletten Roboterflotte trans-
parent und Ubersichtlich in einem Dashboard. Sie kénnen von
Uberall darauf zugreifen, rund um die Uhr. Zu den wichtigsten
Funktionen gehdren das Anlagen-Management, die Wartungs-
management, Fehlererkennung sowie Warnmeldungen. Statt
lediglich die Rohdaten zu visualisieren, liefert KUKA iiQoT
erganzende Orientierungsparameter, um Meldungen leicht zu
interpretieren und Fehler effizient zu beheben. Die IloT-Platt-
form, die von der KUKA-Tochter Device Insight implementiert
wurde, eignet sich fir kleine und grofee Flotten — und ebnet
den Weg zur Smart Factory.

erkennen
+ Zielgenau handeln

der Werkshallen
+ Zugriff auf alle bendtigten
Daten von allen Geraten

lloT: einfach zu nutzen, fiir jeden industriellen Bedarf. KUKA
iiQoT zeichnet sich durch eine erweiterbare Software-Archi-
tektur aus. iiQoT ist modular aufgebaut, wir kénnen so flexibel
auf unterschiedlichste Kundenanforderungen reagieren. So
findet man sich leicht zurecht und erhalt je nach industriel-
lem Anwendungsbedarf wertvolle Funktionen.

Dank lloT-Anwendungen Stillstande in der Produktion ver-
meiden. Die IloT-Software von KUKA orientiert sich stark an
den Bedirfnissen von Unternehmen: Stillstande zu minimie-
ren und die Betriebszeit zu maximieren. Das gelingt, indem
verschiedene Module, etwa das »Condition Monitoringg, »Fault
Diagnosis« und »Changelog« optimal ineinandergreifen. So
kénnen Unternehmen Fehler schnell identifizieren und darauf
reagieren. Nutzer von KUKA iiQoT kénnen sich in der ausge-
wahlten Linie und Zelle auf dem entsprechenden Roboter
einloggen und das Problem einsehen. Gelingt die Fehlerbe-
hebung im ersten Schritt nicht, gelangen Sie iber die »Fault
Diagnosis«schnell an Diagnose-Daten.

Premium-Version iiQot.Advanced. Mit der kostenpflichtigen Premium-Version KUKA iiQoT.Advanced bieten wir Ihnen Gber
die Kernfunktionen hinaus weitere Anwendungen an, die es Ihnen ermdéglichen, Instandhaltungs- und Wartungsarbeiten noch
genauer zu planen, Ausfallzeiten zu vermeiden, Produktionszyklen zu optimieren und den Energieverbrauch zu messen.

s
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KUKA Cloud-Losung:
unkompliziert, sicher, giinstig

Eine Plattform fiir alle Roboter: Big Data zur Uberwachung,
Visualisierung und Fehlerbehebung. In welchem Zustand
befindet sich Ihr Roboter? Wie effizient arbeitet er? Und wie
ist es um die gesamte Roboterflotte in Threm Unternehmen
bestellt? KUKA iiQoT hat alle Zustandsdaten im Blick: von

der Hardware Uber die Software bis hin zur Steuerung. Die
zentrale Plattform nutzt die Vorteile des Industrial Internet of
Things und bindelt die Daten einer kompletten Roboterflotte
transparent und Ubersichtlich in einem Dashboard. Sie kdnnen
von Uberall darauf zugreifen, rund um die Uhr. Zu den wich-
tigsten Funktionen gehéren das Anlagen-Management, die
vorbeugende Wartung, Fehlererkennung sowie Warnmeldun-
gen. Statt lediglich die Rohdaten zu visualisieren, liefert KUKA
iiQoT erganzende QOrientierungsparameter, um Meldungen
leicht zu interpretieren und Fehler effizient zu beheben. Die
IloT-Plattform, die von der KUKA-Tochter Device Insight imple-
mentiert wurde, eignet sich fiir kleine und grofse Flotten — und
ebnet den Weg zur Smart Factory.

OP120_R10
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Die Vorteile unserer
cloudbasierten IloT-Losung

Sichere Verbindung. Sicherheit zahlt: Die Daten liegen auf
einem europaischen Server. Sie sind optimal geschtzt vor
Verlust und Ausfallen.

Stets aktuell. Sie missen sich weder um Betrieb noch um
Wartung kiimmern, sondern haben immer Zugriff auf die
aktuellste Version.

Skalierbarkeit. Skalieren ganz nach Ihrem Bedarf: Roboter las-
sen sich der Flotte beliebig hinzufligen oder daraus entfernen.

Hohe Verfligbarkeit. Gesteigerte Performance und Verfligbar-
keit: Ihre Prozesse laufen zuverlassig, aufwandige Systemwie-
derherstellungen entfallen.

Reduzierte Kosten. Es ist keine komplexe Hardware (teure
Wartung) in Threm Unternehmen erforderlich. Ein Gateway
oder vorhandene Hardware kann genutzt werden.

Orts- und endgeratunabhangig. Von Uberall zu jeder Zeit
auf die Daten der Roboterflotte zugreifen: KUKA iiQoT bietet
maximale Flexibilitat
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KUKA Xpert. Wissen.

Jederzeit. Uberall.

Eine digitale Wissensdatenbank zu
allen KUKA Produkten, jederzeit und
von lberall erreichbar. KUKA Xpert
bietet umfassende technische Infor-
mationen speziell fir Servicetechniker,
Planer, Programmierer, Bediener und
Inbetriebnehmer.

Anleitungen und Dokumentationen fir
alle KUKA Produkte immer parat. Mit
unserer digitalen Wissensdatenbank
fur technisch relevante Informationen
und Dokumentationen zu allen KUKA
Produkten. Losen Sie aufkommende
Probleme selbststandig und sparen Sie
dabei wertvolle Zeit.

Manuals, Produktanleitungen und mehr:

Welche Inhalte bietet KUKA Xpert?
KUKA Xpert bietet Ihnen das geballte
und digitalisierte Know-how iber KUKA
Produkte in einer webbasierten Appli-
kation. Neben einer kostenpflichtigen
Version KUKA Xpert Pro ist fir unsere
Kunden auch die kostenfreie Version
KUKA Xpert Basic verfiigbar, die alle be-
notigten Dokumente und Informationen
fur Ihre KUKA Produkte enthalt.

Produktinformation

Ersatzteile

Spezifikationen

Sicherheit

Montageanleitung

Betriebsanleitung

Bedien-/Programmieranleitung

CAD- & Simulationsdaten

Falldatenbank mit Symptom, Ursache und Lésung

detaillierte Arbeitsanweisungen

KSS Systemvariablen

Kompatibilitatstbersichten

Guidelines

Funktionsbeschreibungen

Downloads von Code und Konfigurationen

Minimieren Sie Downtimes. Erhalten Sie ein besseres Ver-
standnis der Systemmeldungen mit Hilfe von Ursachen, Sym-
ptomen und Lésungen. Beheben Sie Probleme mit qualitativ
hochwertigen Arbeitsanweisungen.

Steigern Sie lhre Effizienz. Finden Sie dringend benotigte
Informationen mit Hilfe der Freitextsuche und Filter fiir Pro-
dukte und Informationsarten.

Qualitativ hochwertige Inhalte. Die Inhalte werden von
technischen Redakteuren erstellt und von Produktexperten

geprift. KUKA Xpert wird auch vom KUKA Support eingesetzt.

KUKA Xpert Pro KUKA Xpert Basic
v v
v v
v v
v v
v v
v v
v v
v v
v
v
v
v
v
v
v

Wissen 24/7 verfluigbar. Erhalten Sie die richtigen Informa-
tionen, wenn Sie diese am dringendsten bendtigen, ohne wert-
volle Zeit zu verlieren.

Verkniipfte und interaktive Informationen. Interaktive Inhal-
te wie Videos™ mit semantisch verlinkten Daten helfen Ihnen,
alle relevanten Informationen fiir das ausgewahlte Produkt zu
erhalten.

Hilfe zur Selbsthilfe. Arbeitsanweisungen helfen Ihnen, Auf-
gaben von der Inbetriebnahme tber die Wartung bis hin zur
Reparatur von KUKA Produkten zu erledigen
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_Global Customer Services

Unser Service.
lhr Erfolg.

German Engineering, Qualitat, Kreativitat und der unermddliche Einsatz fiir unsere
Anwender: Das ist bei KUKA seit Jahrzehnten die Basis fiir aufsergewdhnliche
Technologien, die unseren Kunden zu einem entscheidenden Wettbewerbsvorteil
verhelfen. Wir waren die Pioniere in der Welt der Robotik. Heute sind wir weltweit
fihrend in der Innovation. Unsere Leidenschaft ist es, zukunftsorientierte Losungen
zu schaffen, die auch komplexe Automatisierungsaufgaben einfach machen.

172_173




KUKA Global Customer Services.
FUr perfekten Kundenservice.

Mit unserem globalen Netzwerk und dem Einsatz modernster Kommunikationsmittel
bieten wir unseren Kunden den exzellenten Service eines Weltmarktfihrers.

Schnelligkeit, Zuverlassigkeit und Professionalitat sind entscheidend fiir effiziente Produk-
tionsablaufe — iber den gesamten Lebenszyklus lhrer Automatisierungslésung hinweg.

Deshalb haben wir ein offenes Ohr fiir Ihre konkreten und individuellen Anforderungen.
Nicht nur unsere Erfahrungen aus dem taglichen Einsatz sowie Erkenntnisse aus

Forschung und Entwicklung, sondern auch die Riickmeldungen unserer Kunden helfen
uns, den besten Service zu ermdglichen.

70 Niederlassungen weltweit
in ll- Regionen

Immer und weltweit fiir Sie da.

_Qualifizierte und exzellent ausgebildete
Service-Techniker & Programmierer

_Zertifizierte und standardisierte Colleges

_Globale Infrastruktur und regionale Hubs
fir schnelle Ersatzteilbereitstellung

_24/7 professioneller Support

Finden Sie den richtigen Ansprechpartner,
wir helfen Ihnen gerne weiter:

www.KUKA.com/customer-service .. 1 4 0 O
Uber L.

Mitarbeitende im Customer Service

1.100

9.500 unterschiedliche Teile auf Lager
Auslieferungen pro Woche

Mehr als 250.000

Industrieroboter auf dem Markt

51 College-Niederlassungen

mit Uber 19.000 Teilnehmern
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_Uber KUKA

KUKA Customer Service Region DACH.
FUr IThren maximalen Erfolg.

Unsere Leistung endet nicht mit dem Verkauf des Roboters. Rund um den Roboter
bieten wir Ihnen eine breite Palette an Dienstleistungen, die von der Entscheidungs-
phase fir die Automatisierung Gber Training und Programmierung bis hin zur
Wartung und Aufarbeitung gebrauchter Maschinen reicht.

Alle Angebote unseres Customer Service wurden fiir die gleiche Zielsetzung
geschaffen: Ihren maximalen Erfolg. Daflir engagieren wir uns mit grofSer Leiden-
schaft und Begeisterung.

Und das moglichst nahe bei unseren Kunden — in Deutschland, in Osterreich und in
der Schweiz. Dort, wo sich unsere Kunden befinden, beschaftigen wir bestens aus-
gebildete Techniker und Roboterexperten. Sie beraten in allen Belangen der Roboter-
automatisierung und trainieren lhr Personal, Gbernehmen Projektverantwortung,
programmieren und reparieren Roboter — 24 Stunden am Tag, 365 Tage im Jahr.

Wir sind immer fiir Sie da — egal ob technische Hilfestellung
oder Beratung fur die optimale Instandhaltungsphilosophie
oder Produktionsoptimierung.

Hotline
24/7—Hot|ine Die KUKA Hotline leistet kompetente Hilfestellung, wenn

technische Herausforderungen am Roboter anstehen.
+49 821797-1926 Ein global einheitliches Ticket-System ermdglicht dabei
customerservice@KUKA.com

die nahtlose Zusammenarbeit, egal wo der Roboter sich
befindet. Nutzen Sie my.KUKA.com flr eine noch schnellere
Reaktionszeit und bessere Transparenz in Zusammenarbeit
mit der KUKA Hotline.

Consulting

Unsere Customer Service Consultants beraten Sie individuell
vor Ort und liefern mafigeschneiderte Losungen, die exakt lhre
Anforderungen erfillen. Mit den richtigen Antworten in Bezug
auf Ersatzteile, Instandhaltung, Programmierung und Opti-
mierung sowie Retrofit sichern die Consultants thren Erfolg.

Consulting
+49 821797 - 4242
consulting.cs.de@KUKA.com

Self-Service mit my.KUKA

wwwmyKU KA.com Mit my.KUKA stehtulhnen eine Ieistungsstgrkg Self-Service-
Plattform zur Verfliigung. Durch das Registrieren lhrer

W.KUKA Roboterflotte erhalten Sie Zugriff auf zugeschnittene Produkt-

dokumentationen und die Xpert-Datenbank fir die Fehler-

analyse mit wertvollen Arbeitsanweisungen. Ebenso verknupft

my.KUKA lhre Roboterflotte mit dem KUKA Marketplace

— damit wird die Suche nach passenden Ersatzteilen oder

verflgbaren Services zum Kinderspiel.

/@I Wolfsburg
7S

Braunschweig

|1;"I Gottingen

/’ <w>| Siegen

<w>| Erbendorf

D Q steyregs
/’Salzburg
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/@ Buchs AG
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© Headquarter
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/ Service-Standorte
M Zentrallager
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_Uber KUKA

¥ KUKA Customer Services - Portfolio.

Weil wir 360° Support leben.

Ein rechtzeitiges Upgrade

oder Refurbishment sichert

die nachhaltige Nutzung der
Roboterautomatisierung. In
Abhangigkeit von Ihren Betriebs-
parametern und Anforderungen
erneuern Experten von KUKA
Ihre Anlage — von punktuellen
Upgrades bis hin zur Erneuerung
der gesamten Roboteranlage. Fir
einen sicheren zweiten Lebens-
zyklus Ihres Investments.

Verfligbarkeit, Leistung und
Qualitat sind die mafdgeblichen
Merkmale einer erfolgreichen
Produktion. Unsere praventive
Wartung und flexiblen Service-
Levels sichern eine hohe Verflg-
barkeit Ihres Roboters — ebenso
wie eine gesicherte Ersatzteil-
bereitstellung. Qualifizierte
Performance-Checks durch KUKA
Experten ergeben darlber hinaus
Optimierungspotenziale hin-
sichtlich Leistung und Qualitat.

click for more

Durch die optimale Wahl des
Robotertyps und der eingesetzten
Technologien wird der Grundstein
fur eine erfolgreiche Roboterauto-
matisierung gelegt. Simulationen,
Machbarkeitsstudien und Testauf-
bauten durch unsere KUKA Tech-
nologieexperten reduzieren die
Risiken und garantieren minimale
Planungszeiten.

In der Setup- & Program-Phase
Ubernehmen KUKA Techniker die
Programmierarbeit, entwickeln
intelligente Applikationslésungen
und sorgen fir eine reibungslose
Installation der Roboter. Wir geben
alles dafiir, dass jeder Produktions-
anlauf erfolgreich verlduft und die
Qualitat stimmt.
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_Plan & Select

Gute Planung. Schnelle, sichere

und erfolgreiche Realisation.

Damit aus Ihrer Projektidee und Ihren Anforderungen mit wenig Aufwand und
Kosten ein fertiges Realisierungskonzept entsteht, unterstitzt Sie KUKA mit
vier wichtigen Bausteinen.

IIIO

lhre Mehrwerte

+ KUKA Roboter und Technolo-
gien richtig einsetzen und das
Maximum rausholen

+ Projektkosten und -risiken durch
professionelle Unterstlitzung und
Analyse reduzieren

« Effektive Sicherheitskonzepte und
minimale Zellengrofien

KUKA Technologiepakete.
Der richtige Roboter und die
passende Technologie.

Die Experten von KUKA beraten Sie bei der Auswahl des flir

Ihre Anwendung am besten geeigneten Roboters und der da-

zugehdrigen Technologien und Komponenten.

KUKA Application Center.
Tests und Machbarkeitsstudien.

Mit umfassenden Testaufbauten und Machbarkeitsstudien —
sei es beim Schweifden, in der Bildverarbeitung oder anderen
Anwendungen — sorgen wir flr die richtige Auslegung der
Komponenten und kénnen kritische Bereiche Ihrer Applika-
tion testen. Das liefert bereits vor dem eigentlichen Projekt
belastbare Ergebnisse und minimiert das Planungsrisiko.

— |-1
O 0= {1
I

KUKA Safety Services.
Die Sicherheit bereits in der
Planungsphase berlcksichtigen.

Von konventionellen Sicherheitskonzepten bis zur Mensch-
Roboter-Kollaboration — wir beraten und unterstitzen

Sie gerne, flr eine sichere Umsetzung gemafs den aktuellen
Sicherheitsstandards.

s
1|

KUKA.Sim.
Effiziente Planung durch Simulation.

Eine fundierte Simulation der Roboterzelle minimiert Risiken
in Bezug auf Erreichbarkeit und Zellenlayout. Zudem kann die
Taktzeit ermittelt und bereits offline optimiert werden. Das
garantiert eine rasche, effiziente Planungsphase und legt den
Grundstein fur ein erfolgreiches Projekt.
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) KUKA College. Der einfachste und

modernste Weg, mit Robotern zu arbeiten.

IIIO

KUKA Uberldsst bei diesem Thema nichts dem Zufall und bietet modernste

Methoden zur Aus- und Weiterbildung Ihrer Mitarbeitenden an. .
Ihr Unternehmen profitiert, indem lhre Mitarbeitenden .
+ das Projekt durch korrekte Planung und Einschatzung der Risiken

erfolgreich umsetzen .
+ eine zielgerichtete Programmierung und Umsetzung sicherstellen .

Ihre Mehrwerte

Weltweit zertifizierte Standards
flr Trainingsablauf & Trainer
Modernste Infrastruktur auf dem
neuesten Stand der Technik
Trainer aus der Praxis

50 % Praxisanteil

« die Produktivitat und Sicherheit in Ihrer Anlage steigern
« rasch und effizient auf Produktionsanderungen reagieren kdnnen

Das KUKA College unterstitzt Ihre Mitarbeitenden vom Einsteiger bis zum
Experten durch eine intelligente Kombination aus digitalen Medien und
praxisorientierten Prasenztrainings — eine leistungsstarke Lernplattform,
welche bei Bedarf durch individuell angepasste Trainings erweitert wird.

Standorttrainings
Wir kommen zu lhnen,
Uberall & jederzeit

Zertifizierte Trainer
Top ausgebildet
und evaluiert

Prasenztraining

im KUKA College
50:50 Theorie/Praxis
kombinierbar mit
Online-Modulen

Individuelle Workshops
Mafdgeschneiderte Trainings
exakt fur Ihre individuellen
Anforderungen

Moderne
Trainingsumgebung
Zertfizierte Colleges -
weltweit

Berufslebens

Online

E-Learnings und interaktive

Online-Webinare bequem
von zu Hause aus

Digitale Learner Plattform Xpert
Digitale Unterstiitzung durch
Videos, Tutorials und Selbst-
studium wahrend des gesamten

Wissensdatenbank —
Know-how on demand

Zielgruppen und Kursangebot. Zur Sicherstellung
des Lernerfolges orientiert sich das KUKA Kursangebot
an den jeweiligen Zielgruppen.

b1\ 2

Programmierer. Erstellt die Roboter-
programmierung und das gesamte
Ablaufprogramm

Bediener. Kann die Anlage bedienen,
Programmanpassungen vornehmen
und Problemsituationen ldsen
Kursangebot. Bediener Kurs, Kursangebot. Programmieren 1 und 2
Bediener Pro

£ &

Planer/Konstrukteur. Plant, simuliert
und stellt die korrekte Auslegung des
Roboters sicher

Instandhalter. Analysiert Stérungen
und behebt elektrische oder
mechanische Probleme

Kursangebot. KUKA Sim, Roboter-
auswahl und -integration, Zellen-
sicherheit

Kursangebot. Service Mechanik,
Service Elektrik

click for more

IIIO

+ Vollstandiges Kursangebot siehe
https://college.kuka.com
+ Alle Technologien

« Alle Standorte

Inbetriebnehmer. Konfiguriert
die Sicherheit und Schnittstellen
zu SPS und Peripherie

Kursangebot. SafeOperation,
Profinet Konfiguration

&

Flihrungskraft. Entscheidet Gber die
Anwendung von Robotern hinsichtlich
Sicherheit, ROl und Technologie

Kursangebot. Training fir Fihrungs-
krafte, individuelle Schwerpunkte

Der modulare und flexible Kursaufbau zielt exakt auf die BedUrfnisse des jeweiligen Anwenders
ab. So erganzen moderne E-Learnings und Webinare die praktischen Seminare im KUKA College.

Wie Sie damit zum Programmierexperten werden, zeigt folgendes Beispiel.

Einsteiger

Verschaffen Etablieren Sie Erlernen Sie den Vertiefen Sie

Sie sich einen Basiswissen Umgang mit dem spezifische Themen
Uberblick Roboter

Erweitern Sie lhre Werden Sie zum
Programmier- Experten
kenntnisse

Mt |

D E 4 3
~le 2 B
- &1

.3
Webinar E-Learning Programmieren 1 E-Learning
Grundlagen Basiswissen Roboter bewegen »Justieren« oder
der Robotik, Roboterzelle, und programmieren »Lasten am Roboter«
als Live-Online- SPS, Feldbus

Veranstaltung

ISRNE:

E-Learning
Taktzeiten optimieren

Programmieren 2
Bewegungen
optimieren,
Sensoren einbinden
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_Setup & Program

KUKA Programmierunterstitzung.
Ihre Auswahl fur eine schnelle und effiziente
Roboterprogrammierung.

Hochqualifizierte und engagierte Mitarbeitende unterstltzen Sie wahrend der
gesamten Programmier- und Inbetriebnahmephase. Egal, ob es sich nur um kleine
Programmanderungen oder um die Applikationsrealisierung einer gesamten
Roboterzelle handelt: Das KUKA Engineering-Team ist der richtige Partner fir

Ihr Projekt — in nahezu allen technischen Disziplinen.

Waihlen Sie die passende Programmierunterstiitzung
nach lhren projektspezifischen Gegebenheiten

® Umfassend

Komplette Zellen- und
Roboterprogrammierung

Von der ersten Simulation Uber die
Ramp-Up-Phase bis zur Abnahme -
die komplette Ubergabe fiir Ihr
Automatisierungsprojekt

® Flexibel

Programmierunterstiitzung
Uber Supportkontingent
Unterstitzung Ihrer Roboterpro-
grammierung durch eine flexible
Kontingentierung

|I|O

lhre Mehrwerte

+ Erfahrene Programmierer garan-
tieren rasche und kompetente
Umsetzung der Applikation

« Wir wissen, wie unsere
Technologiepakete anzuwenden
sind. Damit reduzieren wir
unnotige Projektrisiken

+ Eine umfassende Offline-Vorberei-
tung der Applikation stellt kiirzeste
Inbetriebnahmezeiten an der
realen Anlage sicher

Individuell

Hand-in-Hand
Programmierunterstiitzung
Ubernahme von spezifischen
Projektphasen lhrer Automatisierung

_Setup & Program

\Il

) KUKA.AppTech. Mit etablierten
Standards schneller ans Ziel.

Unser Optionspaket sorgt mit definierten Schnittstellen, vorgefertigten
Programmstrukturen und Modulbausteinen fiir den roten Faden in der
Applikationsprogrammierung.

Zeit- und Kostenersparnis
wahrend der Inbetriebnahme
vor Ort

KUKA.AppTech beinhaltet
+ Erprobte Stations- und Bauteilprogrammvorlagen
+ Eine umfassende Bibliothek an anpassbaren und erweiterbaren Optimierung
. . M Inbetriebnahme
Funktionsbausteinen Vorbereitung
+ SPS-Funktions- und Datenbausteine fiir eine nahtlose, optimierte SPS-
Programmierung gangiger SPS-Hersteller

W Modifikation

Ubliche  Einsatz von
Programmierung  KUKA.AppTech
Mit KUKA.AppTech als Firmenstandard sparen Sie wertvolle Zeit, mit KRL

da die Programmlogik und das Bedienkonzept stets identisch sind.

Installation und Konfiguration.
Professionelle, prazise Montage-
und Inbetriebnahmeunterstitzung.

IIIO

Wir installieren und montieren Ihr Equipment. Durch eine fehlerfreie Erst- lhre Mehrwerte

inbetriebnahme und Installation stellen wir korrekte Betriebsparameter der « Weniger Verschleifs und langere

Roboterkomponenten sicher. Das erh6ht die Langlebigkeit, vermeidet un- Lebensdauer lhres Equipments

gewollte Probleme bei Komponententausch und reduziert die Wartungskosten. + Kein Nachteachen nach Wartung
und Reparatur

Unser Leistungsumfang + Korrekte Konfiguration und Funk-

+ Roboter-Erstinbetriebnahme und -Konfiguration tion von Beginn an
- Korrekte Konfiguration der Lastfalle, Robotercheck

- Lastdatenermittlung, korrekte Einstellung der Energiezufiihrung
+ Roboter- und KL-Montage

- Prazise Montage It. Spezifikation

- Abnahmeprotokoll
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_Operate & Maintain

Mafdgeschneiderte Konzepte.
FUr jede Instandhaltungsphilosophie.

Wir sind angetrieben vom Willen, die Produktivitat unserer Kunden aktiv
zu maximieren. Unser hochqualifiziertes Servicepersonal steht Ihnen durch
Remote- und Vor-Ort-Support mit kurzen Reaktionszeiten zur Verfligung.

Unsere mafdgeschneiderten Servicekonzepte passen sich Ihrer Instandhaltungs-
philosophie und Ihren Bedirfnissen an. Wir unterstiitzen Sie proaktiv bei der
Maximierung aller Produktionsparameter.

Anlagenverfiigbarkeit 24‘/

Produktionsoutput Z[I ) 0o

Produktionsqualitat

|I|O

lhre Mehrwerte

+ Kurze Reaktionszeiten durch
24/7-Service und KUKA Techniker
vor Ort

+ Praventive Wartung vermeidet
ungeplante Stillstandszeiten

« Zertifizierte Techniker und
Herstellerqualitat sichern hohe
First-time-fix-Rate

+ Heben von Optimierungs-
potenzialen durch KUKA Prozess-
und Roboterspezialisten

Wartungsvertrage und Service-Levels
Gewahrleistungsverlangerung
24/7-Hotline-Support und Bereitschaft
Praventives Instandhaltungsmanagement

Detaillierte Analyse und Performance-Check
Taktzeitoptimierung

Anpassung Zellenlayout und -anordnung
Verbesserung der Bedienbarkeit

Detaillierte Analyse und Performance-Check
Prozessoptimierung

Hardware- und Software-Upgrade
Erhéhung der Prozessstabilitat

_Operate & Maintain

Service und Wartungsvertrage.
FUr die maximale Verfugbarkeit Ihrer Anlage.

Regelmafige praventive Wartung ist der Grundstein fir eine hohe Verfligbarkeit
Ihrer Anlage. Durch die Wahl des passenden Service-Levels kann die Reaktionszeit
auf ein Minimum reduziert werden: Bei unerwarteten Problemen erreichen Sie un-
sere Techniker 24/7 an 365 Tagen im Jahr. Fiir Neuanlagen bieten wir dariiber hinaus
die Moglichkeit einer Garantieverlingerung auf 5 Jahre. Jegliche Uberraschungen

sind somit flr Sie ausgeschlossen.

Alle Mafsnahmen verfolgen ein Ziel: die maximale Verfligbarkeit Ihrer Anlage.

Qualifizierter technischer Hotline-Support durch
KUKA Roboterspezialisten mit exklusiver Vorrang-
schaltung 24 h /365 Tage

Garantierter Einsatzbeginn der Service-Spezialisten
max. 2 h nach Bedarfsmeldung 24 h /365 Tage

Garantierte Bereitstellung von Standard-Ersatzteilen
max. 2 h nach Bedarfsmeldung 24 h /365 Tage

KUKA Xpert-Lizenz (webbasierte Wissensdatenbank)

Analyse und Fehlerbearbeitung anhand eingesandter
Programmabzige und Dateien

Service-Einsatz vor Ort
Jahrliche praventive Wartung
Garantieverlangerung auf 5 Jahre

Dokumentation und Wartungszertifizierung

Reisekosten und Spesen fir den jahrlichen
Wartungseinsatz (werktags)

V Leistung im Vertragspreis enthalten

v Vertragsleistung mit Abrechnung
nach Aufwand und geméaf
vereinbarter Pauschalen

Leistung als optionaler Baustein
zum Vertrag erhaltlich

Service-Level

click for more

IIIO

lhre Mehrwerte
« Vorbeugung und Vermeidung
von ungeplanten Stillstanden
+ Garantierter schneller Einsatz-
beginn des Technikers und Bereit-
stellung der Standard-Ersatzteile
+ Planbare Kosten fir Wartung
und Reparaturen
+ 100 % Expertise weltweit

Parts24

v

Service24

v

v
v

L

Garantie
Praventive Wartung
Combi24Pro MaintenancePro WarrantyPro
v
v
v
v
v v
v v
v v v
v
v v v
v
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_Operate & Maintain

Ersatzteile und Reparatur.
Perfekte Verfugbarkeit. Uberall. Jederzeit.

|I|O

Ihre Mehrwerte
« Verlangerte Cut-off-Zeiten /
Annahmezeiten

Selbst kleinste Teile kénnen eine grofle Auswirkung haben, wenn sie nicht
mehr funktionieren. Profitieren Sie daher von unserem KUKA Ersatzteilservice:

+ Hochste Qualitat dank perfekter Abstimmung auf unsere Roboter, « 24/7/365 Order Management
Zellen und Anlagen rund um den Globus

« Schnelle und umfassende Ersatzteilversorgung durch unser modernes + Weltweite Zollabwicklung
Zentrallager in Gottingen + Maximale Teileverfligbarkeit

Einheitliche Prozesse und hochste
Transparenz

« Erstellen von individuellen Ersatz- und Verschleifsteilpaketen
+ Austausch, Wiederverwendung und Reparatur von defekten Bauteilen

in unserem KUKA Reparaturzentrum

Global Hub Strategy

Central Warehouse —
Gottingen

Hub America — Atlanta Hub APAC - Shanghai

—

Die globale KUKA Hub-Strategie
schafft die Infrastruktur, um schnelle
und weltweite Ersatzteillieferungen
sicherzustellen. So minimieren Sie
Stillstandszeiten.

|I|O

KUKA Reparatur- und Austauschkonzept. Das KUKA Repa-
ratur- und Austauschkonzept bietet fiir viele Komponenten
eine sichere und preisgiinstige Alternative zum Neuteil. Unser
intelligentes Austauschkonzept reduziert die Reparaturkosten
auf ein Minimum im Vergleich zum Neupreis. Die durchschnitt-
lichen Kosten fiir eine Austauschreparatur liegen deutlich unter Ersatzteil-Vorabversand und

dem Preis fir ein Neuteil und basieren auf dem tatsachlichen spatere Ricksendung des Defekt-
Reparaturaufwand. Sie profitieren in jedem Fall von dem teiles

Kostenvorteil — egal in welchem Zustand das defekte Teil ist.  Herstellerzertifizierte Reparatur

lhre Mehrwerte

+ Kostenersparnis mit dem
Reparatur- und Austauschkonzept

+ Rasche Reaktionszeit durch

und Qualitatsstandards

_Operate & Maintain

KUKA Digital Touchpoints.
lhre digitale Verbindung in die Welt von KUKA.

Erstellen Sie Ihre Supportanfragen
online und sehen Sie den Bearbeitungs-
status ein. Bleiben Sie stets auf dem
neuesten Stand und erhalten Sie zeitnah
die bendtigte Unterstitzung.

Self-Service

/"N

/ \

kwﬂ.KU KA Support- & Asset-Management

N

\

Manage your robots,
trainings & licences

Registrieren Sie Ihre KUKA Produkte
schnell und einfach online und erhalten
Sie Zugriff auf vollstandige Produkt-
dokumentationen. Verwalten Sie Ihre
KUKA Lizenzen und halten Sie sich

zu Fort- und Weiterbildungen Ihrer
Mitarbeitenden auf dem Laufenden.

Nutzen Sie den Spare Parts Finder,
um schnell und unkompliziert das
benétigte Ersatzteil flir Ihren Roboter
auszuwahlen und zu bestellen.

Spare Parts Finder

/"N

/ \
Products & Services

/ \

Service-Portfolio

Im digitalen Produktkatalog erhalten

Sie einen umfassenden Uberblick tiber
unser Service-Portfolio, Ersatzteile sowie
unsere digitalen Produkte. Kaufen Sie
Produkte direkt online oder stellen Sie
eine Anfrage fur ein Angebot.

N

Die digitale Wissensdatenbank KUKA
Xpert liefert umfassende technische
Informationen wie Anleitungen und
Dokumentationen zu lhren KUKA
Produkten.

Digital knowledge base

/"N

/ \
KUKA | Xpert

/ \ /

N

Arbeitsanweisungen

Erhalten Sie 24/7 direkten Zugang zu
Arbeitsanweisungen sowie Fehler-
diagnose- und -behebungsmaglichkeiten
Ihrer KUKA Assets.
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Den Output steigern.

Kompetent. Zuverlassig. Vertrauensvoll.

Herausforderungen in lhrer Produktion

Der Erfolg einer automatisierten Produktion basiert auf der Verbesserung
der relevanten Betriebsparameter. Wichtige Parameter, die es laufend zu

optimieren gilt, sind:

« Produktivitat
+ Kosteneffizienz
+ Konnektivitat

+ Prozessqualitat

« Verflgbarkeit

In zwei Schritten unterstiitzen wir Sie
in der Optimierung lhrer Betriebsparameter.

KUKA Performance-Check
Experten von KUKA fihren vor Ort eine
umfassende Analyse Ihrer Anlage durch.

I

+ Benutzerfreundlichkeit

Fundierte Analyse von Optimierungspotenzialen
durch erfahrene KUKA Applikationsingenieure

»

+ Aufdeckung ungenutzter Potenziale durch Identifikation

von Ausfallzeiten oder Stérungen
Tiefgreifende Prozessanalyse zur Behebung
von Qualitatsproblemen

bei Zellenlayout und Schrittfolge

Identifikation von Optimierungsmaoglichkeiten

Ihre Mehrwerte

ingenieure

qualitat

+ Analyse und Aufdeckung von
Optimierungspotenzialen durch
erfahrene KUKA Applikations-

+ Gezielte und schnelle
Durchfiihrung der MaRnahmen
aufgrund initialer Analyse

+ Hoéchster Standard an
Zertifizierung und Sicherheit

+ Steigerung der Prozessgenauigkeit,
Zuverldssigkeit sowie Produkt-

|I|O

KUKA Programmierung & Engineering
Das KUKA Team setzt die im Action Plan
festgelegten Optimierungsmafnahmen um.

Action
Plan

+ Roboterprogrammierung
+ SPS-Programmierung

+ Upgrade- und Refurbishment-Mafsnahmen

+ Prozessoptimierung
+ Software und Plug-in-Entwicklung
+ Digitale Services

® Sicherstellung der
Produktqualitat

Taktzeitoptimierung

Reduktion von
Ausschuss

® Produktions-
output steigern

® Verbesserung
der mechanischen
Belastung

® Steigerung der
Benutzerfreundlichkeit

Weitere KUKA Services
flr Ihre Operate- &
Maintain-Phase

KUKA Backup-Services

+ Automatisierung und Integration
Ihrer Backup-Strategie in bestehende
Infrastrukturen

+ Speicherorte auf externen Laufwerken
zur zentralisierten Verwaltung der
Archive

+ Individuelle Konfiguration der
Backup-Mechanismen

KUKA Safety Checks

- Uberprifung der Safe-Konfiguration

« Vergleich der bestehenden Sicher-
heitsraume mit dem Layout

+ Kontrolle der Abstande und Nachlauf-
wege an Raumgrenzen

+ Absicherung von MRK-Applikationen
inkl. Kraftmessung

IIIO

lhre Mehrwerte

« Schnelle Wiederaufnahme der
Produktion im Backup-Fall

+ Kontinuierlicher Abgleich mit den
aktuellsten Sicherheitsstandards

+ Gewahrleistung der Arbeitssicher-
heit Ihrer Automatisierung
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_Upgrade & Refurbish

KUKA Upgrade and Refurbish Services.
Verlangern Sie die Lebensdauer Ihrer Roboterautomation.

IIIO

Sind Anlagen Uber ldngere Zeit im Einsatz, kann es notwendig sein, Anpassungen lhre Mehrwerte
vorzunehmen. Dies ist einerseits der Fall, wenn sich Produktionsbedingungen + Maximierung der technischen
gedndert haben. Andererseits wird ein Upgrade auch dann nétig, wenn Ersatzteil- Verfligbarkeit Ihrer Anlage

verfligharkeit und Support-Méglichkeiten nicht mehr gewahrleistet werden kdnnen. + Sicherung Ihrer Wettbewerbsfahig-
Wird ein Robotersystem dann nicht auf den aktuellen Stand gebracht, erhéht sich keit durch neueste Technologien
das Risiko fiir ungeplante Stillstandszeiten und Instandhaltungskosten. Mit den und hohe Verfligharkeiten

Upgrade & Refurbishment Services stellt KUKA die maximale Lebensdauer lhrer + Maximierung lhrer Produktivitat

Robotersysteme sicher. und Reduzierung von Ausschuss
und Folgekosten

+ Alles aus einer Hand und Kompe-
tenz direkt vom Hersteller

click for more

\

..

_vorher _nachher

17 18 Nutzungsdauer

mittlere Nutzungsdauer

KUKA Refurbishment Services

KUKA Refurbishment Services machen Ihren Roboter und Ihre
Anlage fit fir den zweiten Lebenszyklus. Neben gezielten
Einzelmafinahmen bietet KUKA attraktive Refurbishment-
Bundles bei hnen vor Ort an. Unsere KUKA Experten
ermitteln mit IThnen gemeinsam den notwendigen Umfang
des Refurbishment-Projektes.

Die KUKA Refurbishment-Bausteine

KUKA Robot Refresh Packages
Komplettiiberholung Ihrer Robotermechanik inkl.
Tausch aller gdngigen Verschleif3teile

M\
-/
KUKA KSS Upgrades KUKA GWA
Software- und PC-Upgrade Service Bundles
fur ein zukunftssicheres Sorgenfreies Austausch-
Robotersystem konzept flir Gewichts-
ausgleichssysteme

lange Nutzungsdauer

Operate & Maintain

KUKA Retrofit Services

Insbesondere bei Anlagen mit einer langen Nutzungs-
dauer ist ein detaillierter Blick notwendig. Unsere
KUKA Ingenieure stehen lhnen fir Ihr Retrofit-Projekt
zur Seite und erarbeiten mit Ihnen gemeinsam eine
Strategie fiir eine zukunftssichere Automatisierung.

Unser Leistungsspektrum fir Ihr Retrofit-Projekt

in Jahren

Nutzungsdauer
Automatisierung

KUKA Retrofit-Check

+ Fundierte Ist-Analyse vor Ort

+ Abstimmung der Kundenanforderungen
+ Festlegung der Retrofit-Mafsnahmen

* Projektausarbeitung

/

KUKA Retrofit-Projekt

+ Mechanische und elektrische Konstruktion

+ Simulation und Offline-Programmierung (Roboter und SPS)
+ Demontage der Altgerate

+ Montage und Inbetriebnahme vor Ort, Programmierung

+ Vergabe Konformitatserklarung CE

+ Produktionsbegleitung und Optimierung

click for more

Gebrauchtroboter
und -maschinen:
Ihr kosteneffizienter
Einstieg in die
Roboterautomation

Neben Neuprodukten bietet KUKA auch
gebrauchte Industrieroboter an. Diese
werden von uns umfangreich geprift,
bei Bedarf Uberarbeitet und mit Gewahr-
leistung auf samtliche Teile angeboten.
Egal ob Miete, Leihe oder Kauf: Gebraucht-
roboter von KUKA bieten die Moglichkeit
eines besonders kosteneffizienten Ein-
stiegs in die roboterbasierte Automation.

IIIO

lhre Mehrwerte

+ Kundenspezifische Anpassungen
jederzeit moglich (z.B. Energie-
zufiihrungen)

» Kurze Lieferzeiten durch Roboter,
die ab Lager verfligbar sind

+ Drei verlassliche Qualitats-
kategorien: Superior, Premium
und Certified

+ Geprifte Qualitat und Gewahr-
leistung auf samtliche Teile

Sprechen Sie uns gerne an, wenn Sie
Ihren gebrauchten KUKA Roboter
verkaufen wollen.
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@ kuka.com/contacts

0 facebook.com/kukaglobal

@ youtube.com/kukarobotgroup

Y twittercom/kukaglobal

m linkedin.com/company/kukaglobal

[=]

(0] instagram.com/kukaglobal

Angaben zur Beschaffenheit und Verwendbarkeit der Produkte stellen keine Zusicherung von Eigenschaften dar, sondern
dienen lediglich Informationszwecken. Mafdgeblich fir den Umfang unserer Lieferungen ist der jeweilige Vertragsgegenstand.
Technische Daten und Abbildungen sind unverbindlich in Hinblick auf Lieferungen. Anderungen vorbehalten. © 2024 KUKA
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