KUKA

KR 120 R2100 nano F exclusive
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Technische Daten

Maximale Reichweite 2100 mm
Nenn-Traglast 120 kg
Nenn-Zusatzlast Karussell / 0 kg / 0 kg / 30 kg
Schwinge / Arm
Nenn-Gesamtlast 150 kg Anbauflansch
Positionswiederholgenauigkeit + 0,05 mm 1047 Difensionedmin
(ISO 9283)
Anzahl Achsen 6 Xm 2 A-A
- 12:0,1
Einbaulage Boden
Aufstellfiche 850 mm x 615 mm Y. 8570° ,
Gewicht ca. 963 kg 15 N
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Geschwindigkeit bei Nenn-Traglast
A1 136 °/s
A2 95 °/s
A3 120 °/s
A4 292 °/s
A5 258 °Is
A6 284 °Is
Betriebsbedingungen
Umgebungstemperatur bei Be- 10 °C bis 55 °C (283 K bis 328
trieb K)
Schutzart
Schutzart (IEC 60529) IP65 / IP67 / IP69
Schutzart Roboterhand (IEC IP65 / IP67 / IP69
60529)
Steuerung
Steuerung KR C4

Angaben Uber die Beschaffenheit und Verwendbarkeit der Produkte stellen keine Zusicherung von Eigenschaften dar, sondern dienen lediglich Informationszwecken. MaRgeblich fir den Umfang
unserer Lieferungen und Leistungen ist der jeweilige Vertragsgegenstand. Technische Daten und Abbildungen unverbindlich fiir Lieferungen. Anderungen vorbehalten.

0000-253-457 / V3.1 / 28.08.2024 / de

KUKA Deutschland GmbH ZugspitzstraBe 140, 86165 Augsburg, Tel.: +49 821 797-4000, www.kuka.com



