KUKA

KR 16 R2010-2

Technické udaje
Maximalny dosah
Maximalne nosné zatazenie
Menovité nosné zatazenie

Menovité doplnkové zatazenie karusela / vykyvnej

paky / ramena

Presnost opakovania polohy (ISO 9283)
Pocet osi

Montéazna poloha

Indtalaéna plocha
Hmotnost

Udaje osi
Oblast pohybu
A1

A2

A3

A4

A5

A6

Rychlost' pri menovitom zatazeni
A1

A2

A3

A4

A5

A6

Prevadzkové podmienky

Teplota okolia po€as prevadzky

Druh ochrany

Druh ochrany (IEC 60529)
Stupen ochrany ruky robota (IEC 60529)

Riadenie
Riadenie

Certifikaty
Poziadavky ESD

2013 mm

19,2 kg

16 kg

0 kg /0 kg / 10 kg

+ 0,04 mm
6

Podlaha;
Strop;

Stena;
fubovolny uhol

430,5 mm x 370 mm
cca 260 kg

+185 °
-185 ° / 65 °
-138 ° / 175 °
+350 °
+130 °
+350 °

200 °/s
175 °Is
190 °/s
430 °/s
430 °/s
630 °/s

5 °C az 55 °C (278 K az 328 K)

IP65
IP65

KR C4

IEC61340-5-1; ANSI/ESD S20.20

Rucény ovladaci pristroj

Ruény ovladaci pristroj KUKA smartPAD-2

Grafika pracovného priestoru
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KR 16 R2010-2 je dimenzovany pre menovité zatazenie 16 kg pre optimaine
vyuzitie vykonu a dynamiky robota. So zmensenymi vzdialenostami bremien je
mozné pouzitie aj va&sich bremien az po Maximalne zataZzenie. Specificky pri-
pad bremena je potrebné prekonzultovat so spolo¢nostou KUKA.Load. Pre
dalSie poradenstvo je k dispozicii zakaznicka podpora KUKA.

Montazna priruba

Dimensions: mm
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Udaje o viastnostiach a pouzitelnosti vyrobkov nepredstavuji zaru¢enie vlastnosti, ale slizia len pre informagné Ugely. Pre rozsah nasich dodavok a vykonov je vzdy rozhodujuci prislugny
predmet zmluvy. Technické Udaje a obrazky nie su zavézné pre dodavky. Zmeny vyhradené.
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