
 

庫卡高負載機器人

繁體中文版



庫卡高負載機器人 庫卡高負載機器人庫卡高負載機器人

為您的企業帶來最高效益。
庫卡高負載機器人－90 kg 至 300 kg

KR QUANTEC 系列提供多種款式，包括 29 種基本型機器人和多種安裝變化類型。
這是首次有單一機器人系列涵蓋 90 至 300 kg 的高負載能力，以及 1,570 至 3,900 
mm 的作用範圍。它比以前所有同類型機器人，更多加用途、也更高效率。

KR QUANTEC 機器人－可滿足使用者多種應用需求的全能型機器人。此外，它們
也在同級中具備最精密的尺寸和最高的功率。KR QUANTEC 系列在技術和經濟層
面，樹立了多項重要新標準，包括精確、高效、節能和可用性。

圖片來源：GK 技術中心

  Source: bielomatik Leuze

可置於機器上：庫卡 QUANTEC 
可安裝於其他設備的基座上，可
執行有效率的負載、卸載及整理

等工作。

可用於系統內：創新又靈活的機
器人群可用於吹氣成形容器的單
獨加工。

可靈活移動：即便是狹窄的機器空間
或通道門，也難不倒庫卡 QUANTEC 

機器人精巧的操作手臂。

歡迎進一步瞭解庫卡高
負載機器人，請用智慧
型手機掃描此 QR 碼。

可置於機器旁：庫卡機器人提供
的解決方案，讓您無需取得昂貴

的特殊製造系統，即可製造輕
型部件。
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KR QUANTEC 系列

�精密

�精確

�無須保養

�多用途

�佔地面積小

�精巧

產品總覽

機器人 KR QUANTEC pro KR 90 R2700 pro KR 120 R2500 pro

KR QUANTEC extra KR 90 R3100 extra KR 120 R2900 extra KR 150 R2700 extra KR 180 R2500 extra KR 210 R2700 extra

KR QUANTEC prime KR 150 R3100 prime KR 180 R2900 prime KR 210 R2700 prime KR 240 R2700 prime KR 240 R2500 prime

KR QUANTEC ultra KR 210 R3100 ultra KR 240 R2900 ultra KR 270 R2700 ultra KR 300 R2500 ultra

KR QUANTEC nano KR 120 R1800 nano KR 160 R1570 nano KR 120 R2100 nano F exclusive

控制箱 KR C4

教導器 KUKA smartPAD
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精密。KR QUANTEC 系列機器人是同類產品中最精巧的一款，具有無與倫比
的功率、最大工作範圍和最高的負載能力。

精巧。KR QUANTEC 系列機器人的安裝需求空間小，其修長的機械手增加了
在狹窄工作空間內的可達性。

多用途。KR QUANTEC 機器人是全能型機器人，具有其他機器人系列無法達
到的多功能性，從搬運、點焊到部件加工都能處理。

佔地面積小。為了更易於規劃，所有款式均已裝在精巧的底座上，且都使用相
同的鑽孔模式固定底座。 

無須保養。庫卡機器人品質可靠，保養間隔為業界最長，達到約 20,000 個運
行小時，確保提供最高生產力。

精確。KR QUANTEC 機器人堅固耐用的設計，可在整個工作空間內持續保持
高精準度操作，同時確保高動力性能和無與倫比的重複精度。

¹  KR QUANTEC nano 無重量平衡系統。

極為精密的液壓氣動式重量
平衡系統。 1

所有電纜均通過第 1 軸
空心軸引線，減少了干擾
輪廓。

KR QUANTEC：無與倫比的功率
密度、長距離的作用範圍以及最
高的負載能力。



庫卡高負載機器人

KR QUANTEC pro 

KR QUANTEC KR 120 R2500 pro KR 90 R2700 pro

最大工作範圍 2,500 mm 2,700 mm

額定負載 120 kg 90 kg

附加負載：輔助臂／連接臂／旋轉臂 50 kg / – / – 50 kg / – / –

最大負載 170 kg 140 kg

重複精度 ±0.06 mm ±0.06 mm

軸數 6 6

安裝位置 地置 地置

工作環境分類 – –

機器人底座面積 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm

重量（不含控制系統） 1,049 kg 1,058 kg

工作環境條件

機器人工作環境溫度 +10 °C 至 +55 °C

防護等級

機器人防護等級 IP 65

主機械手防護等級 IP 65

控制箱 KR C4

教導器 KUKA smartPAD

軸參數／運動範圍
額定負載 120 kg 

時的速度
額定負載 90 kg 

時的速度

第一軸 (A1) +/–185° 136°/s 136°/s

第二軸 (A2) –5/–140° 130°/s 130°/s

第三軸 (A3) +155°/–120° 120°/s 120°/s

第四軸 (A4) +/–350° 292°/s 292°/s

第五軸 (A5) +/–125° 258°/s 258°/s

第六軸 (A6) +/–350° 284°/s 284°/s

3,100 mm

2,900 mm

2,700 mm  

2,500 mm

90 kg 120 kg 150 kg 180 kg 210 kg 240 kg 270 kg 300 kg

全球同等級中款式最多

作用範圍／負載能力
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¹ 相對於第 4/5 軸交叉點。

Work envelope ¹ Dimensions A Dimensions B Dimensions C Dimensions D Dimensions E Dimensions F Dimensions G Dimensions H 體積

KR 120 R2500 pro 2,826 mm 3,051 mm 2,496 mm 1,699 mm 797 mm 1,532 mm 1,000 mm 1,150 mm 41 m3

KR 90 R2700 pro 3,026 mm 3,451 mm 2,696 mm 1,874 mm 822 mm 1,732 mm 1,200 mm 1,150 mm 55 m3



庫卡高負載機器人

KR QUANTEC extra 

工作環境條件

機器人工作環境溫度 +10 °C 至 +55 °C

防護等級

機器人防護等級 IP 65

主機械手防護等級 IP 65

鑄造主機械手防護等級 IP 67

控制箱 KR C4

教導器 KUKA smartPAD

軸參數／運動範圍
額定負載 210 kg

時的速度
額定負載 180 kg 

時的速度
額定負載 150 kg 

時的速度
額定負載 120 kg 

時的速度
額定負載 90 kg 時

的速度

第一軸 (A1) +/–185° 123°/s 123°/s 123°/s 123°/s 123°/s

第二軸 (A2) –5/–140° 115°/s 115°/s 115°/s 115°/s 115°/s

第三軸 (A3) +155°/–120° 112°/s 120°/s 120°/s 120°/s 120°/s

第四軸 (A4) +/–350° 179°/s 179°/s 179°/s 292°/s 292°/s

第五軸 (A5) +/–125° 172°/s 172°/s 172°/s 258°/s 258°/s

第六軸 (A6) +/–350° 219°/s 219°/s 219°/s 284°/s 284°/s

3,100 mm

2,900 mm

2,700 mm  

2,500 mm

90 kg 120 kg 150 kg 180 kg 210 kg 240 kg 270 kg 300 kg

全球同等級中款式最多

KR QUANTEC KR 210 R2700 extra KR 180 R2500 extra KR 150 R2700 extra KR 120 R2900 extra KR 90 R3100 extra

最大工作範圍 2,696 mm 2,496 mm 2,696 mm 2,896 mm 3,095 mm

額定負載 210 kg 180 kg 150 kg 120 kg 90 kg

附加負載：輔助臂／連接臂／旋轉臂 50 kg / – / – 50 kg / – / – 50 kg/–/– 50 kg/–/– 50 kg/–/–

最大負載 260 kg 230 kg 200 kg 170 kg 140 kg

重複精度 ±0.06 mm ±0.06 mm ±0.06 mm ±0.06 mm ±0.06 mm

軸數 6 6 6 6 6

安裝位置 地置 地置、倒置 地置、倒置 地置、倒置 地置、倒置

工作環境分類 –

機器人底座面積 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm

重量（不含控制系統） 1,068 kg 1,059 kg 1,068 kg 1,084 kg 1,092 kg

3.100 mm

2.900 mm

2.700 mm  

2.500 mm

90 kg 120 kg 150 kg 180 kg 210 kg 240 kg 270 kg 300 kg

作用範圍／負載能力

適用於高粉塵及高溫度區域的
設計型式
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¹ 相對於第 4/5 軸交叉點。

Work envelope ¹ Dimensions A Dimensions B Dimensions C Dimensions D Dimensions E Dimensions F Dimensions G Dimensions H 體積

KR 210 R2700 extra 3,026 mm 3,451 mm 2,696 mm 1,874 mm 822 mm 1,732 mm 1,200 mm 1,150 mm 55 m3

KR 180 R2500 extra 2,826 mm 3,051 mm 2,496 mm 1,699 mm 797 mm 1,532 mm 1,000 mm 1,150 mm 41 m3

KR 150 R2700 extra 3,026 mm 3,451 mm 2,696 mm 1,874 mm 822 mm 1,732 mm 1,200 mm 1,150 mm 55 m3

KR 120 R2900 extra 3,226 mm 3,634 mm 2,896 mm 2,016 mm 880 mm 1,885 mm 1,200 mm 1,350 mm 66 m3



庫卡高負載機器人

KR QUANTEC prime 

全球同等級中款式最多

工作環境條件

機器人工作環境溫度 +10 °C 至 +55 °C

防護等級

機器人防護等級 IP 65

主機械手防護等級 IP 65

鑄造主機械手防護等級 IP 67

控制箱 KR C4

教導器 KUKA smartPAD

軸參數／運動範圍
額定負載 240 kg 

時的速度
額定負載 240 kg 

時的速度
額定負載 210 kg 

時的速度
額定負載 180 kg 

時的速度
額定負載 150 kg 

時的速度

第一軸 (A1) +/–185° 105°/s 105°/s 105°/s 105°/s 105°/s

第二軸 (A2) –5/–140° 107°/s 107°/s 107°/s 107°/s 107°/s

第三軸 (A3) +155°/–120° 114°/s 114°/s 114°/s 114°/s 114°/s

第四軸 (A4) +/–350° 136°/s 179°/s 136°/s 179°/s 179°/s

第五軸 (A5) +125°/–122.5° 129°/s 172°/s 129°/s 172°/s 172°/s

第六軸 (A6) +/–350° 206°/s 219°/s 206°/s 219°/s 219°/s

KR QUANTEC KR 240 R2500 prime KR 240 R2700 prime KR 210 R2700 prime KR 180 R2900 prime KR 150 R3100 prime

最大工作範圍 2,496 mm 2,696 mm 2,696 mm 2,869 mm 3,095 mm

額定負載 240 kg 240 kg 210 kg 180 kg 150 kg

附加負載：輔助臂／連接臂／旋轉臂 50 kg / – / – 50 kg / – / – 50 kg/–/– 50 kg/–/– 50 kg/–/–

最大負載 290 kg 290 kg 260 kg 230 kg 200 kg

重複精度 ±0.06 mm ±0.06 mm ±0.06 mm ±0.06 mm ±0.06 mm

軸數 6 6 6 6 6

安裝位置 地置 地置 地置、倒置 地置 地置

工作環境分類 – –  – –

機器人底座面積 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm

重量（不含控制系統） 1,102 kg 1,111 kg 1,111 kg 1,106 kg 1,114 kg

3,100 mm

2,900 mm

2,700 mm  

2,500 mm

90 kg 120 kg 150 kg 180 kg 210 kg 240 kg 270 kg 300 kg

作用範圍／負載能力

適用於高粉塵及高溫度
區域的設計型式

無塵室專用機種
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¹ 相對於第 4/5 軸交叉點。

Work envelope ¹ Dimensions A Dimensions B Dimensions C Dimensions D Dimensions E Dimensions F Dimensions G Dimensions H 體積

KR 240 R2500 prime 2,826 mm 3,051 mm 2,496 mm 1,699 mm 797 mm 1.532 mm 1,000 mm 1,150 mm 41 m3

KR 240 R2700 prime 3,026 mm 3,451 mm 2,696 mm 1,874 mm 822 mm 1.732 mm 1,200 mm 1,150 mm 55 m3

KR 210 R2700 prime 3,026 mm 3,451 mm 2,696 mm 1,874 mm 822 mm 1.732 mm 1,200 mm 1,150 mm 55 m3

KR 180 R2900 prime 3,226 mm 3,634 mm 2,896 mm 2,016 mm 880 mm 1.885 mm 1,200 mm 1,350 mm 66 m3

KR 150 R3100 prime 3,426 mm 4,034 mm 3,095 mm 2,187 mm 908 mm 2.085 mm 1,400 mm 1,350 mm 84 m3

無塵室專用機種



庫卡高負載機器人

KR QUANTEC ultra

KR QUANTEC KR 300 R2500 ultra KR 270 R2700 ultra KR 240 R2900 ultra KR 210 R3100 ultra

最大工作範圍 2,496 mm 2,696 mm 2,896 mm 3,095 mm

額定負載 300 kg 270 kg 240 kg 210 kg

附加負載：輔助臂／連接臂／旋轉臂 50 kg / – / – 50 kg / – / – 50 kg/–/– 50 kg/–/–

最大負載 350 kg 320 kg 290 kg 260 kg

重複精度 ±0.06 mm ±0.06 mm ±0.06 mm ±0.06 mm

軸數 6 6 6 6

安裝位置 地置、倒置 地置、倒置 地置、倒置 地置、倒置

工作環境分類

機器人底座面積 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm

重量（不含控制系統） 1,120 kg 1,129 kg 1,145 kg 1,154 kg

工作環境條件

機器人工作環境溫度 +10 °C to +55 °C

防護等級

機器人防護等級 IP 65

主機械手防護等級 IP 65

鑄造主機械手防護等級 IP 67

控制箱 KR C4

教導器 KUKA smartPAD

軸參數／運動範圍
額定負載 300 kg 

時的速度
額定負載 270 kg 

時的速度
額定負載 240 kg 

時的速度
額定負載 210 kg 

時的速度

第一軸 (A1) +/–185° 105°/s 105°/s 105°/s 105°/s

第二軸 (A2) –5/–140° 101°/s 101°/s 101°/s 101°/s

第三軸 (A3) +155°/–120° 107°/s 107°/s 107°/s 107°/s

第四軸 (A4) +/–350° 122°/s 122°/s 136°/s 136°/s

第五軸 (A5) +125°/– 122.5° 113°/s 113°/s 129°/s 129°/s

第六軸 (A6) +/–350° 175°/s 175°/s 206°/s 206°/s

3,100 mm

2,900 mm

2,700 mm  

2,500 mm

90 kg 120 kg 150 kg 180 kg 210 kg 240 kg 270 kg 300 kg

全球同等級中款式最多

適用於高粉塵以及高溫區域
的設計型式

作用範圍／負載能力
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¹ 相對於第 4/5 軸交叉點。

Work envelope ¹ Dimensions A Dimensions B Dimensions C Dimensions D Dimensions E Dimensions F Dimensions G Dimensions H 體積

KR 300 R2500 ultra 2,826 mm 3,051 mm 2,496 mm 1,699 mm 797 mm 1,532 mm 1,000 mm 1,150 mm 41 m3

KR 270 R2700 ultra 3,026 mm 3,451 mm 2,696 mm 1,874 mm 822 mm 1,732 mm 1,200 mm 1,150 mm 55 m3

KR 240 R2900 ultra 3,226 mm 3,634 mm 2,896 mm 2,016 mm 880 mm 1,885 mm 1,200 mm 1,350 mm 66 m3

KR 210 R3100 ultra 3,426 mm 4,034 mm 3,095 mm 2,187 mm 908 mm 2,085 mm 1,400 mm 1,350 mm 84 m3



庫卡高負載機器人

KR QUANTEC nano

KR QUANTEC KR 120 R1800 nano KR 160 R1570 nano

最大工作範圍 1,803 mm 1,573 mm

額定負載 120 kg 160 kg

附加負載：輔助臂／連接臂／旋轉臂 50 kg / – / – 50 kg / – / –

最大負載 170 kg 210 kg

重複精度 ±0.06 mm ±0.06 mm

軸數 6 6

安裝位置 地置、天花板 地置、天花板

工作環境分類 – –

機器人底座面積 901 mm × 610 mm 901 mm × 610 mm

重量（不含控制系統） 684 kg 677 kg

工作環境條件

機器人工作環境溫度 +10 °C to +55 °C

防護等級

機器人防護等級 IP 65

主機械手防護等級 IP 65

控制箱 KR C4

教導器 KUKA smartPAD

軸參數 運動範圍 額定負載 120 kg 時的速度 運動範圍 額定負載 160 kg 時的速度

第一軸 (A1) +/–180° 123°/s +/–180° 123°/s

第二軸 (A2) +45/–145° 114°/s +45/–145° 114°/s

第三軸 (A3) +150°/–130° 86°/s +145/–130° 86°/s

第四軸 (A4) +/–350° 179°/s +/–350° 179°/s

第五軸 (A5) –125° 172°/s +/–120° 172°/s

第六軸 (A6) +/–350° 220°/s +/–350° 220°/s
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¹ 相對於第 4/5 軸交叉點。

Work envelope ¹ Dimensions A Dimensions B Dimensions C Dimensions D Dimensions E Dimensions F Dimensions G 體積

KR 120 R1800 nano 2,053 mm 2,881 mm 1,803 mm 585 mm 1,164 mm 780 mm 770 mm 20.6 m3

KR 160 R1570 nano 1,823 mm 2,468 mm 1,573 mm 600 mm 963 mm 710 mm 610 mm 13.5 m3



庫卡高負載機器人

KR QUANTEC nano F exclusive

強大的清洗專家：此精巧的鑄造專家囊括了所有 KR QUANTEC F 系列的特
色，特別適合用於清潔系統和中大型清洗單元的極端條件。它讓部件清潔作業
符合成本效益，可重複性高且節能環保。機器人符合防護等級 IP69 的要求，
且其主機械手也符合 IP67 和 IP69 的要求。KR QUANTEC nano F exclusive 
的全方位自動化解決方案，為鑄造部門及引擎製造部門樹立了全新標準。

配備許多獨特功能：KR QUANTEC nano F exclusive 擁有機械系統的完整封
裝，及機器人的內部加壓、整隻機械手臂的特殊塗層傳動裝置和雙層 Viton 氟
橡膠密封，以及完整的內部佈線電纜組。其防護塗層可耐鹼、酸、高溫和抗腐
蝕，而且還能選擇外部電源供應系統。高防護等級 IP 69 確保機器人完美適合
於濕式化學清洗法、浸泡清洗法以及高壓清洗法，也可與侵蝕性清潔劑和消毒
劑一同使用。

工作環境條件

機器人工作環境溫度 +10 °C 至 +55 °C

防護等級

機器人防護等級 IP 65, IP 67, IP 69

主機械手防護等級 IP 65, IP 67, IP 69

控制箱 KR C4, VKR C4

教導器 KUKA smartPAD

軸參數／運動範圍 速度

第一軸 (A1) +/–165° 136°/s

第二軸 (A2) +45/–135° 95°/s

第三軸 (A3) +155°/–65° 120°/s

第四軸 (A4) +/–350° 292°/s

第五軸 (A5) +/–125° 258°/s

第六軸 (A6) +/–350° 284°/s

KR QUANTEC KR 120 R2100 nano F exclusive

最大工作範圍 2,100 mm

額定負載 120 kg

附加負載：輔助臂／連接臂／旋轉臂 30 kg / – / –

最大負載 150 kg

重複精度 ±0.06 mm

軸數 6

安裝位置 地置

工作環境分類

機器人底座面積 615 mm × 860 mm

重量（不含控制系統） 963 kg

遠端 RDC 是

適用於高粉塵以及高溫區域
的設計型式
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�快速

�機種規劃齊全

�重量輕

�多用途

�抓取距離深

The KR QUANTEC K 系列

產品總覽

機器人 KR QUANTEC prime K KR 90 R3700 prime K KR 120 R3500 prime K KR 150 R3300 prime K

KR QUANTEC prime K KR 180 R3100 prime K KR 210 R2900 prime K

KR QUANTEC ultra K KR 120 R3900 ultra K KR 150 R3700 ultra K KR 180 R3500 ultra K

KR QUANTEC ultra K KR 210 R3300 ultra K KR 240 R3100 ultra K KR 270 R2900 ultra K KR 270 R3100 ultra K

控制箱 KR C4

教導器 KUKA smartPAD
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多用途。智慧型負載能力和作用範圍間隔，利於進行簡單且可靠的規劃。庫
卡亦提供負載能力 16 kg 至 270 kg 的其他架裝式機器人。

重量輕。庫卡機器人的特色是重量輕。它們可直接安裝到機器上，程序簡
易，且節省空間。

抓取距離深。庫卡機器人專為特別大的向下作用範圍而設計。由於機身不
高，機器人只需要很小的上部空間。

快速。庫卡裝架式機器人重量輕，故可達到高動態性能和最短循環時間。此
可提高生產率和經濟效益，縮短生產時間。

機種規劃齊全。每個庫卡機器人系列都使用相同的底座鑽孔模式。不同大小
的機器可以使用不同的裝架式機器人，無需進行額外的規劃。

極為精密：新型 KR QUANTEC 系
列的機械手。

將機器人曲肘向下和向前拉可以
增加向下作用範圍



庫卡高負載機器人

KR QUANTEC prime K

工作環境條件

機器人工作環境溫度 +10 °C to +55 °C

防護等級

機器人防護等級 IP 65

主機械手防護等級 IP 65

控制箱 KR C4

教導器 KUKA smartPAD

KR QUANTEC K KR 210 R2900 prime K KR 180 R3100 prime K KR 150 R3300 prime K KR 120 R3500 prime K KR 90 R3700 prime K

最大工作範圍 2,901 mm 3,101 mm 3,301 mm 3,501 mm 3,701 mm

額定負載 210 kg 180 kg 150 kg 120 kg 90 kg

附加負載：輔助臂／連接臂／旋轉臂 50 kg / – / – 50 kg / – / – 50 kg/–/– 50 kg/–/– 50 kg/–/–

最大負載 260 kg 230 kg 200 kg 170 kg 140 kg

重複精度 ±0.06 mm ±0.06 mm ±0.06 mm ±0.06 mm ±0.06 mm

軸數 6 6 6 6 6

安裝位置 地置 地置 地置 地置 地置

工作環境分類 – – – – –

機器人底座面積 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm

重量（不含控制系統） 1,180 kg 1,168 kg 1,184 kg 1,192 kg 1,204 kg

軸參數／運動範圍
額定負載 210 kg 

時的速度
額定負載 180 kg 

時的速度
額定負載 150 kg 

時的速度
額定負載 120 kg 

時的速度
額定負載 90 kg 

時的速度

第一軸 (A1) +/–185° 105°/s 105°/s 105°/s 105°/s 105°/s

第二軸 (A2) +70°/–120° 107°/s 107°/s 107°/s 107°/s 107°/s

第三軸 (A3) +155°/–120° 114°/s 114°/s 114°/s 114°/s 114°/s

第四軸 (A4) +/–350° 136°/s 179°/s 179°/s 292°/s 292°/s

第五軸 (A5) +125°/–122.5° 129°/s 172°/s 172°/s 258°/s 258°/s

第六軸 (A6) +/–350° 206°/s 219°/s 219°/s 284°/s 284°/s

3,900 mm

3,700 mm

3,500 mm

3,300 mm

3,100 mm

2,900 mm

90 kg 120 kg 150 kg 180 kg 210 kg 240 kg 270 kg

全球同等級中款式最多

作用範圍／負載能力
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¹ 相對於第 4/5 軸交叉點。

Work envelope ¹ Dimensions A Dimensions B Dimensions C Dimensions D Dimensions E Dimensions F Dimensions G Dimensions H 體積

KR 210 R2900 prime K 2,741 mm 4,232 mm 2,901 mm 1,704 mm 1,197 mm 826 mm 1,000 mm 1,150 mm 77.90 m3

KR 180 R3100 prime K 2,941 mm 4,632 mm 3,101 mm 1,879 mm 1,222 mm 1,027 mm 1,200 mm 1,150 mm 97.80 m3

KR 150 R3300 prime K 3,141 mm 5,020 mm 3,301 mm 2,021 mm 1,280 mm 1,126 mm 1,200 mm 1,350 mm 120.62 m3

KR 120 R3500 prime K 3,341 mm 5,420 mm 3,501 mm 2,193 mm 1,308 mm 1,326 mm 1,400 mm 1,350 mm 146.73 m3

KR 90 R3700 prime K 3,541 mm 5,820 mm 3,701 mm 2,301 mm 1,400 mm 1,526 mm 1,600 mm 1,350 mm 175.26 m3



庫卡高負載機器人

KR QUANTEC ultra K

工作環境條件

機器人工作環境溫度 +10 °C to +55 °C

防護等級

機器人防護等級 IP 65

主機械手防護等級 IP 65

鑄造主機械手防護等級 IP 67

控制箱 KR C4

教導器 KUKA smartPAD

3,900 mm

3,700 mm

3,500 mm

3,300 mm

3,100 mm

2,900 mm

90 kg 120 kg 150 kg 180 kg 210 kg 240 kg 270 kg

KR QUANTEC K
KR 270 R3100  

ultra K
KR 270 R2900  

ultra K
KR 240 R3100  

ultra K
KR 210 R3300  

ultra K
KR 180 R3500  

ultra K
KR 150 R3700  

ultra K
KR 120 R3900  

ultra K

最大工作範圍 3,101 mm 2,901 mm 3,101 mm 3,301 mm 3,501 mm 3,701 mm 3,901 mm

額定負載 270 kg 270 kg 240 kg 210 kg 180 kg 90 kg 120 kg

附加負載：輔助臂／連接臂／
旋轉臂 50 kg / – / – 50 kg / – / – 50 kg / – / – 50 kg/–/– 50 kg/–/– 50 kg/–/– 50 kg/–/–

最大負載 320 kg 320 kg 290 kg 260 kg 230 kg 200 kg 170 kg

重複精度 ±0.06 mm ±0.06 mm ±0.06 mm ±0.06 mm ±0.06 mm ±0.06 mm ±0.06 mm

軸數 6 6 6 6 6 6 6

安裝位置 地置 地置 地置 地置 地置 地置 地置

工作環境分類

機器人底座面積 830 × 830 mm 830 × 830 mm 830 × 830 mm 830 × 830 mm 830 × 830 mm 830 × 830 mm 830 × 830 mm

重量（不含控制系統） 1,198 kg 1,189 kg 1,198 kg 1,214 kg 1,201 kg 1,215 kg 1,221 kg

軸參數／運動範圍
額定負載 270 kg 

時的速度
額定負載 270 kg 

時的速度
額定負載 240 kg 

時的速度
額定負載 210 kg 

時的速度
額定負載 180 kg 

時的速度
額定負載 150 kg 

時的速度
額定負載 120 kg 

時的速度

第一軸 (A1) +/–185° 105°/s 105°/s 105°/s 105°/s 105°/s 105°/s 105°/s

第二軸 (A2) +70°/–120° 101°/s 101°/s 101°/s 101°/s 101°/s 101°/s 101°/s

第三軸 (A3) +155°/–120° 107°/s 107°/s 107°/s 107°/s 107°/s 107°/s 107°/s

第四軸 (A4) +/–350° 122°/s 122°/s 136°/s 136°/s 179°/s 179°/s 292°/s

第五軸 (A5) +125°/–122.5° 113°/s 113°/s 129°/s 129°/s 172°/s 172°/s 258°/s

第六軸 (A6) +/–350° 175°/s 175°/s 206°/s 206°/s 219°/s 219°/s 284°/s

全球同等級中款式最多

適用於高粉塵以及高溫區域的設計型式

作用範圍／負載能力
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¹ 相對於第 4/5 軸交叉點。

Work envelope ¹ Dimensions A Dimensions B Dimensions C Dimensions D Dimensions E Dimensions F Dimensions G Dimensions H 體積

KR 270 R3100 ultra K 2,941 mm 4,632 mm 3,101 mm 1,879 mm 1,222 mm 1,026 mm 1,200 mm 1,150 mm 97.80 m3

KR 270 R2900 ultra K 2,741 mm 4,232 mm 2,901 mm 1,704 mm 1,197 mm 826 mm 1,000 mm 1,150 mm 77.90 m3

KR 240 R3100 ultra K 2,941 mm 4,632 mm 3,101 mm 1,879 mm 1,222 mm 1,026 mm 1,200 mm 1,150 mm 97.80 m3

KR 210 R3300 ultra K 3,141 mm 5,020 mm 3,301 mm 2,021 mm 1,280 mm 1,126 mm 1,200 mm 1,350 mm 120.62 m3

KR 180 R3500 ultra K 3,341 mm  5,420 mm 3,501 mm 2,192 mm 1,380 mm 1,326 mm 1,400 mm 1,350 mm 146.73 m3

KR 150 R3700 ultra K 3,541 mm 5,820 mm 3,701 mm 2,301 mm 1,400 mm 1,526 mm 1,600 mm 1,350 mm 175.26 m3

KR 120 R3900 ultra K 3,740 mm 6,220 mm 3,901 mm 2,368 mm  1,533 mm 1,725 mm 1,800 mm 1,350 mm 206.72 m3



 

高精度機器人

�無須保養

�堅固耐用

�99.995% 的可用性

�軌道準確

�軌道定位精度高

�重複定位精度高

產品總覽

機器人 KR QUANTEC extra HA KR 120 R2700 extra HA

KR QUANTEC extra HA KR 90 R2900 extra HA KR 90 R3100 extra HA

控制箱 KR C4

教導器 KUKA smartPAD
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軌道準確。庫卡機器人無與倫比的精度，為焊接領域樹立了標準，同時實現了
最高的重複精度和最短的生產週期。

軌道定位精度高。高精度機械手臂及長距離的作用範圍，使機器人可執行軌道
定位精度高的線性運動。對於要求最高精度的雷射加工和其他應用而言，絕對
是最佳選擇。

重複定位精度高。特殊的傳動裝置可確保最佳製程結果，並達到 ±0.05 mm 
的重複定位精度。

無須保養。庫卡機器人的保養間隔為業界最長，可達 20,000 個運行小時，確
保幾乎不間斷的生產力。

堅固耐用。具有系統性優化的耐用結構，即使在極高的負荷強度下，仍能持續
可靠地運作。

99.9% 的可用性。高負載的庫卡機器人能實現可靠的耐用性，以及最佳投資報
酬率與總體持有成本。

HA 系列機器人專為高精度需求所
設計，特別適合用於各種雷射應
用或是部件測量

此系列機器人的特點在於精
確性極高，且機器手軸可高
速運行

高精度機器人

3,100 mm  

2,900 mm

2,700 mm

60 kg 90 kg 120 kg  

工作範圍／負載能力



庫卡高負載機器人

KR QUANTEC extra HA

高精度。特殊的高精度和高修正速率的傳動裝置，可確保最
佳製程結果，以及在線性軌道中極高定位精度和軌道重複精
度。

高效。絕對精確度高，可實現最佳的離線編程。

最佳化過程作用力。利用有限元素法 (Finite Element 
Method，FEM) 最佳化的設計結構，可達到極高的剛度，從
而補償過程作用力。

KR QUANTEC KR 120 R2700 extra HA KR 90 R2900 extra HA KR 90 R3100 extra HA

最大工作範圍 2,696 mm 2,896 mm 3,095 mm

額定負載 120 kg 90 kg 90 kg

附加負載：輔助臂／連接臂／旋轉臂 50 kg / – / – 50 kg / – / – 50 kg / – / –

最大負載 170 kg 140 kg 140 kg

重複精度 ±0.05 mm ±0.05 mm ±0.05 mm

軸數 6 6 6

安裝位置 地置 地置 地置

工作環境分類 – – –

機器人底座面積 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm

重量（不含控制系統） 1,104 kg 1,121 kg 1,129 kg

工作環境條件

機器人工作環境溫度 +10 °C 至 +55 °C

防護等級

機器人防護等級 IP 65

主機械手防護等級 IP 65

控制箱 KR C4

教導器 KUKA smartPAD

軸參數／運動範圍
額定負載 120 kg 

時的速度
額定負載 90 kg

 時的速度
額定負載 90 kg 

時的速度

第一軸 (A1) +/–185° 105°/s 105°/s 105°/s

第二軸 (A2) –140°/–5° 101°/s 101°/s 101°/s

第三軸 (A3) –120°/+155° 107°/s 107°/s 107°/s

第四軸 (A4) +/–350° 292°/s 292°/s 292°/s

第五軸 (A5) +/–125° 258°/s 258°/s 258°/s

第六軸 (A6) +/–350° 284°/s 284°/s 284°/s
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¹ 相對於第 4/5 軸交叉點。

Work envelope ¹ Dimensions A Dimensions B Dimensions C Dimensions D Dimensions E Dimensions F Dimensions G Dimensions H 體積

KR 120 R2700 extra HA 3,026 mm 3,451 mm 2,696 mm 1,874 mm 822 mm 1,732 mm 1,200 mm 1,150 mm 55 m3

KR 90 R2900 extra HA 3,226 mm 3,634 mm 2,896 mm 2,016 mm 880 mm 1,885 mm 1,200 mm 1,350 mm 66 m3

KR 90 R3100 extra HA 3,426 mm 4,034 mm 3,095 mm 2,187 mm 908 mm 2,085 mm 1,400 mm 1,350mm 84 m3



庫卡高負載機器人

KR QUANTEC press

專業化。KR QUANTEC press 機器人作用範圍大，負載能力高，特別適合用於
沖壓工廠內大型部件的裝卸。

堅固耐用。配備加強型的軸和結構堅固的傳動裝置，即使在連續高負載的情況
下，也能確保可靠的性能和可用性。

靈活。可應用於各種不同作業，無論是各種沖壓距離的沖壓機，還是中大型印
刷線路板的運輸，皆可靈活完成。

快速。KR QUANTEC press 機器人藉助動力傳動系統和機器數據的獨特設計，
縮短了加工時間，並達到極高產量。

精確。精準的控制系統和機械裝置使 KR QUANTEC press 機器人具備 ±0.06 
mm 的重複精度，並提高產量和品質。

KR QUANTEC KR 120 R3500 press KR 100 R3500 press

最大工作範圍 3,501 mm 3,501 mm

額定負載 120 kg 100 kg

附加負載：輔助臂／連接臂／旋轉臂 50 kg / – / – 50 kg / – / –

最大負載 170 kg 150 kg

重複精度 ±0.06 mm ±0.06 mm

軸數 6 6

安裝位置 地置、 倒置 地置、 倒置

工作環境分類 – –

機器人底座面積 830 mm × 830 mm 830 mm × 830 mm

重量（不含控制系統） 1,240 kg 1,240 kg

工作環境條件

機器人工作環境溫度 +10 °C to +55 °C

防護等級

標準設計型 IP 65

控制箱 KR C4

教導器 KUKA smartPAD

軸參數／運動範圍 額定負載 120 kg 時的速度 額定負載 100 kg 時的速度

第一軸 (A1) +/–185° 136°/s 136°/s

第二軸 (A2) +70/–120° 137°/s 137°/s

第三軸 (A3) –155°/–120° 114°/s 114°/s

第四軸 (A4) +/–350° 136°/s 136°/s

第五軸 (A5) +/–122.5° 129°/s 129°/s

第六軸 (A6) +/–350° 206°/s 206°/s
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¹ 相對於第 4/5 軸交叉點。

Work envelope ¹ Dimensions A Dimensions B Dimensions C Dimensions D Dimensions E Dimensions F Dimensions G Dimensions H 體積

KR 120 R3500 press 3,341 mm 5,420 mm 3,501 mm 2,192 mm 1,308 mm 1,326 mm 1,400 mm 1,350 mm 146.73 m3

KR 100 R3500 press 3,341 mm 5,420 mm 3,501 mm 2,192 mm 1,308 mm 1,326 mm 1,400 mm 1,350 mm 146.73 m3



庫卡高負載機器人

KL 2000

靈活。移動行程長達 30 m，使工作空間擴大為機器人作
用範圍的數倍，特別適用於結合生產線。

高效。透過支座和動力滑台質量的減少，大幅提高性能和
能源利用率。

模組化。線性滑軌具有模組化設計結構，藉由標準部件達
到研伸長度的使用需求。

定位精確。一個線性軸上可運行最多四架機器人。同時，
可根據既定要求和作業空間，在線性軸上對多個機器人位
置進行最佳調整。

線性滑軌 KL 2000

滑台數量 4

最大額定行程 29,900 mm

最高速率 1.96 m/s

重複精度 <±0,02 mm

軸數 1

工作環境分類 –

安裝位置 地置

滑台重量 350 kg

額定負載重量 2,000 kg

支座每公尺重量 240 kg

最小額定行程 400 mm

額定行程等級 500 mm

傳力方式 齒條

工作環境條件

機器人工作環境溫度 +10 °C 至 +55 °C

控制箱 KR C4

教導器 KUKA smartPAD

產品總覽

線性滑軌 KL 2000

專為機器人類型而設計 高負載

控制箱 KR C4

教導器 KUKA smartPAD
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庫卡高負載機器人

KL 4000

靈活。移動行程長達 30 m，使工作空間擴大為機器人作
用範圍的數倍，特別適用於結合設備生產線。

高效。透過支座和動力滑台質量的減少，大幅提高性能和
能源利用率。

模組化。線性滑軌具有模組化設計結構，藉由標準部件達
到研伸長度的使用需求。

定位精確。在一個線性軸上可運行最多四架機器人。同
時，根據現有要求和作業空間，可在線性軸上對多個機器
人位置進行最佳定位。

極簡的安裝方式。由於在安裝線性滑軌時不需要焊接工
作，因此安裝速度明顯加快。

線性滑軌 KL 4000

滑台數量 4

最大額定行程 30,400 mm

最高速率 1.89 m/s

重複精度 <±0.02 mm

軸數 1

工作環境分類

安裝位置 地置、倒置

滑台重量 508 kg

額定負載重量 4,000 kg

支座每公尺重量 235 kg

最小額定行程 0.4 m

額定行程等級 0.5 m

工作環境操作條件

機器人工作環境溫度 +10 °C to +55 °C

控制箱 KR C4

教導器 KUKA smartPAD

產品總覽

線性滑軌 KL 4000

專為機器人類型設計 高負載、重負載

控制箱 KR C4

教導器 KUKA smartPAD

速度
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無懈可擊的團隊
庫卡系統部件

合作更快速

無論您決定採用哪種機器人，庫卡都會提供您合適的系統
部件。庫卡機器人將未來導向的機器人技術基本特性加以
整合。庫卡機器人實現前所未有的可靠性和靈活性，擁有
重負載、長距離的作用範圍和最高精度的能力。由於近乎 
100 % 的可用性，庫卡機器人使自動化流程變得比以往更
簡單。

99.995% 

的可用性
堅固耐用且無須保養，這個無懈可擊的團隊將持續幫助您取得成功。

合作更安全

KR C4－引領未來的控制系統。更高效、更安全、更靈活。
此系統的開放式系統架構可管理所有運動系統，甚至是完整
的生產線作業。KR C4 為自動化的未來打下了堅實的基礎。
除了顯著降低自動化方面的整合、保養及維護成本，同時
也不斷提升系統的效率和靈活性。KR C4 提供您必要的開放
性，以滿足未來市場的需求。
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合作更簡單

操作機器人的最簡便方式。觸控式螢幕。圖形輔助。靈活
互動。KUKA smartPAD 透過一個大型觸控式螢幕來操作
機器人和螢幕上所顯示的全套系統。螢幕上可為使用者顯
示任何特定時間所需的操作控制元件。使用者的注意力能
夠專注在最重要的部分，讓工作變得更直覺、快速、簡單
且有效率。

合作更多樣化

我們為每個任務都準備了一個最佳的高效軟體解決方案。
庫卡的功能和技術應用程式方案為庫卡機器人注入了生命。
這些功能和技術應用程式方案賦予機器人應用自動化解決方
案中不同行業特定功能的能力。黏合、移動、加工、測量、
操縱或者與人類或其他同步機器人合作：庫卡的功能和技術
應用程式方案讓自動化變得更簡單。
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KR C4 controller

Type KR C4

Processor MultiCore-technology

Hard drive SSD

Interface USB3.0, GbE, DVI-I

Max. number of axes 9

Protection rating IP 54

Dimensions (D x W x H) 558 mm × 792 mm × 960 mm

Weight 150 kg

Power supply connection

Rated supply voltage AC3 × 208 V to 3 × 575 V

Permissible tolerance of rated voltage –10 to +10 %

Mains frequency 49 to 61 Hz

Mains-side fusing min. 3 x 25 A slow-blowing, 
max. 3 x 32 A slow-blowing

Operating conditions

Ambient temperature +5 °C to +45 °C

Ambient temperature with cooling unit optionally to +50 °C

KR C4
The control system of the future

Increased system 
availability through 
systematic reduction 
of hardware, cables 
and connectors

More powerful, safer, more flexible, and more intelligent. The KR C4 has been created 
for the automation of today and tomorrow. Thanks to its open architecture it is a master 
of simple integration. It can communicate in a wide range of programming languages and 

tasks, be used for robots of all payload categories, and control entire production lines. 
With the KR C4 all integrated controllers,  SafetyControl, RobotControl, MotionControl, 
and LogicControl have a joint database and infrastructure for maximum performance, 
scalability, and flexibility.

The passive heat 
exchange system,
with separate air 
circulation in the inner 
and outer zones of 
the controller, allows 
low-maintenance 
operation even in 
dusty environments. 
Entirely without 
filter mats.

All-rounder. Safety, Robot, Logic and MotionControl – the 

effortless control of the entire system.

Universal application.

for maximum flexibility, scalability, performance and open-
ness, in minimum space.

For all payloads.

categories.

Communication talent. In addition to its own robot language 
-

ning world (G-code) and the language of PLCs, enabling it to 
communicate directly with your Siemens® or Rockwell® 
controller.

Robustness. The consistent choice of durable components 
and well-designed cabinet ensure long-term, reliable oper-
ation, even in extreme conditions.

±0.002 sec i/o response time. Secure data exchange 
measured in milliseconds forms the basis for new safety 
concepts in human-machine cooperation.

Energy-efficient. The new energy management system 
allows the energy consumption of the controller to be 
reduced by up to 95 % 1 in standby mode. The improved 
cooling concept, combined with a temperature-controlled 
fan, further reduces the power dissipation of the con-
troller, while making operation considerably quieter.

¹ In standby mode and Ecomode.

引領未來的控制系統

±0.002 秒的 i/O 反應時間

萬能應用

全能機器

通訊高手

耐用性

不受負載能力影響

高效節能

更高效、更安全、更靈活且更智能化。KR C4 是為因應今天和未來的自動化要求所開發。
開放式的系統架構使其成為簡易整合的能手。它能運用各種不同的編程語言，特別適用
於庫卡機器人機械系統。它能承擔各種負載級別機器人的各種不同任務，並控制整個生
產線作業。使用 KR C4，所有整合的控制系統 － 安全控制 (SafetyControl)、機器人控
制 (RobotControl)、運動控制 (MotionControl) 及邏輯控制 (LogicControl) － 
都會有相連的資料庫和基礎設施，能提供最高性能、可擴展性和靈活性。
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KR C4 controller

Type KR C4

Processor MultiCore-technology

Hard drive SSD

Interface USB3.0, GbE, DVI-I

Max. number of axes 9

Protection rating IP 54

Dimensions (D x W x H) 558 mm × 792 mm × 960 mm

Weight 150 kg

Power supply connection

Rated supply voltage AC3 × 208 V to 3 × 575 V

Permissible tolerance of rated voltage –10 to +10 %

Mains frequency 49 to 61 Hz

Mains-side fusing min. 3 x 25 A slow-blowing, 
max. 3 x 32 A slow-blowing

Operating conditions

Ambient temperature +5 °C to +45 °C

Ambient temperature with cooling unit optionally to +50 °C

KR C4
The control system of the future

Increased system 
availability through 
systematic reduction 
of hardware, cables 
and connectors

More powerful, safer, more flexible, and more intelligent. The KR C4 has been created 
for the automation of today and tomorrow. Thanks to its open architecture it is a master 
of simple integration. It can communicate in a wide range of programming languages and 

tasks, be used for robots of all payload categories, and control entire production lines. 
With the KR C4 all integrated controllers,  SafetyControl, RobotControl, MotionControl, 
and LogicControl have a joint database and infrastructure for maximum performance, 
scalability, and flexibility.

The passive heat 
exchange system,
with separate air 
circulation in the inner 
and outer zones of 
the controller, allows 
low-maintenance 
operation even in 
dusty environments. 
Entirely without 
filter mats.

All-rounder. Safety, Robot, Logic and MotionControl – the 

effortless control of the entire system.

Universal application.

for maximum flexibility, scalability, performance and open-
ness, in minimum space.

For all payloads.

categories.

Communication talent. In addition to its own robot language 
-

ning world (G-code) and the language of PLCs, enabling it to 
communicate directly with your Siemens® or Rockwell® 
controller.

Robustness. The consistent choice of durable components 
and well-designed cabinet ensure long-term, reliable oper-
ation, even in extreme conditions.

±0.002 sec i/o response time. Secure data exchange 
measured in milliseconds forms the basis for new safety 
concepts in human-machine cooperation.

Energy-efficient. The new energy management system 
allows the energy consumption of the controller to be 
reduced by up to 95 % 1 in standby mode. The improved 
cooling concept, combined with a temperature-controlled 
fan, further reduces the power dissipation of the con-
troller, while making operation considerably quieter.

¹ In standby mode and Ecomode.

±0.002 秒的 i/O 反應時間

高效節能

透過減少硬體、電纜和
插頭的使用，提高系統
可用性

被動式熱能交換系統，
在控制系統的內部區域
和外部區域中皆有獨立
的空氣循環，即使在多
塵的環境，也僅需很少
的保養作業。完全無需
過濾墊。

全能機器。安全、機器人、邏輯和運動控制－KR C4 控
制箱集所有功能於一身，不費吹灰之力即可控制整套系
統。

萬能應用。開放式系統架構使得 KR C4 在控制庫卡機器
人的同時還可操控輔助軸，在最小的空間內實現最大的
靈活性、可擴展性、效能及開放性。

不受負載能力影響。KR C4 可統一控制負載能力從低到
高的各級庫卡機器人。

通訊高手。除自身機器人語言 KRL 之外，KR C4 還能理
解 CNC 加工領域的語言 (G-code) 及 PLC 語言，可與 
SiemensR 或 RockwellR 控制系統直接溝通。

耐用性。即便是在極高的負荷強度下，耐用的部件及精
良的櫃體設計，仍能確保控制系統長效、穩定地運行。

±0.002 秒的 i/O 反應時間。可靠的毫秒級數據交換，
為人機合作領域的全新安全理念提供了基礎。

高效節能。借助全新的能源管理功能，待機狀態下的能
耗最大可降低 95 % 1。改良的通風設計結合溫度調節式
風扇，進一步減少控制系統功耗，實現低噪音運作。

KR C4 控制箱

類型 KR C4

處理器 多核技術

硬碟 SSD

介面 USB3.0、GbE、DVI-I

最大軸數 9

防護等級 IP 54

尺寸（長 x 寬 x 高） 558 mm × 792 mm × 960 mm

重量 150 kg

電源連接

額定電源電壓 AC3 × 208 V 至 3 × 575 V

額定電壓允許公差 –10 至 +10 %

電源頻率 49 至 61 Hz

電網測保險絲 最小 3 x 25 A（慢熔型），最大 3 x 32 A（慢熔型）

工作環境條件

工作環境溫度 +5 °C 至 +45 °C

具冷卻裝置時的工作環境溫度 可至 +50 °C

¹ 在待機模式和節能模式時。
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Teach pendant: KUKA smartPAD

Type KUKA smartPAD

Display scratch-resistant industrial touch display

Display size 8.4"

Dimensions (W x H x D) 50 mm × 240 mm × 290 mm

Weight 1,100 g

KUKA smartPAD
Making robot operation really easy

Simple, intuitive operator control 
via touch screen

Ergonomic 6D mouse

Touch screen. Graphics support. Flexible interaction. The more diverse the robots’ 
abilities become, the greater the importance of intuitive user interfaces for their 
operation. The new KUKA smartPAD brilliantly demonstrates on a large antireflection
touch screen just how simple it can be. Intelligent, interactive dialogs provide the 
user with those operator control elements that are currently required. This makes 
work easier, faster, more efficient, and simply smarter all-round.

�

�
�

�
�

�

Universal application. Operate all KUKA robots and KR C4 
controllers with the KUKA smartPAD.

Antireflection touch display. Simple operation via the well-
lit 8.4" screen with an intuitive user interface.

Ergonomically optimized. Designed to be user-friendly. 
Built for mobility and its lightweight, just 1,100 grams.

Hot-pluggable. If the KUKA smartPAD is not being used 
it can be simply unplugged during ongoing operation and 
used with any other KR C4 controller.

Integrated usb connection. Direct saving and loading 
of configurations now possible via USB port on the 
KUKA smartPAD.

Haptic jog keys. The combination of haptic jog keys and 
a haptically controlled mouse enables intuitive maneuvering 
with constant visual contact with the robot.

引領未來的控制系統

更高效、更安全、更靈活且更智能化。KR C4 是為因應今天和未來的自動化要求所開發。
開放式的系統架構使其成為簡易整合的能手。它能運用各種不同的編程語言，特別適用
於庫卡機器人機械系統。它能承擔各種負載級別機器人的各種不同任務，並控制整個生
產線作業。使用 KR C4，所有整合的控制系統 － 安全控制 (SafetyControl)、機器人控
制 (RobotControl)、運動控制 (MotionControl) 及邏輯控制 (LogicControl) － 
都會有相連的資料庫和基礎設施，能提供最高性能、可擴展性和靈活性。

庫卡高負載機器人

防反光觸控螢幕

符合人體工學
觸覺移動鍵 

可熱插拔

萬能應用

整合式 USB 連線
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Teach pendant: KUKA smartPAD

Type KUKA smartPAD

Display scratch-resistant industrial touch display

Display size 8.4"

Dimensions (W x H x D) 50 mm × 240 mm × 290 mm

Weight 1,100 g

KUKA smartPAD
Making robot operation really easy

Simple, intuitive operator control 
via touch screen

Ergonomic 6D mouse

Touch screen. Graphics support. Flexible interaction. The more diverse the robots’ 
abilities become, the greater the importance of intuitive user interfaces for their 
operation. The new KUKA smartPAD brilliantly demonstrates on a large antireflection
touch screen just how simple it can be. Intelligent, interactive dialogs provide the 
user with those operator control elements that are currently required. This makes 
work easier, faster, more efficient, and simply smarter all-round.

�

�
�

�
�

�

Universal application. Operate all KUKA robots and KR C4 
controllers with the KUKA smartPAD.

Antireflection touch display. Simple operation via the well-
lit 8.4" screen with an intuitive user interface.

Ergonomically optimized. Designed to be user-friendly. 
Built for mobility and its lightweight, just 1,100 grams.

Hot-pluggable. If the KUKA smartPAD is not being used 
it can be simply unplugged during ongoing operation and 
used with any other KR C4 controller.

Integrated usb connection. Direct saving and loading 
of configurations now possible via USB port on the 
KUKA smartPAD.

Haptic jog keys. The combination of haptic jog keys and 
a haptically controlled mouse enables intuitive maneuvering 
with constant visual contact with the robot.

可熱插拔

萬能應用。KUKA smartPAD 可操作所有庫卡機器人和 
KR C4 控制箱。

防反光觸控螢幕。配備 8.4” 大型明亮的螢幕和直覺式
使用者介面的，使操作更加簡單。

符合人體工學。從方便使用者操作的角度進行設計。重
量只有 1,100 公克，機動性高又輕盈。

可熱插拔。運行過程中不需要使用KUKA smartPAD 
時，可直接拔掉插頭，將其運用於其他 KR C4 控制箱。

整合式 USB 連線。USB 連接埠直接在庫卡 smarkPAD 
上儲存和載入設定。

觸覺移動鍵。將實體按鍵和機械式滑鼠結合使用，可讓
您在看得到機器人的情況下進行直覺式操作。

教導器：KUKA smartPAD

類型 KUKA smartPAD

顯示器 防刮痕工業用觸控螢幕

顯示器大小 8.4”

尺寸 (寬 x 高 x 長) 50 mm × 240 mm × 290 mm

重量 1,100 g

透過觸控螢幕進行簡單而直覺的操作 人體工學 6D 滑鼠



庫卡高負載機器人

KUKA Funktions- und Technologiepakete

KUKA.WorkVisual Engineering-Umgebung für alle KUKA Roboter zur Systemkonfiguration, Programmierung, 
Datensicherung, Diagnose und mehr.

KUKA.Load Unterstützt die Lastauslegung an einem KUKA Roboter bzw. die Auswahl eines geeigneten Roboters zu 
einer gegebenen Last.

KUKA.UserTech Schnelles Programmieren von Bewegungs- und Programmabläufen durch frei definierbare Bedientasten 
und Eingabemasken sowie Parameterlisten.

KUKA.ExpertTech Beschleunigtes, vereinfachtes Programmieren auch für Nicht-Experten im KRL-Code über menügestützte 
Kommandoauswahl.

KUKA.HMI Zenon Erstellen von kunden- und applikationsspezifischen Visualisierungs- und Bedienoberflächen ohne 
Programmier-kenntnisse. Darstellung und Bedienung auf dem Touch-Panel und den Tasten des KUKA 
smartPADs.

KUKA.RemoteView Erlaubt den Fernzugriff auf den Roboter über eine gesicherte Internetverbindung und bietet somit die 
Möglichkeit einer Ferndiagnose oder Inbetriebnahme-Unterstützung.

KUKA.VirtualRemotePendant Erlaubt es, über EtherNet-Kommunikation die Bedienoberfläche des KUKA smartPAD auf einem externen 
Rechner auszuführen und den Roboter zu bedienen.

KUKA.RobotSensorInterface Unterstützt in komfortabler Weise die flexible Anbindung von Sensorik an die KR C4. Auch können 
mehrere Kanäle mit harten Echtzeitanforderungen eingebunden werden.

KUKA.VisionTech „onBoard“ Vision-System inklusive Bildverarbeitung, Kamera bzw. Sensorik. Umfangreiche Konfigurati-
onsmöglichkeiten erlauben einen flexiblen Einsatz des Roboters in einer unstrukturierten Umgebung.

KUKA.ConveyorTech Organisiert die Zusammenarbeit von Roboter und Förderband. Erlaubt effizientes, dynamisches Teile-  
handling auch für komplexe Anwendungen.

KUKA.ForceTorqueControl Berücksichtigt bei der Bearbeitung am Werkstück auftretende Prozesskräfte und Momente und regelt 
diese entsprechend den Vorgaben im Programmablauf aus. In Applikationen wie Schleifen, Polieren, 
Biegen oder auch in der Montage ist dieses Technologiepaket ein unentbehrlicher Helfer.

KUKA.SafeOperation Flexible Herstellung der Arbeitssicherheit zwischen Mensch und Maschine. Definieren sicherer 
Arbeitsräume, Geschwindigkeiten, Hüllen um Roboterwerkzeuge und Zusammenarbeit mit Bediener.

KUKA.SafeRangeMonitoring Einsteigerwerkzeug zur Limitierung und Überwachung des Sicherheits- und Arbeitsbereiches des 
Roboters. Die Überwachung und Begrenzung auf statisch definierte Achsbereiche schafft für viele 
Applikationen eine hinlänglich ausreichende Arbeitssicherheit.

KUKA Funktions- und Technologiepakete

KUKA.Gripper & SpotTech Programmieren von Greifwerkzeugen und Schweißzangen über einfach handhabbare Inline-Formulare für 
viele Industrieanwendungsgebiete.

KUKA.ArcTech Für schnelle Inbetriebnahme und einfaches Programmieren von Schutzgasapplikationen. Das 
Gesamtportfolio an Optionspaketen in Verbindung mit Sensorik und Ablaufsteuerung ermöglicht 
Schutzgas-schweißen auf höchstem Niveau.

KUKA.LaserTech Modulare, zeitsparende, einfach zu bedienende Programmierunterstützung für das Laserschneiden  
und -schweißen. Beide Applikationen können mit dem gleichen Roboter ausgeführt werden – für höchste 
Flexibilität bei einmaliger Fixierung des Bauteils.

KUKA.ServoGun Ermöglicht den Betrieb von elektromotorischen Punktschweißzangen mit der KUKA Robotersteuerung. 
Verschiedene, zusätzliche Softwareoptionen ermöglichen z. B. den Ersatz des mechanischen 
Zangenausgleichs und weiterer Funktionen.

KUKA.GlueTech Bietet eine komfortable Programmierung von Auftragsapplikationen, wie zum Beispiel Kleben, 
Nahtabdichten, Aufbringen von Stütznähten unter Verwendung von Inline-Formularen auf der KUKA 
Robotersteuerung.

KUKA.RoboTeam Koordiniert und ermöglicht das hochpräzise Zusammenspiel mehrerer Roboter zur Bewältigung einer 
gemeinsamen Last oder dem gemeinsamen Arbeiten an einem bewegten Werkstück.

KUKA.EtherNet KRL Bietet die Möglichkeit, über die EtherNet-Schnittstelle Daten mit externen Rechnern auszutauschen. Der 
Roboter kann hierbei sowohl als Client auch als Server dienen.

KUKA.OPC-Server Basis-Technologie für standardisierten Datenaustausch zwischen Roboter und externen Steuerungen für 
nicht echtzeitgebundene Informationsströme. Ideal zum Anbinden von externen Visualisierungs- und 
MES-Systemen.

KUKA.PLC Multiprog Programmierumgebung einer sehr schnellen Soft-SPS nach dem Standard IEC61131. Erweiterung 
der Funktionalität der KR C4 und nahezu unbegrenzte Offenheit in der Programmierung von 
Automatisierungszellen und Applikationen.

KUKA.PLC ProConOS Laufzeitsystem der Soft-SPS KUKA.PLC Multiprog. Mit KUKA.Multiprog erstellte SPS-Programme werden 
in der KR C4 direkt ausgeführt, mit vollem Zugriff auf das gesamte IO-System des Roboters. Lesen und 
Verarbeiten von Variablen wie Achspositionen und Geschwindigkeit über Funktionsbausteine.

KUKA.PLC mxA Erlaubt direktes Kommandieren und Positionieren des Roboters durch externe Steuerungen (Siemens®, 
Rockwell®, u. a.). Der Anwender benötigt somit keine Kenntnisse der Roboterprogrammierung über die 
KUKA eigene Robotersprache KRL.

KUKA.CNC Vollwertige softwarebasierte CNC-Implementierung zur Ausführung des Werkzeug-Maschinencodes  
(G-Code) direkt auf der Robotersteuerung. Der Roboter wird somit im Rahmen seiner Genauigkeit und 
Steifheit zu einem Bearbeitungszentrum für bahngestützte Prozesse.

KUKA.Sim Mit den Simulationsprogrammen von KUKA.Sim können Roboterzellen originalgetreu geplant werden.

KUKA Funktions- und Technologiepakete
für die KR C4

KUKA Funktions- und Technologiepakete helfen Ihnen, spezifische Automations-
aufgaben effizient zu lösen, und das mit geringem Programmieraufwand. Denn das 
Portfolio an verfügbaren KUKA Softwarelösungen deckt beinahe alle gängigen  
Anwendungsbereiche ab. Auf Basis dieser Pakete realisieren unsere KUKA System- 
partner maßgeschneiderte Lösungen für jede Kundenanforderung.

庫卡功能和技術方案

庫卡KR C4功能和應用程序方案能幫助您最高效率完成，及用最少量的編程完成特定自動
化工作，並節省編程費用。庫卡軟體解決方案的產品組合，幾乎囊括所有常見的應用領域。
庫卡系統合作伙伴可透過這些應用程序方案，來為客戶量身打造解決方案以符合其需求。

KR C4

庫卡功能和技術方案

支援所有庫卡機器人的工程環境，用於系統配置、編程、資料備份、診斷等。

支援庫卡機器人的負載評估，或是進行機器人的選型。

透過可自由定義的按鍵、輸入定義碼及參數列表，對機器人運動和編程進行快速編輯。

經由功能表的引導來選擇指令，為KRL代碼中的非專業人員加速並簡化編程。

無需編程知識，便可建立針對不同客戶和用途的視覺化顯示和操作介面。可使用KUKA smart-
PAD 的觸控板和按鍵進行顯示和操作。

可透過受保護的網路連接，遠端存取機器人，從而遠端判斷或啟動支援。

可透過乙太網路通訊，在一台外部電腦上操作 KUKA smartPAD 的使用者介面和操作機器人。

支援以便捷方式將傳感器靈活地連接到KR C4 上。亦可整合多個通道，以因應嚴格的即時要求。

整合性的視覺系統包括圖像處理、攝影機和傳感器。廣泛的配置選項可讓您在非結構化環境中靈
活使用機器人。

建立機器人與輸送帶之間的合作。在複雜的應用中也可高效率靈活地處理部件。

考慮到加工過程中受到的外力和力矩，按照程式運行的規定進行控制與調整。在磨削、拋光、折
彎等應用領域或在元件組裝的過程中，此技術包是不可或缺的好幫手。

靈活建立人機之間的工作安全。重新定義的工作空間、速度、涵蓋機器人工具人機合作。

用於限制和監控機器人安全與工作區域的入門工具。對靜態定義的軸運動範圍進行監控和限制，
可為許多應用情況提供足夠的安全工作環境。



庫卡高負載機器人庫卡高負載機器人

KUKA Funktions- und Technologiepakete

KUKA.WorkVisual Engineering-Umgebung für alle KUKA Roboter zur Systemkonfiguration, Programmierung, 
Datensicherung, Diagnose und mehr.

KUKA.Load Unterstützt die Lastauslegung an einem KUKA Roboter bzw. die Auswahl eines geeigneten Roboters zu 
einer gegebenen Last.

KUKA.UserTech Schnelles Programmieren von Bewegungs- und Programmabläufen durch frei definierbare Bedientasten 
und Eingabemasken sowie Parameterlisten.

KUKA.ExpertTech Beschleunigtes, vereinfachtes Programmieren auch für Nicht-Experten im KRL-Code über menügestützte 
Kommandoauswahl.

KUKA.HMI Zenon Erstellen von kunden- und applikationsspezifischen Visualisierungs- und Bedienoberflächen ohne 
Programmier-kenntnisse. Darstellung und Bedienung auf dem Touch-Panel und den Tasten des KUKA 
smartPADs.

KUKA.RemoteView Erlaubt den Fernzugriff auf den Roboter über eine gesicherte Internetverbindung und bietet somit die 
Möglichkeit einer Ferndiagnose oder Inbetriebnahme-Unterstützung.

KUKA.VirtualRemotePendant Erlaubt es, über EtherNet-Kommunikation die Bedienoberfläche des KUKA smartPAD auf einem externen 
Rechner auszuführen und den Roboter zu bedienen.

KUKA.RobotSensorInterface Unterstützt in komfortabler Weise die flexible Anbindung von Sensorik an die KR C4. Auch können 
mehrere Kanäle mit harten Echtzeitanforderungen eingebunden werden.

KUKA.VisionTech „onBoard“ Vision-System inklusive Bildverarbeitung, Kamera bzw. Sensorik. Umfangreiche Konfigurati-
onsmöglichkeiten erlauben einen flexiblen Einsatz des Roboters in einer unstrukturierten Umgebung.

KUKA.ConveyorTech Organisiert die Zusammenarbeit von Roboter und Förderband. Erlaubt effizientes, dynamisches Teile-  
handling auch für komplexe Anwendungen.

KUKA.ForceTorqueControl Berücksichtigt bei der Bearbeitung am Werkstück auftretende Prozesskräfte und Momente und regelt 
diese entsprechend den Vorgaben im Programmablauf aus. In Applikationen wie Schleifen, Polieren, 
Biegen oder auch in der Montage ist dieses Technologiepaket ein unentbehrlicher Helfer.

KUKA.SafeOperation Flexible Herstellung der Arbeitssicherheit zwischen Mensch und Maschine. Definieren sicherer 
Arbeitsräume, Geschwindigkeiten, Hüllen um Roboterwerkzeuge und Zusammenarbeit mit Bediener.

KUKA.SafeRangeMonitoring Einsteigerwerkzeug zur Limitierung und Überwachung des Sicherheits- und Arbeitsbereiches des 
Roboters. Die Überwachung und Begrenzung auf statisch definierte Achsbereiche schafft für viele 
Applikationen eine hinlänglich ausreichende Arbeitssicherheit.

KUKA Funktions- und Technologiepakete

KUKA.Gripper & SpotTech Programmieren von Greifwerkzeugen und Schweißzangen über einfach handhabbare Inline-Formulare für 
viele Industrieanwendungsgebiete.

KUKA.ArcTech Für schnelle Inbetriebnahme und einfaches Programmieren von Schutzgasapplikationen. Das 
Gesamtportfolio an Optionspaketen in Verbindung mit Sensorik und Ablaufsteuerung ermöglicht 
Schutzgas-schweißen auf höchstem Niveau.

KUKA.LaserTech Modulare, zeitsparende, einfach zu bedienende Programmierunterstützung für das Laserschneiden  
und -schweißen. Beide Applikationen können mit dem gleichen Roboter ausgeführt werden – für höchste 
Flexibilität bei einmaliger Fixierung des Bauteils.

KUKA.ServoGun Ermöglicht den Betrieb von elektromotorischen Punktschweißzangen mit der KUKA Robotersteuerung. 
Verschiedene, zusätzliche Softwareoptionen ermöglichen z. B. den Ersatz des mechanischen 
Zangenausgleichs und weiterer Funktionen.

KUKA.GlueTech Bietet eine komfortable Programmierung von Auftragsapplikationen, wie zum Beispiel Kleben, 
Nahtabdichten, Aufbringen von Stütznähten unter Verwendung von Inline-Formularen auf der KUKA 
Robotersteuerung.

KUKA.RoboTeam Koordiniert und ermöglicht das hochpräzise Zusammenspiel mehrerer Roboter zur Bewältigung einer 
gemeinsamen Last oder dem gemeinsamen Arbeiten an einem bewegten Werkstück.

KUKA.EtherNet KRL Bietet die Möglichkeit, über die EtherNet-Schnittstelle Daten mit externen Rechnern auszutauschen. Der 
Roboter kann hierbei sowohl als Client auch als Server dienen.

KUKA.OPC-Server Basis-Technologie für standardisierten Datenaustausch zwischen Roboter und externen Steuerungen für 
nicht echtzeitgebundene Informationsströme. Ideal zum Anbinden von externen Visualisierungs- und 
MES-Systemen.

KUKA.PLC Multiprog Programmierumgebung einer sehr schnellen Soft-SPS nach dem Standard IEC61131. Erweiterung 
der Funktionalität der KR C4 und nahezu unbegrenzte Offenheit in der Programmierung von 
Automatisierungszellen und Applikationen.

KUKA.PLC ProConOS Laufzeitsystem der Soft-SPS KUKA.PLC Multiprog. Mit KUKA.Multiprog erstellte SPS-Programme werden 
in der KR C4 direkt ausgeführt, mit vollem Zugriff auf das gesamte IO-System des Roboters. Lesen und 
Verarbeiten von Variablen wie Achspositionen und Geschwindigkeit über Funktionsbausteine.

KUKA.PLC mxA Erlaubt direktes Kommandieren und Positionieren des Roboters durch externe Steuerungen (Siemens®, 
Rockwell®, u. a.). Der Anwender benötigt somit keine Kenntnisse der Roboterprogrammierung über die 
KUKA eigene Robotersprache KRL.

KUKA.CNC Vollwertige softwarebasierte CNC-Implementierung zur Ausführung des Werkzeug-Maschinencodes  
(G-Code) direkt auf der Robotersteuerung. Der Roboter wird somit im Rahmen seiner Genauigkeit und 
Steifheit zu einem Bearbeitungszentrum für bahngestützte Prozesse.

KUKA.Sim Mit den Simulationsprogrammen von KUKA.Sim können Roboterzellen originalgetreu geplant werden.

KUKA Funktions- und Technologiepakete
für die KR C4

KUKA Funktions- und Technologiepakete helfen Ihnen, spezifische Automations-
aufgaben effizient zu lösen, und das mit geringem Programmieraufwand. Denn das 
Portfolio an verfügbaren KUKA Softwarelösungen deckt beinahe alle gängigen  
Anwendungsbereiche ab. Auf Basis dieser Pakete realisieren unsere KUKA System- 
partner maßgeschneiderte Lösungen für jede Kundenanforderung.

庫卡功能和技術方案

透過易於操作並用於許多工業應用領域的表單來對夾爪和焊槍進行編程。

適用於快速啟動及簡易弧焊應用編程。結合感知器和序列控制的完整套件產品組合，以達到最高等
級的弧焊效果。

模組化、省時且易於操作的編程支援套件，適用於雷射切割與雷射焊接。這兩種應用能在相同的機
器人執行－只需要夾取一次工作即可。

可透過庫卡機器人控制系統操作電動馬達驅動的點焊槍。其他軟體選項還可實現像是機械焊槍補償
以及其他功能等。

實現操作簡易的分配應用編程，例如使用庫卡機器人控制系統聯機表單的塗膠、接縫密封等應用。

協調並實現多個機器人的高精度合作，以此共同搬運一個負載，或在一個移動的工件上共同作業。

KUKA.Gripper & SpotTech

KUKA.ArcTech

KUKA.LaserTech

KUKA.ServoGun

KUKA.GlueTech

KUKA.RoboTeam

KUKA.EtherNet KRL

KUKA.OPC 伺服器

KUKA.PLC Multiprog

KUKA.PLC ProConOS

KUKA.PLC mxA

KUKA.CNC

實現透過乙太網路介面與外部電腦的數據交換。在此過程中，機器人既可當成用戶端，也可當成伺
服器端。

機器人與外部控制系統之間標準化數據交換的基礎技術，用於非即時資訊流通，特別適合用於連接
外部的圖文顯示和 MES 系統。

依據 IEC61131 標準的極快速Soft PLC 編程環境，在自動化單元和應用程序的編程中，KR C4的功
能可以擴充，且開放及幾乎不受限制。

KUKA.PLC Multiprog Soft PLC的運行系統，透過KUKA.Multiprog建立的 PLC程式會直接在KR C4
中執行，其對機器人的整個I/O系統有完全的存取權。經由功能組件讀取和處理變量，如軸位置和
速度。

允許透過外部控制系統直接對機器人進行指揮和定位 (Siemens®、Rockwell®等)，因此使用者不
需要具備庫卡特定機器人語言KRL的機器編程知識即可使用。

直接在機器人控制系統上，對工具機(CNC)程式碼(G-code)的運行實施全面軟體架構的電腦數值控
制。以其精度和堅固性的特點，讓機器人工藝成為數值控制的加工樞紐。

KUKA.Sim 的模擬程式，能以仿真的精確度規劃 robotic cells 。KUKA.RoboTeam
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有關產品性能和適用範圍的說明僅供參考，並不構成產品特性的保證。供貨範圍係由特定契約所載的主旨事項決定。如有錯誤或疏漏，
恕不負責。保留技術修改的權利。

www.kuka.com

www.contact.kuka-robotics.com

www.youtube.com/kukarobotgroup

www.facebook.com/KUKA.Robotics

LINE : @kukaroboticstaiwan




